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Περίληψη 

 
Με την παρούσα εργασία αναλύεται η κατασκευή ενός συστήματος προσομοιωτή UAV, όπου 

θα παρεμβάλλεται ηλεκτρομαγνητικά από ένα κύκλωμα παρεμβολέα (Mobile Jammer). 

Ο προσομοιωτής του συστήματος πλοήγησης αποτελείται από τα εξής συστήματα: GPS, 

επιταχυνσιόμετρο, σερβοκινητήρα, LCD οθόνη και τον μικροϋπολογιστή. 

Το κύκλωμα παρεμβολέα που θα παρεμβάλει το κύκλωμα πλοήγησης αποτελείται από ένα 

ταλαντωτή τύπου Colpitts, το κύκλωμα αυτό είναι ένας πομπός που εκπέμπει ηλεκτρομαγνητικά 

κύματα. Εικονικά το UAV θα αιωρείται στον χώρο των τριών αξόνων (x,y,z) και εν συνεχεία ο 

παρεμβολέας θα το παρεμβάλει ηλεκτρομαγνητικά, έτσι ώστε να υποβαθμιστεί ή να ακυρωθεί η 

λειτουργικότητα του προσομοιωτή UAV συστήματος. 
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