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Περίληψη 

Η παροφςα εργαςία πραγματεφεται τθ ςυνάντθςθ τθσ θλεκτροτεχνίασ με τθν 

κυβερνθτικι και πωσ θ ςυνεργαςία τουσ βελτίωςε ςθμαντικά πολλοφσ τομείσ τθσ 

ηωισ μασ. Κάκε μια από τισ δυο επιςτιμεσ, ζχει ξεχωριςτι ςυμβολι και ςυμμετοχι 

ςτθ βελτίωςθ τθσ κακθμερινότθτασ μασ, και ςτον τρόπο που θ τεχνολογία ζχει 

αλματωδϊσ αναπτυχτεί. Πλικοσ αναγκϊν ςυνετζλεςε ςτθ ςυνάντθςθ και 

«ςυνεργαςία» των δυο επιςτθμονικϊν πεδίων. Η εξζλιξθ τθσ τεχνολογίασ τα 

τελευταία χρόνια ςε πολλοφσ επιςτθμονικοφσ τομείσ (θλεκτρολογία, θλεκτρονικι, 

πλθροφορικι, μθχανολογία, ρομποτικι ακόμθ και ιατρικι), δθμιοφργθςαν τα 

κεμζλια για τθν ζρευνα τρόπων και ςυςτθμάτων που κα  μποροφςαν να 

ςυνδυάςουν πολλζσ επιςτθμονικζσ ειδικότθτεσ μαηί, ϊςτε να παραχκοφν διατάξεισ 

και ςυςκευζσ  που να είναι πιο απλι θ παράγωγθ τουσ, με χαμθλότερο κόςτοσ 

καταςκευισ και ςυντιρθςθσ, χωρίσ βεβαία να μειϊνεται θ αξιοπιςτία και θ ευελιξία 

τουσ. Η «παραδοςιακι» θλεκτροτεχνία, ζχει εξαρτιματα όπωσ καλϊδια, διακόπτεσ, 

αςφάλειεσ. Η μθχανολογία, μθχανζσ ρουλεμάν και κινθτιρεσ. Η θλεκτρονικι, 

διόδουσ ψθφιακά ςυςτιματα και μικροεπεξεργαςτζσ. Ζνα μθχανοτρονικό ςφςτθμα, 

περιλαμβάνει ςτοιχεία και από τισ τρεισ αυτζσ ειδικότθτεσ. Αναλυτικότερα, ζνα 

τζτοιοςφςτθμα περιλαμβάνει  τθν επεξεργαςία ςιματοσ ςε ςχζςθ με πεδία όπωσ  

χϊρο, χρόνο και ςυχνότθτα,(ψθφιακι επεξεργαςία ςιματοσ).To ςιμα, περνά μζςω 

ενόσ ενεργοποιθτι, ςε ζνα τελικό αποτζλεςμα δράςθσ που ςχετίηεται άμεςα με 

μικροεπεξεργαςτζσ, μικροελεγκτζσ και αιςκθτιρεσ. Η ςκοπιμότθτα του είναι να 

δθμιουργεί ενζργειεσ ι κινιςεισ ςε ςχζςθ με το ςφςτθμα ςτο οποίο είναι 

ενςωματωμζνεσ όλεσ αυτζσ οι διατάξεισ. Ζνα ςφνολο  επιμζρουσ ςυςτθμάτων, που 

ενϊνονται ϊςτε να ςυνεργαςτοφν εςωτερικά μεταξφ τουσ με αποτζλεςμα, πιο 

γριγορθ, αξιόπιςτθ, και  πολλζσ φορζσ με πιο χαμθλό οικονομικό κόςτοσ, άριςτθ 

απόδοςθ αποτελζςματοσ. Πρόγονοι τθσ μθχανοτρονικισ κα μποροφςαν εν μζρει να 

χαρακτθριςτοφν τα ςυςτιματα αυτομάτου ζλεγχου,τα όποια ιταν από τθν 

αρχαιότθτα γνωςτά με κορυφαίο παράδειγμα το οποίο εφευρζκθκε και  

λειτοφργθςε  ςτθν Ανϊτατθ Σεχνικι ΢χολι τθσ Αλεξάνδρειασ(το 1ο και 

αρχαιότερο πολυτεχνείο ςε όλο τον κόςμο), θ εφεφρεςθ του κορυφαίου Ζλλθνα 
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μθχανικοφ, φυςικοφ και γεωμζτρθ Ήρωνα του αλεξανδρινοφ. Η εφεφρεςθ ζφερε τα 

όνομα αιολόςφαιρα θ ατμοςτρόβιλοσ, και ιταν θ αρχαιότερθ μορφι ατμομθχανισ. 

(Luciano, 1989)Εφαρμόςτθκε ςε  μια αίκουςα διδαςκαλίασ τθσ ςχολισ,  που 

λεγόταν μουςείο. Σο Μουςείο ιταν ζνασ αρχαίοσ εκπαιδευτικόσ πολυχϊροσ που 

αποτελοφνταν από  αίκουςεσ διδαςκαλίασ, μθχανικά εργαςτιρια, κακϊσ κι 

αναγνωςτιρια και  ανταλλαγι απόψεων, ςφμφωνα με το πρότυπο τθσ ςχολισ του 

Αριςτοτζλθ, ςε ζνα χϊρο που ονομαηόταν περίπατοσ. Η χριςθ τθσ αιλόςφαιρασ 

ιταν να περιςτρζφει με 1500 ςτροφζσ /λεπτό, μια μεταλλικι ςφαίρα που ςτο 

εςωτερικό τθσ υπιρχε νερό, να το ατμοποιεί και να δθμιουργεί ζνα ηεφγοσ 

δυνάμεων αντίρροπων μεταξφ τουσ, που ζκαναν τθ ςφαίρα να περιςτρζφεται και ν 

ανοιγοκλείνει αυτόματα (κατά το δοκοφν)τθν πόρτα του μουςείου. Από τότε μζχρι 

και ςιμερα, υπιρξαν αλλαγζσ, βελτιϊςεισ και  ςυνεργαςία των  επιςτθμϊν, που κα 

αναλφονται διεξοδικά  ςτθν παροφςα εργαςία. 

 

Εικόνα 1 

Αιολόςφαιρα του Ήρωνα καταςκευαςμζνη ςε ανακαταςκευή ςτο Κζντρο Διάδοςησ 

Επιςτημών & Μουςείο Τεχνολογίασ  

Πηγή: (NOESIS, 2018) 
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Abstract 

This paper discusses the meeting of electrotechnics with the government and how 

their collaboration has significantly improved many areas of our lives. Each of the 

two sciences has a distinct contribution and contribution to the improvement of our 

everyday life, and to the way technology has leaps and bounds. Numerous needs 

contributed to the meeting and "cooperation" of the two scientific fields. The 

development of technology in many scientific fields (electrical, electronics, computer 

science, engineering, robotics and medicine) has created the foundations for research 

into ways and systems that could combine many scientific disciplines together to 

produce provisions and devices that are simpler to produce, at a lower cost of 

manufacturing and maintenance, without certainty reducing their reliability and 

flexibility. "Traditional" electrotechnics has accessories such as cables, switches, 

fuses. Mechanical engineering, roller bearings and motors. The electronic, diode 

digital systems and microprocessors. A computerized system includes data from all 

these three specialties. More specifically, such a system includes signal processing 

with respect to fields such as space, time and frequency (digital signal processing). 

The signal passes through an actuator into a final action effect that is directly related 

to microprocessors, microcontrollers and sensors. Its purpose is to create actions or 

moves in relation to the system in which all these provisions are embedded. A set of 

individual systems that combine to work together internally, resulting in faster, more 

reliable, and often cost-effective, excellent result performance. The ancestors of 

mechanical engineering could be described in part as automatic control systems, 

known from the antiquity as a leading example invented and operated at the 

Alexandria Technical College (the 1st and oldest polytechnic in the world) top Greek 

engineer, natural and geometric heroin of Alexandrinos. The invention was named the 

wind turbine, and it was the oldest form of steam engine. (Luciano, 1989) Applied to 

a teaching room of the school, which was called a museum. The Museum was an 

ancient multipurpose training room consisting of classrooms, mechanical workshops, 

as well as reading rooms and an exchange of views, according to the model of 

Aristotle's School, in a place called a walk. The use of the globosphere was to rotate 

at 1500 rpm, a metal sphere that contained water inside it, vaporizing it and creating a 

pair of opposing forces that made the sphere spin and automatically open (if desired) ) 
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the door of the museum. From then until today, there have been 

changesimprovements and collaboration of the sciences, which will be thoroughly 

analyzed in this paper. 

 


