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Περίληψη 

O τομέας των Μη Επανδρωμένων Αεροσκαφών (ΜΕΑ) έχει απασχολήσει εδώ και καιρό 

την Επιστήμη. Τα πρώτα ΜΕΑ είχαν καθοδήγηση μέσω τηλεχειρισμού, ενώ με την βελτίωση 

των μικροελεγκτών μπορόυν να είναι αυτόνομα. Μέσω του μικροελεγκτή υπάρχει δυνατότητα 

να προσαρμοστεί το αεροσκάφος σε κάθε εξωτερική αλλαγή των περιστάσεων πτήσης.  

Αντικείμενο της Πτυχιακής Εργασίας είναι η ανάπτυξη ενός ελικοφόρου  πτητικού 

οχήματος τύπου drone και η σχεδίαση και υλοποίηση του συστήματος προγραμματιζόμενου 

ελέγχου του μέσω μικροελεγκτή και κατάλληλης διασύνδεσης αντίστοιχων αισθητηρίων. 

Στη συγκεκριμένη  διατριβή το ΜΕΑ που αναπτύχθηκε είναι τύπου Quadcopter. Τα ΜΕΑ 

αυτού του τύπου χρησιμοποιούν δύο πανομοιότυπα ζευγάρια ελίκων, δύο δεξιόστροφα και δύο 

αριστερόστροφα και επιτυγxάνουν τον έλεγχο κίνησης κάνοντας χρήση της ανεξάρτητης 

μεταβολής της ταχύτητας του κάθε στροφείου. Ειδικότερα, αλλάζοντας την ταχύτητα του κάθε 

στροφείου είναι δυνατόν να επιτυγχάνεται μία ορισμένη συνολική ώθηση, για να εντοπιστεί το 

κέντρο ώθησης τόσο πλευρικά όσο και διαμήκως και να δημιουργηθεί η επιθυμητή συνολική 

ροπή. 

Ο μικροελεκτής που χρησιμοποιήθηκε για τον ελεγκτή πτήσης είναι ο 

ArduinoMega2560. Για ραδιοεπικοινωνία χρησιμοποιήθηκε ο πομποδέκτης NRF24L01, 

γυροσκόπιο και επιταχυνσιόμετρο σε μία μονάδα, κινητήρες , ηλεκτρονικοί ρυθμιστές 

ταχύτητας,  μπαταρία LiPo, πλαίσιο και έλικες. 
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