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Περίλθψθ 

 

Αυτι θ πτυχιακι εργαςία ζχει ςαν αντικείμενο ζρευνασ τα μθ επανδρωμζνα εναζρια οχιματα (UAV). Ο 

όροσ αυτόσ περιλαμβάνει όλα τα οχιματα ίδιου τφπου και μποροφν αυτά να χαρακτθριςτοφν και με 

άλλα ονόματα όπωσ Drones, Multirotors  και άλλα. Τα πρϊτα UAV εμφανίςτθκαν αρχικά για χριςθ ςε 

ςτρατιωτικό επίπεδο με το πρϊτο να εμφανίηεται ςε μια πρϊιμθ μορφι το 1849. Ζκτοτε θ τεχνολογία 

όχι μόνο ζχει εξελίξει τα ςτρατιωτικοφ τφπου UAVs αλλά ζχει φτάςει ςτο ςθμείο να μεταμορφϊςει τα 

drones ακόμα και ςε μια αςχολία για διαςκζδαςθ. Όμωσ αυτό ζχει και μια αρνθτικι πλευρά αφοφ 

οποιοςδιποτε επικυμεί μπορεί να χρθςιμοποιιςει ζνα με τισ χείριςτεσ προκζςεισ. Ζτςι και ενϊ ζπρεπε 

να αναπτυχκοφν αντίμετρα για τθν απειλι αυτι, ξεκίνθςε ο ςχεδιαςμόσ και θ ανάπτυξθ ςυςτθμάτων 

για τθν εξουδετζρωςι τουσ. Σαν κφρια αρχι λειτουργίασ τουσ ζχουν τθν ακτινοβόλθςι τουσ με υψθλισ 

ιςχφοσ θλεκτρομαγνθτικοφσ παλμοφσ. Κάτι τζτοιο ζχει ιδθ δοκιμαςτεί και εφαρμοςτεί ςε πάρα πολλζσ 

περιπτϊςεισ. 

Ο ςκοπόσ τθσ παροφςασ πτυχιακισ εργαςίασ είναι να γίνουν πειραματικζσ μετριςεισ ςε ανθχοϊκό 

κάλαμο, περιβάλλον που προςομοιϊνει τθν ελεφκερθ διάδοςθ των θλεκτρομαγνθτικϊν κυμάτων, 

χρθςιμοποιϊντασ εξοπλιςμό που μασ εξαςφαλίηει ζνα ςιμα ςυνεχοφσ χρόνου ςε ζνα εφροσ 

ςυχνοτιτων 200 MHz – 500 MHz και ζνταςθσ τθσ τάξθσ των δεκάδων V/m. 

 


