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ǼπέıβμΝįβζυθπΝυπİτγυθαΝσĲδΝΫχπΝπαλαεκζκυγάıİδΝĲκΝıİηδθΪλδκΝıυΰΰλαφάμΝεαδΝİεπσθβıβμΝΝ
πĲυχδαεάμΝ İλΰαıέαμ πκυΝ įδκλΰαθυθİĲαδΝ απσΝ ĲκΝ ΣηάηαΝ ΜβχαθδευθΝ ǹυĲκηαĲδıηκτΝ ΣέǼέΝ εαĲΪΝ ĲκΝ
ΧİδηİλδθσήǼαλδθσΝǼιΪηβθκΝĲκυΝǹεέΝΈĲκυμΝ2015/16 

 

ΟΝǻβζυθ      Ηηİλκηβθέα 

                                                                                                     29/11/2017 
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ǻΗΛΩ΢Η ΢ΤΓΓΡΑΦǼΑ ΠΣΤΧΙΑΚΗ΢ ǼΡΓΑ΢ΙΑ΢ 

 

 ΟΝΝεΪĲπγδΝυπκΰİΰλαηηΫθκμΝ  ΠαθĲİζδσμΝΙπΪθθβμΝĲκυΝΓİπλΰέκυΝ , ηİΝαλδγησΝηβĲλυκυΝ
38690 φκδĲβĲάμΝĲκυΝΣηάηαĲκμΝΜηχαθδευθ ΑυĲοηαĲδıηοτ Σ.Ǽ.  ĲκυΝǹέǼέΙέΝΠİδλαδΪΝΣέΣέΝπλδθΝαθαζΪίπΝ
ĲβθΝİεπσθβıβΝĲβμΝΠĲυχδαεάμΝǼλΰαıέαμΝηκυ,Νįβζυθπ σĲδΝİθβηİλυγβεαΝΰδαΝĲαΝπαλαεΪĲπμΝ 

«ΗΝΠĲυχδαεάΝǼλΰαıέαΝ(ΠέǼέ)ΝαπκĲİζİέΝπλκρσθΝπθİυηαĲδεάμΝδįδκεĲβıέαμΝĲσıκΝĲκυΝıυΰΰλαφΫα,Ν
σıκΝεαδΝĲκυΝΙįλτηαĲκμΝεαδΝγαΝπλΫπİδΝθαΝΫχİδΝηκθαįδεσΝχαλαεĲάλαΝεαδΝπλπĲσĲυπκΝπİλδİχσηİθκέ 

ǹπαΰκλİτİĲαδΝ αυıĲβλΪΝ κπκδκįάπκĲİΝ εκηηΪĲδΝ εİδηΫθκυΝ ĲβμΝ θαΝ İηφαθέαİĲαδΝ αυĲκτıδκΝ άΝ
ηİĲαφλαıηΫθκΝαπσΝεΪπκδαΝΪζζβΝįβηκıδİυηΫθβΝπβΰάέΝΚΪγİΝĲΫĲκδαΝπλΪιβΝαπκĲİζİέΝπλκρσθΝζκΰκεζκπάμΝ
εαδΝİΰİέλİδΝγΫηαΝΗγδεάμΝΣΪιβμΝΰδαΝĲαΝπθİυηαĲδεΪΝįδεαδυηαĲαΝĲκυΝΪζζκυΝıυΰΰλαφΫαέΝǹπκεζİδıĲδεσμΝ
υπİτγυθκμΝİέθαδΝκΝıυΰΰλαφΫαμΝĲβμΝΠέǼέ,ΝκΝκπκέκμΝφΫλİδΝεαδΝĲβθΝİυγτθβΝĲπθΝıυθİπİδυθ,ΝπκδθδευθΝεαδΝ
Ϊζζπθ,ΝαυĲάμΝĲβμΝπλΪιβμέ 

ΠΫλαθΝĲπθΝσπκδπθΝπκδθδευθΝİυγυθυθΝĲκυΝıυΰΰλαφΫαΝıİΝπİλέπĲπıβΝπκυΝĲκΝΊįλυηαΝĲκυΝΫχİδΝ
απκθİέηİδΝΠĲυχέκ,ΝαυĲσΝαθαεαζİέĲαδΝηİΝαπσφαıβΝ ĲβμΝ΢υθΫζİυıβμΝ ĲκυΝ ΣηάηαĲκμέΝΗΝ΢υθΫζİυıβΝ ĲκυΝ
ΣηάηαĲκμΝ ηİΝ θΫαΝ απσφαıβμΝ Ĳβμ,Ν ηİĲΪΝ απσΝ αέĲβıβΝ ĲκυΝ İθįδαφİλσηİθκυ,Ν ĲκυΝ αθαγΫĲİδΝ İεΝ θΫκυΝ ĲβθΝ
İεπσθβıβΝĲβμΝΠέǼέΝΝηİΝΪζζκΝγΫηαΝεαδΝįδαφκλİĲδεσΝİπδίζΫπκθĲαΝεαγβΰβĲάέΝΗΝİεπσθβıβΝĲβμΝİθΝζσΰπΝ
ΠέǼέΝ πλΫπİδΝ θαΝ κζκεζβλπγİέΝ İθĲσμΝ ĲκυζΪχδıĲκθΝ İθσμΝ βηİλκζκΰδαεκτΝ θηάθκυΝ απσΝ ĲβθΝ βηİλκηβθέαΝ
αθΪγİıβμΝĲβμέΝΚαĲΪΝĲαΝζκδπΪΝİφαλησακθĲαδΝĲαΝπλκίζİπσηİθαΝıĲκΝΪλγλκΝ1κ,ΝπαλέΝηΝĲκυΝδıχτκθĲκμΝ
ǼıπĲİλδεκτΝΚαθκθδıηκτέ» 

ǼπέıβμΝįβζυθπΝυπİτγυθαΝσĲδΝΫχπΝπαλαεκζκυγάıİδΝĲκΝıİηδθΪλδκΝıυΰΰλαφάμΝεαδΝİεπσθβıβμΝΝ
πĲυχδαεάμΝ İλΰαıέαμ πκυΝ įδκλΰαθυθİĲαδΝ απσΝ ĲκΝ ΣηάηαΝ ΜβχαθδευθΝ ǹυĲκηαĲδıηκτΝ ΣέǼέΝ εαĲΪΝ ĲκΝ
ΧİδηİλδθσήǼαλδθσΝǼιΪηβθκΝĲκυΝǹεέΝΈĲκυμΝ2015/16 
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Πİλέζβοβ 

 

 

΢ĲβθΝıυΰεİελδηΫθβΝπĲυξδαεάΝİλΰαıέαΝıεκπσμΝηαμΝİέθαδΝθαΝıĲΫζθκυηİΝįİįκηΫθαΝıİΝηδαΝ
ίΪıβΝįİįκηΫθπθΝηΫıπΝArduinoέΝΟΝαδıγβĲάλαμΝκΝκπκέκμΝ İέθαδΝ ıυθįİįİηΫθκμΝηİΝ ĲκΝArduino γαΝ
παέλθİδΝηİĲλάıİδμΝεαδΝαυĲσΝηİΝĲβΝıİδλΪΝĲκυΝγαΝĲδμΝαθİίΪαİδΝıĲβΝίΪıβΝįİįκηΫθπθΝηΫıπΝηδαμΝΪζζβμΝ
πζαεΫĲαμΝβΝκπκέαΝıυθįΫİĲαδΝαıτληαĲαΝıĲκΝέθĲİλθİĲέ ǼπδπζΫκθΝγαΝυπΪλξİδΝβΝįυθαĲσĲβĲαΝıτθįİıβμΝ
εδθβĲκτΝηİΝBluetooth, πκυΝ İέθαδΝ ıυθįİįİηΫθκΝıĲβθΝπζαεΫĲα, ΰδαΝ İπδπζΫκθΝ ζİδĲκυλΰέαΝσππμΝ ΰδαΝ
παλΪįİδΰηαΝĲκΝΪθκδΰηαΝηδαμΝπσλĲαμέ 

 

 

 

 

 

In this particular thesis, we aim to send data in a database via Arduino. The sensor which 

is connected to the Arduino takes values and upload them in the database via another board which 

is connected wireless to the net. We also have the capability to connect a mobile phone via 

Bluetooth to Arduino for further functions such us opening a door  
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Ǽδıαΰπΰά 

 

ΗΝİπδζκΰάΝİθαıξσζβıβμΝηαμΝηİΝαυĲσΝĲκΝıυΰεİελδηΫθκΝİέįκμΝπĲυξδαεάμΝİλΰαıέαμΝάĲαθΝΰδαΝ
ζκΰκτμΝ“παλαĲάλβıβμ”ΝĲβμΝαΰκλΪμέΝǹθΝıĲκΝηΫζζκθΝįβηδκυλΰβγİέΝεΪĲδΝαθĲέıĲκδξκΝγαΝηπκλκτıİΝθαΝ
ĲκπκγİĲβγİέΝıİΝεΪπκδκΝεαĲΪıĲβηαΝεαδΝıαθΝαπκĲΫζİıηαΝθαΝπαέλθαηİΝπζβλκφκλέİμΝΰδαΝĲκΝπσıκδΝ
πİζΪĲİμΝĲκΝİπδıεΫφĲβεαθΝ,πσıκδΝαΰκλΪıαθΝπλκρσθĲα,ΝπσıκδΝσξδ,ΝαζζΪΝεαδΝΰδαĲέΝįİθΝαΰκλΪıαθΝ,πκυΝ
αυĲσΝηπκλİέΝθαΝκφİέζİĲαδΝİέĲİΝıĲβθΝΝεαεάΝİιυπβλΫĲβıβΝ,İέĲİΝıĲβθΝΫζζİδοβΝπλκρσθĲπθέ 
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ΚǼΦǹΛǹΙΟΝ1 

Hardware  

 

1.1 Arduino Mega  
 

 1.1.1   Ǽπδıεσπβıβ 

 

H Arduino mega βηθίΝİέθαδΝηδαΝπζαεΫĲαΝηδελκİζİΰεĲάΝĲβμΝκπκέαμΝβΝζİδĲκυλΰέαΝίαıέαİĲαδΝ

ıĲκθΝχTmegaβηθίέΝΝΠİλδΫξİδΝηζΝİδıσįκυμΝ- İισįκυμΝıİΝηκλφάΝPinέΝκδΝ1ηΝİιΝαυĲυθΝηπκλκτθΝθαΝ

ξλβıδηκπκδβγκτθΝıαθΝPulse-Width Modulation  ΫικįκδέΝǼπέıβμΝΫξİδΝ1βΝαθαζκΰδεΫμΝİδıσįκυμΝΝ ,ζΝ

ıυλδαεΫμΝ γτλİμΝ ,ΫθαθΝ ελυıĲαζζδεσΝ ĲαζαθĲπĲάΝ1θMHz ηδαΝ γτλαΝUSB ,Ν ηδαΝυπκįκξάΝλİτηαĲκμΝΝ

ΫθαθΝıτθįİıηκΝICSP εαδΝΫθαΝεκυηπέΝİπαθİεεέθβıβμΝέ 

 

 

 

 

 

 

ǼΙΚΟΝǹΝΝ1 ΠΛǹΚǼΣǹΝχRDUIστΝεEύA 
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1έ1έβΝΥαλαεĲβλδıĲδεΪ  

 

 

 

 

Microcontroller026 ATmega2560 

Operating Voltage 5V 

Input Voltage 

(recommended) 
7-12V 

Input Voltage (limit) 6-20V 

Digital I/O Pins 
54 (of which 15 provide PWM 

output) 

Analog Input Pins 16 

DC Current per I/O 

Pin 
20 mA 

DC Current for 3.3V 

Pin 
50 mA 

Flash Memory 
256 KB of which 8 KB used by 

bootloader 

SRAM 8 KB 

EEPROM 4 KB 

Clock Speed 16 MHz 

LED_BUILTIN 13 

Length 101.52 mm 

Width 53.3 mm 

Weight 37 g 

ΠΙΝǹΚǹ΢ 1 ΥǹΡǹΚΣǾΡΙ΢ΣΙΚǹ ATMEGA2560 

http://www.atmel.com/Images/Atmel-2549-8-bit-AVR-Microcontroller-ATmega640-1280-1281-2560-2561_datasheet.pdf
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1.1.3 Σλκφκįκıέα 

 

ΣκΝARDUINO MEGA βηθίΝηπκλİέΝθαΝĲλκφκįκĲβγİέΝαπσΝİιπĲİλδεσΝĲλκφκįκĲδεσΝ
βΝηΫıπΝıτθįİıβμΝ ĲβμΝγτλαμΝ usbΝ πκυΝ įδαγΫĲİδέΝΗΝπβΰάΝ ĲλκφκįκıέαμΝηπκλİέΝθαΝ İπδζİΰİέΝ
αυĲσηαĲαέΝΗΝİιπĲİλδεάΝĲλκφκįκıέαΝηπκλİέΝθαΝİπΫζγİδΝİέĲİΝαπσΝΫθαθΝac-to-dcΝαθΪεĲκλαΝβΝ
απσΝηπαĲαλδΪέΝΝΟΝαθαπĲάλαμΝηπκλİέΝθαΝıυθįİγİέΝίΪακθĲαμΝΫθαΝίτıηα β,1ΝξδζδκıĲυθΝĲτπκυΝ
center-positiveΝıĲβθΝυπκįκξάΝĲκυΝλİτηαĲκμέΝΗΝηπαĲαλδΪΝηπκλİέΝθαΝıυθįİγİέΝηİΝεαζυįδαΝ
ĲαΝκπκέαΝĲκπκγİĲκτθĲαδΝıĲαΝpinsΝgroundΝΝεαδΝpowerέΝώΝπζαεΫĲαΝηπκλİέΝθαΝζİδĲκυλΰάıİδΝηİΝ
ηδαΝİιπĲİλδεάΝπβΰάΝβΝκπκέαΝευηαέθİĲαδΝαπσΝθΝΫπμΝεαδΝβίΝvoltsέΝǹθΝĲλκφκįκĲβγİέΝζδΰσĲİλκΝ
απσ 7v ĲαΝ πİθĲαίκζĲαΝ pins υπΪλξİδΝ πİλέπĲπıβΝ θαΝ ĲλκφκįκĲκτθΝ ζδΰσĲİλκΝ απσΝ ηv ĲβΝ
πζαεΫĲα,ΝεαδΝΫĲıδΝΝθαΝηβΝζİδĲκυλΰİέΝσππμΝγαΝπλΫπİδέΝΝǹθΝβΝπζαεΫĲαΝĲλκφκįκĲβγİέΝηİΝ1βv 

κΝ λυγηδıĲάμΝ ĲΪıβμΝ ηπκλİέΝ εΪζζδıĲαΝ θαΝ υπİλγİληαθγİέΝ εαδΝ θαΝ πλκεαζΫıİδΝ αβηδΪΝ ıĲβθΝ
πζαεΫĲαΝηαμέΝΆλαΝĲκΝıυθδıĲυηİθκΝİτλκμΝİέθαδΝαπσΝιΝηΫξλδΝ1βΝvolts. 

 

ΣαΝpins ĲλκφκįκıέαμΝİέθαδΝĲαΝαεσζκυγαμ 

1) Vin. ĲκΝpin ΰδαΝσĲαθΝξλβıδηκπκδİέĲαδΝβΝπζαεΫĲαΝεαδΝĲλκφκįκĲİέĲαδΝαπσΝİιπĲİλδεάΝπβΰάέΝ
(ıİΝαθĲέγİıβΝηİΝĲαΝηv σĲαθΝĲκΝĲλκφκįκĲκτηİΝηİΝĲκΝusb βΝεΪπκδαΝΪζζβΝİιπĲİλδεάΝπβΰάΝ
λυγηδασηİθβμΝ ĲΪıβμ)Ν ΜπκλİέμΝ θαΝ ĲκΝ ĲλκφκįκĲάıİδμΝ ηΫıπΝ αυĲκτΝ ĲκυΝ pin βΝ İΪθΝ
παλΫξİĲαδΝ ĲΪıβΝαπσΝĲβθΝυπκįκξάΝλİτηαĲκμΝβΝπλσıίαıβΝπαλΫξİĲαδΝηΫıπΝαυĲκτΝĲκυΝ
αελκįΫεĲβέ 

2) 5vέΝ αυĲσΝ ĲκΝ pin παλΪΰİδΝ ηδαΝ λυγηδασηİθβΝ ĲΪıβΝıĲαΝ ηv  απσΝ ĲκθΝ δıκıĲαγηδıĲάΝ ıĲβΝ
πζαεΫĲαέΝ ΗΝ πζαεΫĲαΝ ηπκλİέΝ θαΝ ĲλκφκįκĲβγİέΝ Ν İέĲİΝ απσΝ ıυθİξάΝ ĲΪıβΝ ηİΝ εαζυįδκΝ
ĲλκφκįκıέαμΝ πκυΝ ευηαέθİĲαδΝ απσΝ ιηİξλδ1βv,απσΝ γτλαΝ usb ,Ν İέĲİΝ απσΝ ĲκΝ pin Vin. 

ΣλκφκįκĲυθĲαμΝηΫıπΝĲπθΝηΝβΝγέγv pins  ηπκλİέΝθαΝıκυΝπλκεαζΫıİδΝεαεσΝεαδΝθαΝίζΪοİδΝ
ĲβΝπζαεΫĲαΝπλΪΰηαΝĲκΝκπκέκΝįİθΝπλΫπİδΝθαΝΰέθİĲαδέ 

3) γθγέΝ ΝΜδαΝπαλκξάΝγέγθΝπκυΝπαλΪΰİĲαδΝαπσΝΫθαθΝλυγηδıĲάΝĲΪıβμΝİθıπηαĲπηΫθκΝıĲβΝ
πζαεΫĲαέΝΣκΝηΫΰδıĲκΝλİτηαΝπκυΝηπκλİέΝθαΝαθĲΫιİδΝİέθαδΝηίηαέ 

4) ύndΝgroundΝpinsΝpinΝΰİέπıβμ 
5) IorefέΝǹυĲσΝĲκΝpin ĲκΝκπκέκΝίλέıεİĲαδΝıĲβΝπζαεΫĲαΝπαλΫξİδΝĲβθΝĲΪıβΝηİΝĲβθΝκπκέαΝκΝ

ηδελκİζİΰεĲάμΝζİδĲκυλΰİέέΝΈθαΝıπıĲΪΝλυγηδıηΫθκΝshield ηπκλİέΝθαΝįδαίΪıİδΝĲκΝioref 

pin εαδΝθαΝįδαζΫιİδΝĲβθΝεαĲΪζζβζβΝĲλκφκįκıέαΝįκυζİτκθĲαμΝıĲαΝηβΝıĲαΝγέγθ 
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1.1.4  ǼέıκįκδΝΈικįκδΝ 
 

ΚΪγİΝΫθαΝαπσΝĲαΝηζΝοβφδαεΪΝΝpins ıĲβθΝmega πζαεΫĲαΝηπκλκτθΝθαΝξλβıδηκπκδβγκτθΝıαθΝ
İέıκįκΝ εαδΝ ıαθ ΫικįκΝ ξλβıδηκπκδυθĲαμΝ ĲδμΝ İιάμΝ “ζİδĲκυλΰέİμ”(functions). 

:  pinMode(),digitalWrite(), and digitalRead()έΝ ΝǹυĲΫμΝζİδĲκυλΰκτθΝıĲαΝηθέΝΚΪγİΝpin ιİξπλδıĲΪΝ
ηπκλİέΝ θαΝ παλΫξİδΝ βΝ θαΝ ζΪίİδΝ βίηǹΝ ıαθΝ πλκĲİδθκηΫθβΝ ζİδĲκυλΰδεάΝ εαĲΪıĲαıβΝ ΫξκθĲαμΝ ηδαΝ
αθĲέıĲαıβΝβίΝηİΝηίΚέΝΣαΝζίmA İέθαδΝβΝĲδηάΝĲβθΝκπκέαΝįİΝπλΫπİδΝθαΝιİπİλΪıİδΝΰδαΝθαΝαπκφİυξγκτθΝ
ίζΪίİμΝıĲκθΝηδελκİζİΰεĲάέ 

Όηπμ,ΝηİλδεΪΝpins ΫξκυθΝĲδμΝπαλαεΪĲπΝİιİδįδεİυηΫθİμΝζİδĲκυλΰέİμμ 

• Serial: 0 (RX) and 1 (TX); Serial 1: 19 (RX) and 18 (TX); Serial 2: 17 (RX) and 16 (TX); Serial 3: 

15 (RX) and 14 (TX). ΧλβıδηκπκδİέĲαδΝΰδαΝθαΝİεπΫηοİδΝ(RX)ΝεαδΝθαΝηİĲαįυıİδΝΝ(TX) TTL serial 

dataέΝΣαΝpin ίεαδ1ΝİέθαδΝİπέıβμΝıυθįİįİηΫθαΝΰδαΝθαΝαθĲαπκελέθκθĲαδΝηİΝĲαΝPins ĲκυΝATmega16U2 

USB-to-TTL Serial chip. 

• PWM: 2 ηΫξλδ εαδΝ 1γΝ εαδΝ ζζΝ ηΫξλδ εαδΝ ζθΝ παλΫξκυθ κξĲΪηπδĲδΝ ΫικįκΝ PWM ηİΝ ĲβθΝ
ıυθΪλĲβıβΝ analogWrite() . 

• Spi: 50 (MISO), 51 (MOSI), 52 (SCK), 53 (SS). ǹυĲΪΝ ĲαΝ pin υπκıĲβλέακυθΝ SPI İπδεκδθπθέαΝ
ξλβıδηκπκδυθĲαμΝĲβθΝΝSPI library.  

• Led: ΤπΪλξİδΝΫθαΝİθıπηαĲπηΫθκΝled πκυΝıυθįΫİĲαδΝηİΝĲκΝοβφδαεσΝpin 1γέΝΌĲαθΝĲκΝpin αυĲσΝİέθαδΝ
high ĲσĲİΝĲκΝPin αθΪίİδΝαζζδυμΝıίάθİδέ 
• Twi: 20(SDA)ΝεαδΝβ1(SCL)έΝΤπκıĲβλέακυθΝtwi İπδεκδθπθέαΝξλβıδηκπκδυθĲαμΝĲβθΝΝ Wire library. 

ΣκΝΝArduino mega  βηθίΝΫξİδΝ1θΝαθαζκΰδεΫμΝİδıσįκυμΝεΪγİΝηδαΝİεΝĲπθΝκπκέπθΝηπκλİέΝθαΝ
παλΫξİδΝ1ίηπδĲΝαθΪζυıβμΝέΝİιΝκλδıηκτΝΝηİĲλκτθΝαπσΝĲβΝΰİέπıβΝıİΝηθΝ,ΝαθΝεαδΝİέθαδΝįυθαĲσθΝθαΝ
αζζΪιİδΝ ĲκΝ ΪθπΝ ΪελκΝ ĲκυΝ İτλκυμΝ ĲκυμΝ ξλβıδηκπκδυθĲαμΝ ĲκθΝ αελκįΫεĲβΝ AREF εαδΝ ĲβΝ
ıυθΪλĲβıβΝ analogReference() .     

ΤπΪλξκυθΝσηπμΝεαδΝεΪπκδαΝΪζζαΝpin πΪθπΝıĲβΝπζαεΫĲαέ 

-arefΝĲΪıβΝαθαφκλΪμΝΰδαΝĲδμΝαθαζκΰδεΫμΝİδıσįκυμΝξλβıδηκπκδκτηİθκΝηİΝĲβθΝıυθΪλĲβıβΝ
analogReference().  - resetΝ έΝǹθΝφΫλκυηİΝαυĲάΝĲβΝΰλαηηάΝıİΝεαĲΪıĲαıβΝlowΝεΪθκυηİΝ reset ĲκθΝ
ηδελκİζİΰεĲάΝ έΝΣυπδεΪΝ ξλβıδηκπκδİέĲαδΝ ΰδαΝ θαΝ πλκıγΫıκυηİΝ ΫθαΝ resetΝ εκυηπέΝ ıĲδμΝ αıπέįİμΝ ĲκΝ
κπκέκΝηπζκεΪλİδΝαυĲσΝĲβμΝπζαεΫĲαμέ 

https://www.arduino.cc/en/Reference/PinMode
https://www.arduino.cc/en/Reference/DigitalWrite
https://www.arduino.cc/en/Reference/DigitalRead
https://www.arduino.cc/en/Reference/AnalogWrite
https://www.arduino.cc/en/Reference/SPI
https://www.arduino.cc/en/Reference/Wire
https://www.arduino.cc/en/Reference/AnalogReference
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1.1.5 Ǽπδεκδθπθέα  

 

ΗΝ πζαεΫĲαΝ χrduinoΝεegaβηθίΝ ΫξİδΝ αλεİĲΫμΝ įυθαĲσĲβĲİμΝ ΰδαΝ ĲβθΝ İπδεκδθπθέαΝ ηİΝ ĲκθΝ
βζİεĲλκθδεσΝυπκζκΰδıĲάΝ,ΝηİΝΪζζİμΝπζαεΫĲİμΝβΝεαδΝηİΝΪζζκυμΝηδελκİπİιİλΰαıĲΫμέΝΗΝπζαεΫĲαΝαυĲάΝ
παλΫξİδΝΝTTδ(ηv)ΝıİδλδαεάΝİπδεκδθπθέαΝέΝΗΝχTmega1θUβΝπİλδΫξİδΝİπδεκδθπθέαΝΝαπσΝĲαΝεαθΪζδαΝ
ĲβμΝπζαεΫĲαμΝηδαΝαπΝαυĲΫμΝηΫıπΝĲβμΝγτλαμΝusbΝεαδΝεαδΝİδεκθδεάΝγτλαΝcomΝıĲκΝζκΰδıηδεσΝıĲκθΝ
υπκζκΰδıĲάέΝΣκΝζκΰδıηδεσΝχrduinoΝπİλδζαηίΪθİδΝηδαΝıİδλδαεάΝκγσθβΝΝβΝκπκέαΝηαμΝİπδĲλΫπİδΝθαΝ
ıĲİέζκυηİΝαπζΪΝįİįκηΫθαΝıİΝηκλφάΝεİδηΫθκυΝΝαπσΝεαδΝπλκμΝĲβθΝπζαεΫĲαέΝΣαΝRX,TXΝLEDs πΪθπΝ
ıĲβΝ πζαεΫĲαΝ Ν αθαίκıίάθκυθΝ σĲαθΝ υπΪλιİδΝ ηİĲαφκλΪΝ įİįκηΫθπθΝ ηΫıπΝ ĲκυΝ Ν ĲıδπΝ εαδΝ ĲβμΝ usbΝ
ıτθįİıβμΝηİΝĲκθΝυπκζκΰδıĲάέ 

ΜδαΝSoftware SerialΝ libraryΝİπδĲλΫπİδΝθαΝυπΪλιİδΝıİδλδαεάΝİπδεκδθπθέαΝıİΝκπκδκįάπκĲİΝ
οβφδαεσΝpinΝĲβμΝπζαεΫĲαμΝαυĲάμέ 

ǼπέıβμΝ ĲκΝ εegaβηθίΝ υπκıĲβλέαİδΝ twi,Ν Spi İπδεκδθπθέαέΝ ΣκΝ ζκΰδıηδεσΝ ĲβμΝ ǹrduinoΝ
πİλδζαηίΪθİδΝηδαΝWireΝδibraryΝΰδαΝθαΝαπζκυıĲİτıİδΝĲβθΝξλάıβΝĲβμΝTWIέΝΝΓδαΝĲβθΝSpi İπδεκδθπθέαΝΝ
ξλβıδηκπκδκτηİΝĲβθΝSpi library. 

 

1έ1έθΝΝΠλπĲσεκζζκΝSPI 
 

ΛέΰαΝζκΰέα ΰδαΝĲκΝπλπĲσεκζζκ Spi. 

 Σκ πλπĲσεκζζκ αυĲσ  (Serial Peripheral Interface)  ξλβıδηκπκδİέĲαδ απσΝ ĲκυμΝ
ηδελκİζİΰεĲΫμΝΰδαΝĲβθΝİπδεκδθπθέα ηİΝηδαΝβΝπİλδııσĲİλİμ πİλδφİλδεΫμ ıυıεİυΫμ ηİĲαιτ ηδελυθ 
απκıĲΪıİπθ. Ǽπέıβμ ηπκλİέ θαΝξλβıδηκπκδβγİέ ΰδαΝĲβθΝİπδεκδθπθέα ηİĲαιτ βΝηδελκİζİΰεĲυθέΝΜİΝ
ĲβΝξλάıβ αυĲκτ πΪθĲα πλΫπİδ θαΝυπΪλξİδ ηδαΝευλδΪ ıυıεİυά , ıυθάγπμ Ϋθαμ ηδελκİζİΰεĲάμ  βΝ
κπκέα İζΫΰξİδ ĲδμΝυπσζκδπİμ πİλδφİλδεΫμ ıυıεİυΫμέΝ΢ĲβθΝπİλέπĲπıβ ηαμΝİέθαδΝβΝπζαεΫĲα ǹrduino 

Mega.  

ΤπΪλξκυθ 3 αελκįΫεĲİμ ΰİθδεΪ ΰδαΝĲδμΝıυıεİυΫμ.  

• MISO (Μaster In Slave Out) – ΓδαΝĲβθΝαπκıĲκζά įİįκηΫθπθ απσΝĲκΝSlave ıĲκθΝ
Master   

•  MOSI (Master Out Slave In) – Η ΰλαηηά İπδεκδθπθέαμ Ĳκυ Master ΰδαΝ ĲβθΝ
απκıĲκζά įİįκηΫθπθ ıĲδμΝπİλδφİλİδαεΫμ ıυıεİυΫμ 

• SCK (Serial Clock) – ǼθİλΰκπκδİέĲαδ απσΝĲβΝMaster ıυıεİυά ,ΝĲκΝλκζσδ ıĲΫζθİδ 
παζησ κΝκπκέκμ ıυΰξλκθέαİδ ĲβθΝİεπκηπά įİįκηΫθπθ 

 



ǹΠΟ΢ΣΟΛΗ ΜǼΣΡΗ΢ǼΧΝΝ΢ǼΝǺǹ΢ΗΝǻǼǻΟΜǼΝΧΝΝΜǼΝΧΡΗ΢ΗΝΝΝΜΙΚΡΟǼΛǼΓΚΣΗΝ
ARDUINO 

 

16 
 

 

ΣΫζκμ υπΪλξİδ Ϋθαμ αελκįΫεĲβμ İδįδεΪ ΰδαΝεΪγİΝıυıεİυά: 

• SS (Slave Select) – Σκ pin ıİΝ εΪγİΝ ıυıεİυά ĲκΝ κπκέκ ηπκλİέ θαΝ ĲκΝ
ξλβıδηκπκδάıİδ βΝ ευλδΪ ıυıεİυά (Master)Ν ΰδαΝ θαΝ İθİλΰκπκδİέ εαδΝ θαΝ
απİθİλΰκπκδİέ ıυΰεİελδηΫθİμ ıυıεİυΫμ 

ΌĲαθΝĲκΝpin ηδαμΝıυıεİυάμ SS İέθαδΝıİΝεαĲΪıĲαıβ low İπδεκδθπθİέ ηİΝĲβθΝετλδα ıυıεİυά. 

ΌĲαθΝİέθαδΝhigh ĲβθΝαΰθκİέέΝǹυĲσΝİπδĲλΫπİδ πκζζαπζΫμ ıυıεİυΫμ SPI θαΝηκδλαıĲκτθ ĲoυμΝέįδκυμ 
MISO,MOSI εαδΝCLK αελκįΫεĲİμ. 

 

 

 

1.1.6 ΠλκΰλαηηαĲδıησμ. 
 

ΗΝπζαεΫĲαΝαυĲάΝηπκλİέΝθαΝπλκΰλαηηαĲδıĲİέΝηİΝĲκΝζκΰδıηδεσΝArduino (ide)ΝİπδζΫΰκθĲαμΝ
απσΝĲκΝηİθκτΝĲκυΝζκΰδıηδεκτΝĲβθΝπζαεΫĲαΝαυĲάέ 

ΗΝATmegaβηθίΝΝİέθαδΝπλκΰλαηηαĲδıηΫθβΝηİΝΫθαθΝbootloader πλκΰλΪηηαĲκμΝκΝκπκέκμΝıκυΝ
İπδĲλΫπİδΝθαΝαθİίΪıİδμΝθΫκΝευįδεαΝξπλέμΝθαΝξλβıδηκπκδİέμΝİιπĲİλδεΪΝυζδεΪΝπλκΰλαηηαĲδıηκτέΝ
ǼπδεκδθπθİέΝξλβıδηκπκδυθĲαμΝΝĲκΝαυγİθĲδεσΝSTKηίίΝπλπĲσεκζζκέ 

ΜπκλİέΝ İπέıβμΝ θαΝ παλαεαηφγİέΝ κΝ bootloader εαδΝ θαΝ πλκΰλαηηαĲδıĲİέΝ ηΫıπΝ ĲβμΝ icsp 

υπκįκξάμέ 

 

 

1.1.7 ǹυĲσηαĲβ İπαθαφκλΪ.  
 

ǹθĲέΝθαΝαπαδĲİέĲαδΝĲκΝπΪĲβηαΝεκυηπδκτΝΰδαΝθαΝεΪθκυηİΝresetΝπλδθΝαθİίΪıκυηİΝευįδεαΝ,βΝ
πζαεΫĲαΝεegaβηθίΝİέθαδΝıξİįδαıηΫθβΝηİΝĲΫĲκδκΝĲλσπκ πκυΝİπδĲλΫπİδΝθαΝΰέθİĲαδΝreset 

,  απσΝ ĲκΝ πλσΰλαηηαΝπκυΝ ĲλΫξİδΝ ıĲκθΝıυθįİįİηΫθκΝ υπκζκΰδıĲάέΝΜδαΝαπσΝ ĲδμΝ ΰλαηηΫμΝ
İζΫΰξκυΝ λκάμΝ υζδεκτΝ Ν (dtr)Ν ĲκυΝ χtεegaκυβΝ İέθαδΝ ıυθįİįİηΫθβΝ ıĲβΝ ΰλαηηάΝ İπαθαφκλΪμΝ ıĲκυΝ
χtεegaβηθίΝηΫıπΝİθσμΝπυεθπĲάΝ1ίίnanofaradέΝΌĲαθΝβΝΰλαηηάΝαυĲάΝίλέıεİĲαδΝıİΝεαĲΪıĲαıβΝ
lowΝΝβΝΰλαηηάΝİπαθαφκλΪμΝπΫφĲİδΝΰδαΝθαΝİπαθαφΫλİδΝĲκΝchipέΝΣκΝζκΰδıηδεσΝχrduinoΝΝξλβıδηκπκδİέΝ
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αυĲάΝ ĲβΝ įυθαĲσĲβĲαΝ ΰδαΝ θαΝ İπδĲλΫοİδΝ θαΝαθİίΪıκυηİΝευįδεαΝ Ν απζΪΝπαĲυθĲαμΝ ΫθαΝεκυηπέΝ ıĲκΝ
πİλδίΪζζκθΝĲβμΝχrduinoέΝǹυĲσΝıβηαέθİδΝσĲδΝκΝbootloaderΝηπκλİέΝθαΝΫξİδΝηδελσĲİλκΝξλσθκΝζάιβμΝΝΝ
σıκΝĲκΝdtrΝηδελαέθİδΝεαδΝηπκλİέΝθαΝıυθĲκθδıĲİέΝηİΝĲβθΝΫθαλιβΝĲβμΝφσλĲπıβμΝπλκΰλΪηηαĲκμέΝ 

ǹυĲάΝβΝİΰεαĲΪıĲαıβΝΝΫξİδΝεΪπκδİμΝİπδπĲυıİδμέΝΝΌĲαθΝĲκΝεegaΝβηθίΝİέθαδΝıυθįİįİηΫθκΝ
ıİΝ υπκζκΰδıĲάΝ ξλβıδηκπκδβηΫθκΝεacΝ Ν βΝ δinuxΝ εΪθİδΝ İπαθİεεέθβıβΝ Ν εΪγİΝ φκλΪΝ πκυΝ υπΪλξİδΝ
ıτθįİıβΝ ηΫıπΝ ĲκυΝ usbέΝ Ν ΓδαΝ ĲκΝ İπσηİθκΝ ηδıσΝ įİυĲİλσζİπĲκΝ πİλέπκυΝ κΝ bootloaderΝ ĲλΫξİδΝ ıĲκΝ
ǹtεegaβηθίέΝ ǹθΝ εαδΝ αυĲσΝ İέθαδΝ πλκΰλαηηαĲδıηΫθκΝ θαΝ αΰθκİέΝ αεαĲΪζζβζαΝ įİįκηΫθαΝ Ν γαΝ
παλαεκζκυγάıİδΝ ĲαΝ πλυĲαΝbytesΝ Ν ĲπθΝ įİįκηΫθπθΝπκυΝ ΫξκυηİΝıĲİέζİδΝ ıĲβΝπζαεΫĲα  αφκτΝ ΫξİδΝ
αθκέιİδΝηδαΝıτθįİıβέΝǼΪθΝΫθαΝπλσΰλαηηΪΝĲλΫξİδΝıĲβΝπζαεΫĲαΝΝεαδΝζΪίİδΝηδαΝįδαησλφπıβΝΝβΝΫθαΝ
ΪζζκΝ įİįκηΫθκΝ σĲαθΝ αυĲσΝ ιİεδθΪİδΝ πλΫπİδΝ θαΝ İέηαıĲİΝ ıέΰκυλκδΝ σĲδΝ ĲκΝ ζκΰδıηδεσΝ ηİΝ ĲκΝ κπκέκΝ
İπδεκδθπθİέΝ αθαηΫθİδΝ 1Ν įİυĲİλσζİπĲκΝηİĲλΪΝ ĲκΝΪθκδΰηαΝ Ν ĲβμΝıτθįİıβμΝ εαδΝ πλδθΝ ĲβθΝαπκıĲκζάΝ
įİįκηΫθπθέΝ ΗΝ εegaβηθίΝ πζαεΫĲαΝ πİλδΫξİδΝ ΫθαΝ ηκθκπΪĲδΝ ĲκΝ κπκέκΝ ηπκλİέΝ θαΝ εκπİέΝ υıĲİΝ θαΝ
απİθİλΰκπκδβγİέΝβΝαυĲσηαĲβΝİπαθİεεέθβıβέΝΟδΝΪελİμΝĲκυΝεαζπįέκυΝηπκλκτθΝθαΝİθπγκτθΝΰδαΝθαΝ
ΰέθİδΝ πΪζδΝ İφδεĲάΝ βΝ αυĲσηαĲβΝ İπαθİεεέθβıβέΝ Ν ΈξİδΝ İĲδεΫĲαΝ reset-enέΝ ΣΫζκμΝ ηπκλİέμΝ İπέıβμΝ θαΝ
απİθİλΰκπκδάıİδμΝĲβθΝαυĲσηαĲβΝİπαθİεεέθβıβΝΝıυθįΫκθĲαμΝηδαΝαθĲέıĲαıβΝ11ίΧmΝαπσΝĲκΝηθΝıĲβΝ
ΰλαηηάΝİπαθαφκλΪμέ 

 

1.1.8 ΦυıδεΪ ξαλαεĲβλδıĲδεΪ 
 

 

ΣκΝηΫΰδıĲκΝηάεκμΝεαδΝπζΪĲκμΝĲκυΝεegaβηθίΝpcbΝİέθαδΝζΝεαδΝβέ1ΝέθĲıİμΝηİΝĲβθΝυπκįκξάΝ
λİτηαĲκμΝεαδΝĲβμΝγτλαμΝusbΝθαΝİεĲİέθκθĲαδΝηαελτĲİλαΝαπσΝĲδμΝįδαıĲΪıİδμΝαυĲΫμέΝΗΝπζαεΫĲαΝηπκλİέΝ
θαΝıυθįİγİέΝβΝθαΝεκζζβγİέΝıİΝηδαΝγάεβΝΰδαΝπαλΪįİδΰηαΝηΫıπΝĲπθΝγΝĲλυπυθΝέ΢βηİδυθİĲαδΝσĲδΝβΝ
απσıĲαıβΝαθαηİıΪΝıĲαΝοβφδαεΪΝpinsΝιεαδκΝİέθαδΝί,1θηδζέΝΝ 
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1.2 ADAFRUIT CC3000 
 
 
 
 
 

 
 
 
 

 

 

1έβέ1ΝǼπδıεσπβıβΝ 
 
ΗΝ ζİδĲκυλΰδεάΝ ηκθΪįαΝCCγίίίΝ ĲβμΝ İĲαδλέαμΝ ΝTexas Instrument İέθαδΝ ΫθαμΝ αυĲσθκηκμΝ

İπİιİλΰαıĲάμΝαıτληαĲκυΝįδεĲτκυΝπκυΝαπζκπκδİέΝĲβθΝΝıτθįİıβΝıĲκΝ Internet ηİΝĲβΝξλάıβΝαπζάμΝ
ĲİξθκζκΰέαμΝ Link Wi-Fi. H Simple Link Wi-Fi CCγίίίΝ İζαξδıĲκπκδİέΝ ĲδμΝ απαδĲάıİδμΝ ĲκυΝ
ζκΰδıηδεκτΝ ĲκυΝ ηδελκİζİΰεĲάΝ υπκįκξάμΝ (MCU)Ν εαδΝ İέθαδΝ İπκηΫθπμ ηδαΝ δįαθδεάΝ ζτıβΝ ΰδαΝ
İθıπηαĲπηΫθİμΝİφαληκΰΫμΝξλβıδηκπκδυθĲαμΝκπκδαįάπκĲİΝξαηβζκτΝεσıĲκυμΝεαδΝξαηβζάμ δıξτκμΝ
MCU. 

 

 

 

 

 

 

ǼΙΚΟΝǹΝ2 ΠΛǹΚǼΣǹ ADAFRUIT CC3000 



ǹΠΟ΢ΣΟΛΗ ΜǼΣΡΗ΢ǼΧΝΝ΢ǼΝǺǹ΢ΗΝǻǼǻΟΜǼΝΧΝΝΜǼΝΧΡΗ΢ΗΝΝΝΜΙΚΡΟǼΛǼΓΚΣΗΝ
ARDUINO 

 

19 
 

         1έβέβΝΣİξθδεΪΝξαλαεĲβλδıĲδεΪΝĲκυΝccγίίί 

 

 

 CC3000's Characteristics 

Standards 802.11 b/g, BSS Station 

Wi-Fi Security 
Modes 

WEP, WPA/WPA2 (AES and TKIP – Personal) 

Embedded Wi-
Fi 

TCP/IP stack (IPv4 – DHCP client, DNS, mDNS, 
ARP),  
Wi-Fi driver, security supplicant, Auto-calibrated radio 

Required Code 
size 

As low as 5KB Flash & 360B RAM 

Host Interface SPI at 16MHz 

Power Modes 
Active Mode (92mA typ RX current),  

Shutdown Mode (<5uA) 

Power Supply 2.9V – 4.8V 

I/O Voltage 1.8V – 3.6V 

Connections 4 Sockets (UDP or TCP) 

Throughput 
(TCP) 

~4 Mbps* 

Headless 
Configuration 

Smartωonfig™ΝTechnology 

 

 

 

 

1.2.3 ΢υθįΫıİδμ 
 

ΣκΝωωγίίίΝİέθαδΝ(βζİεĲλδεΪ)ΝαλεİĲΪΝαπζσΝıĲβΝξλάıβέΝΗΝηκθΪįαΝαπαδĲİέΝıτθįİıβΝıĲκΝ
SPI,ΝıυηπİλδζαηίαθκηΫθκυΝİθσμΝλκζκΰδκτΝ(ωδK),ΝĲαΝįİįκηΫθαΝαπσΝΫθαθΝηδελκİζİΰεĲάΝ(ετSI)Ν
εαδΝĲαΝįİįκηΫθαΝİισįκυΝıĲκθΝΝηδελκİζİΰεĲά (εISτ)έΝΧλβıδηκπκδİέΝİπέıβμΝηδαΝİπδζİΰηΫθβΝΰλαηηάΝ
(ωS)ΝΰδαΝSPIΝθαΝįİέξθİδΝΝπσĲİΝηδαΝηİĲαφκλΪΝįİįκηΫθπθΝσππμΝιİεέθβıİέ 

 

 

ΠΙΝǹΚǹ΢Ν2 ΥǹΡǹΚΣǾΡΙ΢ΣΙΚǹΝΣΟΤΝCC3000 
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ΜααέΝηİΝĲβΝįδİπαφάΝSPI,ΝυπΪλξİδΝΫθα  İιπĲİλδεΪΝİθİλΰκπκδκτηİθκΝpinΝΝπκυΝκθκηΪαİĲαδΝ
VψχT_ϋσΝεαδΝΝξλβıδηκπκδκτηİΝΰδαΝθαΝιİεδθάıκυηİΝĲβΝηκθΪįαΝıπıĲΪΝεαδΝİπέıβμΝΫθα pin  IRQ, 

πκυΝİέθαδΝβΝįδαεκπάΝαπσΝĲκΝωωγίίίέΝΣκΝpin IRQΝαπαδĲİέΝΝθαΝİπδεκδθπθİέΝΝεαδΝπλΫπİδΝθαΝıυθįΫİĲαδΝ
ηİΝΫθα pin İδıσįκυΝĲκυΝΝχrduinoέΝΝǹπσΝĲβθΝεegaΝıυθάγπμΝξλβıδηκπκδκτηİΝĲδμΝΝΠΝβΝάΝΠΝγ 

΢υθįİıηκζκΰέαΝĲκυΝccγίίί 

 

 ώΝωωγίίίΝ ıυθκįİτİĲαδΝ ηİΝ ηδαΝ ζπλέįαΝ απσΝ εαλφέĲıİμΝ ĲδμΝ κπκέİμΝ ĲδμΝ ιİξπλέακυηİΝ ıİΝ
ĲηάηαĲαΝ ĲπθΝ θ,κΝ εαδΝ 1ίΝ ΫĲıδΝ υıĲİΝ θαΝ ξπλΫıκυθΝ αελδίυμΝ ıĲδμΝ υπκįκξΫμΝ ĲκυΝ χrduinoΝ
ηαμέΣκπκγİĲάıαηİΝΝĲκΝπλκıĲαĲİυĲδεσΝεΪζυηηαΝπΪθπΝαπσΝĲαΝpin,ΝεαδΝεκζζάıαηİΝπλκıİεĲδεΪΝεΪγİΝ
ηέαΝıĲβ γΫıβΝĲκυ 

 

 

  

 

ΗΝαıπέįαΝİέξİΝİπέıβμΝηδαΝυπκįκξάΝγβζυεάΝĲπθΝΝβXγΝpinέΝǹυĲσΝĲκΝıυθįΫıαηİΝıĲκΝpinΝ
headerΝβXγΝIωSPΝıĲκΝχrduinoΝηαμ,ΝΰδαΝθαΝφΫλİδΝSPIΝπΪθπΝαπσΝĲκΝshieldΝηαμέΝΚσζζβıβΝεαλφδĲıυθΝ
ξλİδΪαİĲαδΝθαΝίΪζκυηİΝıτληαĲαΝıυΰεσζζβıβμΝΝΰδαΝĲβθΝSPI. ΣκπκγİĲάıαηİ  ĲβθΝΝυπκįκξάΝıĲδμΝκπΫμΝ
ıĲκΝ shield,Ν ıĲβΝ ıυθΫξİδα,Ν ΰυλέıαηİΝ ĲβθΝ αıπέįαΝ αθΪπκįαΝ εαδΝ εκζζάıαηİΝ ĲδμΝ εαλφέĲıİμέǹπσΝ
πλκİπδζκΰάΝĲκΝΝSPIΝįİθΝİέθαδΝıυθįİįİηΫθκΝηİΝĲβθΝεİφαζέįαΝIωSPέΝΓδαΝθαΝİθİλΰκπκδάıκυηİΝĲδμΝ
ıυθįΫıİδμΝ εİφαζέįαμΝ IωSP,Ν εΪθαηİΝ ĲλİδμΝ Ν εκζζάıİδμΝ ıĲκΝ εΪĲπΝ ηΫλκμΝ ĲβμΝ ωωγίίίέΟδΝ
ıυΰεκζζάıİδμΝΝαυĲΫμΝΝİέθαδΝαπαλαέĲβĲİμΝİπİδįάΝΝξλβıδηκπκδκτηİΝΝĲκΝshieldΝΝηİΝĲκΝεegaΝαζζΪΝįİθΝ
απαδĲİέĲαδΝΰδαΝξλάıβΝηİΝΫθαΝUστ!ǹπζΪΝζδυıαηİΝηδαΝΪηκλφβΝηΪααΝĲβμΝıυΰεσζζβıβμΝΝıİΝεΪγİΝηέαΝ
απσΝĲαΝγΝεκυĲΪεδαΝξπλέμΝθαΝίΰαέθκυθΝİεĲσμΝĲπθΝκλέπθΝΜİĲΪΝαπσΝαυĲσΝĲκΝccγίίίΝİέθαδΝΫĲκδηκΝΰδαΝ
ξλάıβΝεαδΝĲκπκγΫĲβıβΝπΪθπΝıĲκΝχrduinoΝMega πκυΝΫξκυηİ 

 

ǼΙΚΟΝǹΝ3 CC3000 ΚǹΙΝχRDUIστ 
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΢ĲβθΝηκθΪįαΝccγίίίΝξλβıδηκπκδκτηİΝĲαΝπαλαεΪĲπΝPin 

•SCK - #13 

•MISO #12 

•MOSI #11 

•CS for CC3000 #10 

•VBAT_EN #5 

•CS for SD Card #4 

•IRQ #3 
 

1.2.4  ΠλκαδλİĲδεάΝΚİλαέα 

 

ǻİįκηΫθκυΝ σĲδΝ ĲκΝ ıτıĲβηΪΝ ηαμΝ İέθαδΝ ıİΝ εκυĲέΝ ĲκπκγİĲάıαηİΝ ηδαΝ İιπĲİλδεάΝ εİλαέαΝ
2.4Ghz  ΫĲıδΝυıĲİΝθαΝΫξκυηİΝπδκΝįυθαĲάΝεİλαέαΝέΝΓδαΝθαΝΰέθİδΝİφδεĲάΝβΝıτθįİıβΝαυĲάΝξλİδΪαİĲαδΝ
εαδΝΫθαμΝπλκıαληκΰΫαμΝ(adaptor)ΝUόδΝıİΝRP-SεχΝάΝΝUόδΝıİΝSεχέ 

 

 

1.2.5 εΪλĲα ηθάηβμ SD  
 

 

 

 

ΣκΝπαλσθ İιΪλĲβηα İέθαδΝεΪλĲα ηθάηβμ βΝκπκέα Ϋξİδ ĲκπκγİĲβγİέ ıİΝİδįδεά γάεβ πΪθπ 

ıĲβθΝπζαεΫĲα Adafruit ccγίίίΝσππμΝφαέθİĲαδ παλαεΪĲπ. ΧλβıδηκπκδİέĲαδ İέĲİ ΰδαΝΝεαĲαΰλαφά 

İέĲİ ΰδαΝαθΪΰθπıβ πζβλκφκλδυθ.  

 

ǼΙΚΟΝǹΝ4 ΚǹΡΣǹΝΜΝǾΜǾ΢ΝSD 
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1.2.7 Wifi 
 

ΣκΝWifi  ĲκΝχλβıδηκπκδκτηİ ΰδαΝθαΝıυθįİγκτηİ αıτληαĲα ıĲκΝįδαįέεĲυκέΝǹυĲσΝĲκΝεΪθκυηİ ΰδαΝ
θαΝΰέθİδ İφδεĲά βΝαπκıĲκζά ĲπθΝįİįκηΫθπθ ηαμΝıĲβΝίΪıβ.  

ΣκΝWifi  İέθαδΝηδαΝĲİχθκζκΰέα ΰδαΝıυıεİυΫμ  κδΝκπκέİμ ίαıέακθĲαδ ıĲαΝIEEE 802.11 įİįκηΫθα. 

ΟδΝıυıεİυΫμ πκυΝηπκλκτθ θαΝ ĲκΝ χλβıδηκπκδάıκυθ İέθαδΝκδΝ υπκζκΰδıĲΫμ , εδθβĲΪ , tablets εέαέ έΝΟδΝ
ıυıεİυΫμ αυĲΫμΝπκυΝİέθαδΝıυηίυaĲİμΝηİΝĲβΝ Ĳİχθκζκΰέα αυĲάΝηπκλκτθ θαΝıυθįİγκτθ ıĲκΝįδαįέεĲυκ 

ηΫıπ WLAN εαδΝηΫıπ İθσμΝwireless access point İτλκυμ πİλέπκυ 20 ηΫĲλπθ  ıİΝİıπĲİλδεσ χυλκ εαδΝ
ζέΰκ πİλδııσĲİλκ ıİΝİιπĲİλδεσέΝΣκΝWifi  ευηαέθİĲαδ ηİĲαιτ ĲπθΝıυχθκĲάĲπθ Ĳπθ βέζΝεαδΝηέκΝgigahertz. 

ΟΝεαγΫθαμ ηπκλİέ θαΝαπκεĲάıİδ πλσıίαıβ ıĲκΝįδαįέεĲυκ χλβıδηκπκδυθĲαμ modem ίλδıεσηİθκμ ıİΝ
αυĲΫμΝĲδμΝıυχθσĲβĲİμ. ǼιαδĲέαμ αυĲκτ ĲκΝαıτληαĲκ įέεĲυκ İέθαδΝπδκΝİυΪζπĲκ ıİΝİπδγΫıİδμ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

ǼΙΚΟΝǹΝ5 ΣΟΠΟΘǼΣǾΜǼΝǾΝΚǹΡΣǹΝΜΝǾΜǾ΢ΝSDΝΠǹΝΧΝ΢ΣΟΝωω3000 
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1.3 Brushless Cooling Fan 
 

 

                                                            

 

1έγέ1ΝǼπδıεσπβıβ 

 

ΟΝαθİηδıĲάλαμΝİέθαδΝΫθαΝİιΪλĲβηαΝĲκΝκπκέκΝΝĲκΝξλβıδηκπκδκτηİΝΰδαΝοτιβέΝǹπκĲİζİέĲαδ 
απσΝπĲİλτΰδαΝ İθπηΫθαΝıİΝ ευεζδεάΝηκλφάΝ ΰθπıĲΪΝπμΝ įλκηΫαμέΝΛİδĲκυλΰİέ ηİΝ ĲλκφκįκıέαΝ πκυΝ
ευηαέθİĲαδΝΰτλπΝıĲαΝ1βV. ΜİΝίέ1βǹΝεαδΝηİΝĲαξτĲβĲαΝĲβμΝφĲİλπĲάμΝθαΝφĲΪθİδΝĲαΝβηίίrpm (ΰτλκυμΝ
αθΪΝζİπĲσ) 

ǹεκζκυγİέ ετεζπηα: 

 

 

 

ǼΙΚΟΝǹΝ6 ǹΝǼΜΙ΢ΣǾΡǹ΢ 

ǼΙΚΟΝǹΝ7 ΢ΤΝǻǼ΢ΜΟΛΟΓΙǹ ǹΝǼΜΙ΢ΣǾΡǹ ΢ΣΟΝχRDUIστ MEGA 
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1.4   ǹδıγβĲάλαμ υπİλάξπθ HC-SR04 
 

  

 

 

 

1.4.1 Ǽπδıεσπβıβ 

 

ΟΝ hc-srίζΝ İέθαδΝ ΫθαμΝ αδıγβĲάλαμΝ κΝ κπκέκμΝ ξλβıδηκπκδİέΝ λαθĲΪλΝ απσıĲαıβμΝ ΰδαΝ θαΝ
ηİĲλάıİδΝαπσıĲαıβΝαθαηİıΪΝıİΝαυĲσΝεαδΝıİΝΫθαΝΪζζκΝαθĲδεİέηİθκΝκπκδκįάπκĲİΝεαδΝαθΝİέθαδΝαυĲσέΝ
ΠλκıφΫλİδΝΫθαθΝİιαδλİĲδεσΝΝαθδξθİυĲάΝηİΝπκζτΝυοβζάΝαελέίİδαΝεαδΝıĲαγİλΫμΝηİĲλάıİδμΝıİΝάζδκΝβΝ
ıİΝıεκĲΪįδέΝΟδΝαπκıĲΪıİδμΝĲδμΝκπκέİμΝηπκλİέΝθαΝηİĲλάıİδΝευηαέθκθĲαδΝαπσΝβΝİεαĲκıĲΪΝĲκυΝηΫĲλκυΝ
ηΫξλδΝεαδΝζΝηΫĲλαέΝǹπκĲİζİέĲαδΝαπσΝΫθαθΝπκηπσΝεαδΝΫθαθΝįΫεĲβέ 

 

1.4.2 ΣİξθδεΪ ξαλαεĲβλδıĲδεΪ 

 

• Power Supply: +5V DC 
• Quiescent Current: <2mA 
• Working Current: 15mA 
• ϋffectualΝχngleμΝξ1η° 
• Ranging Distance: 2cm – 400 cm/1" - 13ft 
• Resolution: 0.3 cm 
• Measuring Angle: 30 degrees 
• Trigger Input Pulse width: 10uS 
• Dimension: 45mm x 20mm x 15mm 

1.4.3 ΢υθįİıηκζκΰέα  

 

ǼΙΚΟΝǹΝ8 HC-SR04 
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ΟΝαδıγβĲάλαμΝΫξİδΝζΝαελκįΫεĲİμέΝΟδΝαελκįΫεĲİμΝİέθαδΝκδΝİιάμ: 

1) VCC= +5VDC 

2) Trig=trigger input of sensor 

3) Echo= echo output of sensor  

4) Gnd=Gnd 

 

1.4.4 ΛİδĲκυλΰέα 

 

ΓδαΝθαΝαλξέıİδΝβΝζİδĲκυλΰέαΝĲκυ,ΝΰδαΝΝθαΝιİεδθάıİδΝįβζαįάΝĲδμΝηİĲλάıİδμΝĲκΝVCC πλΫπİδΝ
θαΝįİξĲİέΝπαζησΝhigh 5v ĲκΝζδΰσĲİλκΝΰδαΝ1ίusέΝǹυĲσΝγαΝπλκεαζΫıİδΝĲκθΝıΫθıκλα θαΝηİĲαįυıİδΝκΝ
“ετεζκυμ”ΝαπσΝυπΫλβξκυμΝĲπθΝζίkhz εαδΝγαΝπİλδηΫθİδΝĲβθΝαθĲαθΪεζαıβΝαυĲυθέΝΌĲαθΝκΝıΫθıκλαμΝ
αθδξθİτıİδΝ ĲκυμΝ υπİλάξκυμΝ απσΝ ĲκθΝ įΫεĲβΝ Ν αυĲσΝ γαΝ γΫıİδΝ ĲκΝ pin echo ıİΝ high ηθΝ εαδΝ γαΝ
εαγυıĲİλάıİδΝ ΰδαΝ ηδαΝ πİλέπκυΝ πİλέκįκΝ αθΪζκΰβΝ ĲβμΝ απσıĲαıβμέΝ Ν ΓδαΝ θαΝ εαĲαθκάıκυηİΝ ĲβθΝ
απσıĲαıβΝηİĲλΪηİΝĲκΝİτλκμΝĲκυΝecho pin. 

 

 

 

 

 

 

 

ǼΙΚΟΝǹΝ9 ǻΙǹ΢Σǹ΢ǼΙ΢ ΚǹΙΝΠǼΡΙΟΥǾ ΜǼΣΡǾ΢ǼΧΝ HC-SR04 
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ǹεκζκυγİέ απİδεσθδıβ ıτθįİıβμ: 

 

 

 

 

 

ΠαλαĲβλκτηİ σĲδΝΫξκυηİ ĲΫııİλİδμ ıυθįΫıİδμέΝΣκΝVcc ĲκυΝαδıγβĲάλα ıυθįΫİĲαδ ıĲκΝΪηV 

,ΝĲκΝtrig ıĲκΝλ,ΝĲκΝecho ıĲκΝκΝ(οβφδαεΪ)ΝΝεαδΝβΝΰİέπıβΝıĲβΝΰİέπıβ  

 

 

 

 

ǼΙΚΟΝǹΝ10 ΢ΤΝǻǼ΢ΜΟΛΟΓΙǹΝώω-SR04 ΜǼΝχRDUIστ MEGA 
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1.5   Seven Segment Display 
 

 

 

 

1.5.1 Ǽπδıεσπβıβ 
 

ΣκΝ İιΪλĲβηα αυĲσΝ İέθαδΝ ηδαΝ φσληαΝ βζİεĲλκθδεάμΝ αθαπαλΪıĲαıβμΝ αλδγηυθέΝ
ΧλβıδηκπκδİέĲαδΝ İυλΫπμΝıĲαΝοβφδαεΪΝλκζσΰδαΝΝΰδαΝθαΝπαλΫξİδΝαλδγηβĲδεάΝπζβλκφκλέαέΝ ΝΌππμΝΝ
εαĲαζαίαέθκυηİΝεαδΝ απσΝ ĲκΝσθκηαΝ Ĳκυ,Ν απκĲİζİέĲαδΝ απσΝ İφĲΪΝıĲκδξİέαΝ ĲαΝκπκέαΝıυθįυΪακθĲαδΝ
ηİĲαιτΝĲκυμΝεαδΝηİΝζİδĲκυλΰέαΝon off (ĲπθΝıĲκδξİέπθ)ΝαπİδεκθέακυθΝĲαΝθκτηİλαέ  

ΟδΝİθįİέεĲİμΝįİεαįδευθ οβφέπθ ξλβıδηκπκδκτθ  7 ĲηάηαĲα ΰδαΝθαΝαθαπαλαıĲάıκυθ ĲκυμΝ
įİεαįδεκτμ αλδγηκτμ 

ΤπΪλξκυθΝİθįİέεĲİμΝσπκυΝξλβıδηκπκδκτθĲαδΝκδΝįέκįκδΝİεπκηπάμΝφπĲσμΝ(ΝδightΝϋmittingΝ
Diodes - δϋϊs)Νΰδα ĲβθΝεαĲαıεİυάΝĲπθΝĲηβηΪĲπθΝĲκυμέΝΗΝζİδĲκυλΰέαΝĲκυμΝίαıέαİĲαδΝıĲκΝΰİΰκθσμΝ
σĲδΝεΪγİΝĲηάηαΝαπκĲİζİέĲαδΝαπσΝυζδεσΝĲκΝκπκέκΝİεπΫηπİδΝφπμΝσĲαθΝįδαλλΫİĲİΝαπσΝλİτηαέ 

Ǽπέıβμ,Ν υπΪλξκυθΝ İθįİέεĲİμΝ υΰλκτΝελυıĲΪζζκυΝ (Liquide Crystal Displays - δωϊs)έΝΗΝ
ζİδĲκυλΰέαΝĲκυμΝίαıέαİĲαδΝıĲβθΝδįδσĲβĲαΝİθσμΝİδįδεκτΝυΰλκτΝελυıĲΪζζκυΝθαΝįδαįέįİδΝįδαφκλİĲδεΪΝ
ĲκΝφπμΝυπσΝĲβθΝİπέįλαıβΝİθαζζαııσηİθκυΝβζİεĲλδεκτΝπİįέκυέΝΣαΝδωϊsΝΫξκυθΝδįδαέĲİλαΝξαηβζάΝ
εαĲαθΪζπıβΝδıξτκμΝεαδΝİέθαδΝδįαθδεΪΝΰδαΝφκλβĲΫμΝıυıεİυΫμέ 

ǼΙΚΟΝǹ 11 SEVEN SEGMENT DISPLAY 
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 ΟδΝ įİεαįδεκέΝ αλδγηκέ ıξβηαĲέακθĲαδ σĲαθ 
αvΪίoυvΝ εΪπκδα απσΝ ĲαΝ ĲηάηαĲαΝ ĲκυΝ İθįİέεĲβΝ įİεαįδευθΝ οβφέπθΝ (display)έΝ ΠαλαεΪĲπ 

παλκυıδΪαİĲαδΝκΝĲλσπκμΝİηφΪθδıβμΝĲπθΝįİεαįδευθΝοβφέπθΝί-λΝıĲκθΝİθįİέεĲβΝįİεαįδευθΝοβφέπθΝ
(display). 

 

 

 

 

 

ΓδαΝπαλΪįİδΰηα ΰδαΝĲκθ αλδγησ  ΰδα  θαΝİθİλΰκπκδβγİέ εαδΝθαΝİηφαθδıĲİέ κΝαλδγησμ ζΝγαΝ
πλΫπİδ θαΝİθİλΰκπκδβγκτθ ĲαΝb,c,g,f   εέκέεέΝ 

 

ǹεκζκυγİέ βΝıτθįİıβ: 

ǼΙΚΟΝǹΝ12 ΣǹΝ7 ΣΜǾΜǹΣǹΝΣΟΤΝSSD 

ǼΙΚΟΝǹΝ13 ΣΡΟΠΟ΢ ǼΜΦǹΝΙ΢Ǿ΢ ǻǼΚǹǻΙΚΧΝ ΦǾΦΙΧΝ ΢ΣΟΝΝSSD 
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1.6 Bluetooth HC-05 
 

 

 

1έθέ1ΝǼπδıεσπβıβ 
 

ΣκΝ ıυΰεİελδηΫθκ İιΪλĲβηα İέθαδΝ ΫθαΝ BluetoothέΝ ΣκΝ Bluetooth İέθαδΝ ηδαΝ αıτληαĲβ 

Ĳİξθκζκΰέα βΝ κπκέα ξλβıδηκπκδİέĲαδ ΰδαΝ ĲβθΝ αθĲαζζαΰά įİįκηΫθπθ ıİΝ ηδελΫμ απκıĲΪıİδμ ηİΝ
ηΫΰδıĲκ πİλέπκυ ĲαΝ1ίΝηΫĲλα. Χλβıδηκπκδİέ UHF λαįδκετηαĲα ηİĲαιτ ĲπθΝβέζΝεαδΝβέζκηΝGHz 

ǹεκζκυγİέΝετεζπηαΝ: 

ǼΙΚΟΝǹ 14 ΢ΤΝǻǼ΢ΜΟΛΟΓΙǹ SSD  ΜǼ ARDUINO 

ǼΙΚΟΝǹΝ15 HC-05 
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1.7 buzzer 

 

 

 

ǼΙΚΟΝǹΝ16 ΢ΤΝǻǼ΢ΜΟΛΟΓΙǹΝώω-05 ΜǼΝχRDUIστ 

ǼΙΚΟΝǹΝ17 BUZZER 
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1.7.1 İπδıεσπβıβ  
  

ΣκΝπαλσθ İιΪλĲβηα İέθαδΝįδαηΫĲλκυ 12mm εαδΝζİδĲκυλΰİέ ıİΝİτλκμ ĲπθΝβkhz. ΠαλΪΰİδ 
ΫθαθΝĲυπδεσ άξκ ĲπθΝληdba εαδΝĲλκφκįκĲİέĲαδ απσΝγέηΝΫπμ 5  volt. 

 

 

 

1.8 LED 
 

 

 

 

1.8.1 Ǽπδıεσπβıβ  
 

ǼΙΚΟΝǹΝ18 ΢ΤΝǻǼ΢ΜΟΛΟΓΙǹ BUZZER ΜǼΝχRDUIστ 

ǼΙΚΟΝǹΝ19 LED 
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ΣκΝπαλσθ ıĲκδξİέκ İέθαδΝΫθαΝled Ĳτπκυ įδσįκυ (Ϊθκįκμ εαδΝεΪγκįκμ )ΝεαδΝĲλκφκįκĲİέĲαδ  
απσΝ1έκΝΫπμ βέζΝίκζĲ 

 

 

 

1.9 ΟζκεζβλπηΫθκ ετεζπηαΝ 
 

 

 
 

ǼΙΚΟΝǹΝ20 ΢ΤΝǻǼ΢ΜΟΛΟΓΙǹ LED  ME ARDUINO 

ǼΙΚΟΝǹΝ21 ΢ΤΝǻǼ΢ΜΟΛΟΓΙǹΝΟΛΧΝΝΣΟΝΝǼΞǹΡΣǾΜǹΣΧΝΝΜǼΝΣΟ ARDUINO 
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              ΚǼΦǹΛǹΙΟΝβ 

Software 

 

2.1 Server , Γζυııİμ εαδΝίΪıβΝįİįκηΫθπθΝ 
 

2.1.1 ServerΝεαδΝίΪıβΝįİįκηΫθπθ 
 

ΟΝserver βΝįδαεκηδıĲάμΝıİΝηδαΝαλεİĲΪ απζά ηκλφά İέθαδΝΫθαμ υπκζκΰδıĲάμ κΝκπκέκμ ĲλΫξİδ 
ĲκΝεαĲΪζζβζκ ζκΰδıηδεσ εαδΝıεκπσμ ĲκυΝİέθαδΝθαΝİιυπβλİĲİέ ĲκυμΝπİζΪĲİμ ĲκυΝπκυΝıυθįΫκθĲαδ ıİΝ
αυĲσθΝΰδαΝΫθαθΝıυΰεİελδηΫθκ ζσΰκ.  ǹθΪζκΰα ζκδπσθ ηİΝαυĲσΝĲκθΝζσΰκ κΝįδαεκηδıĲάμ ĲλΫξİδ ĲδμΝ
αθĲέıĲκδξİμ υπβλİıέİμ εαδΝΫξİδ εαδΝεαĲΪζζβζβ κθκηαıέαέΝΓδαΝπαλΪįİδΰηα αθΝκΝserver İιυπβλİĲİέ 
δıĲκıİζέįİμ  ĲσĲİ κθκηΪαİĲαδ web serverέΝΝΝΗΝİπδεκδθπθέα ηİĲαιτ ĲκυΝserver εαδΝĲκυΝclient  ηπκλİέ 
θαΝ ΰέθİδ ηΫıπ İθσμΝ local network βΝηΫıπ ĲκυΝįδαįδεĲτκυέΝ΢İΝ įέεĲυα ıĲαΝκπκέα κΝįδαεκηδıĲάμ 
İιυπβλİĲİέ ηİΰΪζκ αλδγησ πİζαĲυθΝ ξλβıδηκπκδκτθĲαδΝ υπκζκΰδıĲΫμΝ κδΝ κπκέκδΝ ΫξκυθΝ παλαπΪθπΝ
įυθαĲσĲβĲİμΝ απσΝ ĲκυμΝ εκδθκτμΝ υπκζκΰδıĲΫμέΝ ΈξκυθΝ αθİίαıηΫθαΝ ξαλαεĲβλδıĲδεΪΝ υıĲİΝ θαΝ
παλΫξκυθΝηİΰΪζβΝαιδκπδıĲέαΝεαδΝıδΰκυλδΪΝΰδαΝĲδμΝυπβλİıέİμΝπκυΝπαλΫξκυθέΝΟδΝυπκζκΰδıĲΫμ αυĲκέ 
ηπκλκτθ εαδΝıĲδμΝπİλδııσĲİλİμΝφκλΫμΝπλΫπİδΝθαΝĲλΫξκυθΝσζβΝĲβθΝβηΫλαΝξπλέμΝįδαεκπάέΝ 

ΧμΝ ǺΪıβΝ ǻİįκηΫθπθΝ ıĲβθΝ κυıέαΝ εαζκτηİΝ ĲβΝ ıυζζκΰάΝ įİįκηΫθπθΝ ĲαΝ κπκέαΝ İέθαδΝ
απκγβεİυηΫθαΝ ıİΝ ΫθαθΝ υπκζκΰδıĲάΝ εαδΝ ηπκλκτθΝ θαΝ İπİιİλΰαıĲκτθΝ απσΝ Ĳκ ΪĲκηκΝ πκυΝ ĲαΝ
įδαξİδλέαİĲαδέΝΗ įδαξİέλδıβΝαυĲάΝΰέθİĲαδΝηΫıπΝĲκυΝ΢υıĲάηαĲκμΝǻδαξİέλδıβμΝǺΪıİπθΝǻİįκηΫθπθέ 
ΟδΝίΪıİδμ įİįκηΫθπθ Ϋξκυθ įβηδκυλΰβγİέ ΰδαΝθαΝįδαξİδλέακθĲαδ ηİΰΪζκ ηΫΰİγκμ πζβλκφκλδυθ πκυΝ
ĲαΝ İδıΪΰİδμ ĲαΝ απκγβεİτİδμ ĲαΝ ĲλΪίαμ εαδΝ ĲαΝ įδαξİδλέαİıαδ. ΢υθάγπμ İέθαδΝ ıİΝ πέθαεİμ . 

ǹπκĲİζκτθĲαδ απσΝ ıİδλΫμ εαδΝ ıĲάζİμέΝ ΚΪγİΝ ıĲκδξİέκ πκυ İδıΪΰİĲαδ ıİΝ ηδαΝ ıİδλΪ απκĲİζİέ 
εαĲαΰλαφάέΝΌĲαθΝεαĲαΰλΪφκυθ κδΝηİĲλάıİδμ εαδΝκζκεζβλπγİέ βΝίΪıβ ĲαΝıĲκδξİέα αυĲΪΝηπκλκτθ 
θαΝ ξλβıδηκπκδβγκτθ ηİΝ πκζζκτμ įδαφκλİĲδεκτμ Ĳλσπκυμ,Ν θαΝ ĲαΝ įδαξİδλδıĲκτθ αθΪζκΰα ηİΝ ĲκΝ
ζκΰδıηδεσ πκυΝξλβıδηκπκδκτηİ εαδΝĲδμΝįυθαĲσĲβĲİμ πκυΝηαμΝπαλΫξİδ. 

 

 

2.1.2 Server Wamp  
 

 

ΣκΝ WAMP ( Windows Apache , MySQL , PHP)İέθαδΝ ΫθαΝ πλσΰλαηηαΝ ĲκΝ κπκέκΝ ĲκΝ
ξλβıδηκπκδάıαηİΝ ΰδαΝ θαΝ įβηδκυλΰάıκυηİΝ ΫθαθΝ ĲκπδεσΝ server ıĲκθΝ υπκζκΰδıĲάέΝ ΢υθάγπμΝ
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ξλβıδηκπκδİέĲαδΝ ΰδαΝ αθΪπĲυιβΝ Ν İφαληκΰυθΝ εαδΝ απκηαελυıηΫθκΝ ΫζİΰξκΝ αζζΪΝσππμΝ αθαφΫλαηİΝ
παλαπΪθπΝεαδΝΰδαΝĲβΝįβηδκυλΰέαΝİιυπβλİĲβĲάέΝΝ 

ΣκΝ ıβηαθĲδεσĲİλκΝ εκηηΪĲδΝ αυĲκτΝ ĲκυΝ πλκΰλΪηηαĲκμΝ İέθαδΝ ĲκΝApache ĲκΝ κπκέκΝ İέθαδΝ
απαλαέĲβĲκΝ ΰδαΝθαΝ ĲλΫιİδΝ ΫθαθΝweb server ηΫıαΝıĲαΝwindowsέΝΣλΫξκθĲαμΝ ΫθαθΝ ĲκπδεσΝApache 

İιυπβλİĲβĲάΝηΫıαΝıİΝζκΰδıηδεσΝwindows ηπκλκτηİΝθαΝĲİıĲΪλκυηİΝδıĲκıİζέįİμΝıİΝΫθαθΝπζκβΰσΝ
ξπλέμΝθαΝĲδμΝįβηκıδκπκδάıκυηİέ 

ǼπέıβμΝĲκΝπλσΰλαηηαΝαυĲσΝπİλδζαηίΪθİδΝεαδΝMySQL εαδΝPHP ĲαΝκπκέαΝİέθαδΝįυκΝαπσΝĲδμΝ
πδκΝεκδθΫμΝζİδĲκυλΰέİμΝıĲβΝįβηδκυλΰέαΝįυθαηδευθΝ δıĲκıİζέįπθέΝΣκΝMySQL İέθαδΝηδαΝĲαξτĲαĲβΝ
ίΪıβΝįİįκηΫθπθΝİθυΝĲκΝPHP İέθαδΝηδαΝΰζυııαΝβΝκπκέαΝξλβıδηκπκδİέĲαδΝΰδαΝθαΝΫξκυηİΝπλσıίαıβΝ
ıİΝįİįκηΫθαΝαπσΝĲβΝίΪıβέΝǹθΝİΰεαĲαıĲάıκυηİΝαυĲΫμΝĲαΝįυκΝıĲκδξİέαΝĲκπδεΪΝıĲκθΝυπκζκΰδıĲάΝηαμΝ
ηπκλκτηİΝθαΝφĲδΪικυηİΝεαδΝθαΝĲİıĲΪλκυηİΝηδαΝįυθαηδεάΝδıĲκıİζέįαΝπλδθΝĲβθΝαθİίΪıκυηİΝıİΝΫθαθΝ
įβησıδκΝweb server. 

 

 

 

 

 

 

 

ǼΙΚΟΝǹΝ22 ǹΡΥΙΚǾΝ΢ǼΛΙǻǹΝΣΟΤΝǻΙǹΚΟΜΙ΢ΣǾΝΜǹ΢ 
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βέ1έγΝΝκtepad  ++ 
 

ΠλσεİδĲαδ ΰδαΝ ΫθαΝ πλσΰλαηηα ĲκΝ κπκέκ ξλβıδηκπκδİέĲαδ İυλΫπμ απσΝ ĲκυμΝ
πλκΰλαηηαĲδıĲΫμέΝΣκΝΰθπıĲσ text editorέΝǼέθαδΝαθκδξĲκτ ζκΰδıηδεκτ ,  İζαφλτ αζζΪ ηİΝπκζζΫμ 
įυθαĲσĲβĲİμ  εαδΝ İέθαδΝ İιαδλİĲδεΪ απζσέΝ ΢ĲαΝ ĲβμΝ įκηάμ, πİλδΫξİδ ηδαΝ ΰλαηηά İλΰαζİέπθ πκυΝ
πİλδΫξİδ ĲδμΝευλδσĲİλİμ ζİδĲκυλΰέİμ ĲκυέΝΟΝυπσζκδπκμ ξυλκμ απκĲİζİέ ĲκθΝξυλκ ıυΰΰλαφάμ ευįδεα. 

Γτλπ απσΝαυĲσΝİηφαθέακθĲαδ įδαφκλΪ ıĲκδξİέα ĲαΝκπκέα ηαμΝπαλΫξκυθ įδΪφκλİμ πζβλκφκλέİμ. 
ΈθαΝετλδκ ξαλαεĲβλδıĲδεσ İέθαδΝκΝξλπηαĲδıησμ ĲκυΝευįδεα αθΪζκΰα ηİΝĲβΝįκηά υıĲİΝθαΝΰέθİĲαδ 
πδκΝİτεκζβ βΝαθΪπĲυιβ ĲκυΝεαδΝαθİτλİıβ ζαγυθέΝΝ΢İΝεΪγİΝΰζυııα įδαγΫĲİδ ιİξπλδıĲσ ξλυηα ĲκΝ
κπκέκ İέθαδΝΫĲκδηκ απΝĲκΝπλσΰλαηηα αζζΪ εαδΝįδαξİδλδıĲδεσ απσΝĲκθΝξλάıĲβέΝ΢ĲβθΝıυΰεİελδηΫθβ 

İλΰαıέα ĲκΝ ξλβıδηκπκδάıαηİ ΰδαΝ θαΝ ıυΰΰλΪοκυηİ script ıİΝ pup, html,MySQL.ΠαλαεΪĲπ 

αθαφΫλκθĲαδ αθαζυĲδεΪ. 

 

 

 

 

 

 

 

2.1.4 ίΪıβ įİįκηΫθπθ MySQL   
 

H MySQL İέθαδΝηδαΝίΪıβ įİįκηΫθπθ βΝκπκέα ηπκλİέ θαΝξλβıδηκπκδβγİέ ıİΝηδελΫμ εαδΝıİΝ
ηİΰΪζİμ İπδξİδλάıİδμ. ΜİλδεΪ απσΝĲαΝξαλαεĲβλδıĲδεΪ ĲβμΝİέθαδΝĲαΝİιάμ: 

ǼΙΚΟΝǹΝ23 ΠǼΡΙǺǹΛΛΟΝ ΣΟΤΝστTEPχD++ 
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• ǻδαĲέγİĲαδ ηİΝįέπζπηα  αθκδξĲκτ ευįδεα αλΪ įİθΝξλİδΪαİĲαδ πζβλπηά 

• ǼέθαδΝηδαΝδıξυλά ίΪıβ εαδΝηπκλİέ θαΝįδαξİδλδıĲά ηİΰΪζκ ηΫΰİγκμ įİįκηΫθπθ 
• Χλβıδηκπκδİέ SQL data language 

• ǼέθαδΝφδζδεά ηİΝĲβθΝPHP ,ΝĲβΝπδκΝįδαįİįκηΫθβ ΰζυııα ΰδαΝweb developing 

 

  

 

βέβΝΓζυııİμΝπλκΰλαηηαĲδıηκτ 
 

βέβέ1ΝǾΝΰζυııαΝωΠ 
 

 

ΗΝcΠΝ İέθαδΝ ηδαΝαθĲδεİδηİθκıĲλαφİέμΝ Ν ΰζυııαΝπλκΰλαηηαĲδıηκτΝβΝκπκέαΝ πİλδζαηίΪθİδΝΝ
įβζυıİδμΝ,ıυθαλĲάıİδμΝ,πλκıĲαεĲδεΫμΝαλξΫμΝĲαΝκπκέαΝİέθαδΝίαıδıηΫθİμΝıİΝεζΪıİδμΝ 

  ΗΝΰζυııαΝαυĲάΝįβηδκυλΰάγβεİΝαπσΝĲβθΝMicrosoft ηΫıαΝαπσΝĲβθΝπζαĲφσληαΝέNET εαδΝ
αλΰσĲİλαΝ πδıĲκπκδάγβεİΝ ıαθΝ πλσĲυπκΝ απσΝ ĲκυμΝ κλΰαθδıηκτμΝ Ecma (ECMA-γγζ)Ν εαδΝ
ISO (ISO/IEC 2327:2006).  

  ΜİΝκηΪįαΝυπσΝĲβθΝβΰİıέαΝĲκυΝAnders Hejlsberg εαδΝηİΝĲβθΝĲİζİυĲαέαΝΫεįκıβ ĲβμΝπκυΝ
įβηκıδİτĲβεİΝ ıĲδμΝ 1ηΝ ǹυΰκτıĲκυΝ ĲκυΝ βί1βΝ θαΝ İέθαδΝ βΝ ηέίΝ ΫξİδΝ ıαθ ıĲσξκΝ θαΝ İέθαδΝ ηδαΝ
İιυΰξλπθδıηΫθβΝαθĲδεİδηİθκıĲλαφάμΝΰİθδεκτΝıεκπκτΝΰζυııαΝπλκΰλαηηαĲδıηκτ 

ΣβθΝ κθκηαıέαΝ ĲβμΝ ĲβθΝ İηπθİυıĲάεαθΝ απσΝ ĲβθΝ ηκυıδεάΝ εαδΝ ηκδΪαİδΝ αλεİĲΪΝ ηİΝ ĲβθΝ
κθκηαıέαΝ ĲβμΝ ΰζυııαμΝ πλκΰλαηηαĲδıηκτΝ cΪΪΝ βΝ κπκέαΝ ıĲβθΝ κυıέαΝ İηφαέθİδ ĲβθΝ ατιβıβΝ ηδαμΝ
ĲυξαέαμΝηİĲαίζβĲάμΝεαĲΪΝ1ΝέΝǼιΝκυΝΝεαδΝĲκΝıτηίκζκΝ«ΪΪ»Ν 

ΗΝıτθĲαιβΝĲβμΝΰζυııαμΝαυĲάμΝΫξİδΝαλεİĲΪΝεκδθΪΝıĲκδξİέαΝηİΝĲδμΝΰζυııİμΝcΝεαδΝcΪΪΝεαδΝ
java.  

ΠδκΝαθαζυĲδεΪμ 

 

• εΪγİΝ φκλΪΝ πκυΝ εΪθκυηİΝ įάζπıβ,Ν ıĲκΝ ĲΫζκμΝ αυĲάμΝ ξλβıδηκπκδκτηİΝ İζζβθδεσΝ
İλπĲβηαĲδεσ 

• κδΝįβζυıİδμΝıξİįσθΝπΪθĲαΝίλέıεκθĲαδΝηΫıαΝıİΝıυθαλĲάıİδμΝκδΝκπκέİμΝίλέıεκθĲαδΝ
ηΫıαΝıİΝεκζΪıİδμΝεαδΝĲΫζκμΝηΫıαΝıİΝnamespacesέΝΓδαΝθαΝζİδĲκυλΰάıİδΝαυĲσΝξλİδΪαİĲαδΝαΰετζİμ 
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• κδΝηİĲαίζβĲΫμΝζαηίΪθκυθΝĲδηΫμΝσĲαθΝıĲβΝįάζπıβΝυπΪλξİδΝĲκΝοΝ 

ΰδαΝĲβθΝįάζπıβΝπδθΪεπθΝξλβıδηκπκδκτθĲαδΝĲİĲλαΰπθδεΫμΝαΰετζİμ 

 

ΠαλαεΪĲπΝαεκζκυγİέΝΫθαΝαπζσΝπαλΪįİδΰηαΝπλκΰλΪηηαĲκμΝπκυΝαπζΪΝγαΝİηφαθέαİδΝıĲβθΝ
κγσθβΝĲκΝηάθυηαΝ“helloΝWorld”έ 

 

1.    using System;       

2.    namespace MyNamespace  

4.    { 

5.       class Helloworld    

6.       { 

7.        static void Main()  

a.        { 

i.          Console.WriteLine("Hello World"); 

ii.          Console.ReadKey(); 

b.        } 

8.       } 

9.      } 

 

Πδκ αθαζυĲδεΪ  

 

 

1) NAMESPACES 
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  ΣαΝnamespacesΝıĲβθΝcΠΝĲαΝİηπİλδΫξκυηİΝıĲκθΝευįδεαΝηαμΝΰδαΝĲβθΝκλΰΪθπıβΝĲκυέΝΌππμΝ
ίζΫπκυηİΝıĲκΝπαλαπΪθπΝπαλΪįİδΰηαΝεΪθαηİΝξλάıβΝĲκυΝsystemΝηΫıπΝĲκυΝusingΝĲκΝκπκέκΝπİλδΫξİδΝ
εζΪıİδμΝηİγσįκυμΝεαδΝıυθαλĲάıİδμΝηİΝκζκεζβλπηΫθκυμΝευįδεİμΝαπσΝĲκΝέnetέ 

 

 

 ΟδΝξυλκδΝκθκηΪĲπθΝηπκλκτθΝθαΝξλβıδηκπκδάıκυθΝĲαΝİιάμΝμ 

 

•ΝσamespacesΝ•ΝωlassesΝ•ΝϊelegatesΝ•ΝϋnumsΝ•ΝStructsΝ•ΝInterfacesΝ 

ΓδαΝΝθαΝπαλΪΰκυηİΝĲκΝįδεσΝηαμΝnamespaceΝεΪθκυηİΝξλάıβΝĲκυΝusingΝεαδΝΫĲıδΝβΝ“helloΝ
world”Ν classΝ ıυηπİλδζαηίΪθİĲαδΝ ıĲκΝ mynamespaceΝ πκυ İηİέμΝ φĲδΪιαηİΝ έσππμΝ ίζΫπκυηİΝ ıĲκΝ
ευįδεαΝεΪθκυηİΝξλάıβΝĲκυΝconsoleέwritelineΝĲκΝκπκέκΝİηπİλδΫξİĲαδΝıĲβΝmain()Ν(ίζΫπİΝΰλαηηάΝθΝ
ĲκυΝευįδεα)ΝΰδαΝθαΝİηφαθέıκυηİΝıĲβθΝκγσθβΝηαμΝĲκΝ“helloΝworld”έ 

ǼέθαδΝ βΝ İθĲκζάΝ ĲβθΝ κπκέαΝ ξλβıδηκπκδκτηİΝ ΰδαΝ θαΝ İηφαθέακυηİΝ ΫθαΝ κπκδκįάπκĲİΝ
αζφαλδγηβĲδεσΝηάθυηαΝıĲβθΝıİδλδαεάΝηαμΝκγσθβέ 

 

 

 

2)  Variables Statements (įήζωıη ηİĲαβζηĲυθ) 

 

΢ĲβθΝcΠΝΰδαΝθαΝηπκλΫıκυηİΝθαΝεΪθκυηİΝξλάıβΝκπκδαıįάπκĲİΝηİĲαίζβĲάμΝεαδΝθαΝΰέθİδΝ
πλΪιβΝηİΝαυĲάΝπλΫπİδΝπλυĲαΝθαΝĲβΝįβζυıκυηİΝκπκυįάπκĲİΝηΫıαΝıĲκΝπλσΰλαηηαΝέ 

ΓδαΝĲβθΝįάζπıβΝĲβμΝαλξδεΪΝεαγκλέακυηİΝĲκθΝĲτπκΝεαδΝΫπİδĲαΝĲβθΝκθκηαıέαΝĲβμΝ 

                          πξ:int y; float z;  

 

3)  ǹθΪγİıβΝĲδηυθΝ 

 

ΓδαΝθαΝκλέıκυηİΝĲδηάΝıİΝηİĲαίζβĲάΝεΪθκυηİΝξλάıβΝĲκΝıτηίκζκΝδıσĲβĲαμ(ο) 
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                 πξμΝΝΝyο1ίνΝΝΝΝΝαζζδυμΝηπκλκτηİΝθαΝĲκΝΰλΪοκυηİΝεαδΝπμΝİιάμΝαθΝγΫζαηİΝθαΝΰέθİδΝ
εαδΝπαλΪζζβζαΝβΝįάζπıβΝĲβμΝηİĲαίζβĲάμΝμΝΝΝΝIntΝyο1ίν 

 

ΠαλαĲάλβıβ 

 

ΗΝΰζυııαΝπκυΝξλβıδηκπκδκτηİΝεΪθİδΝįδΪελδıβΝαθαηİıΪΝıİΝπİαΪΝεαδΝεİφΪζαδαΝΰλΪηηαĲαέΝ
ΓδαΝ θαΝ įβζυıκυηİΝ ĲβθΝ εain()Ν αθαΰεαıĲδεΪΝ ĲβθΝ ΰλΪφκυηİΝ ηİΝ εİφΪζαδκΝ “ε”Ν įδσĲδΝ κΝ
ηİĲαΰζπĲĲδıĲάμΝαθαΰθπλέαİδΝσĲδΝĲκΝπλσΰλαηηαΝίλέıεİĲαδΝıĲβθΝηΫγκįκΝεain()έ 

 

 

4) ΛΫιİδμ-ΚζİδįδΪ 

΢ĲβΝ cΠΝ υπΪλξκυθΝ εΪπκδİμΝ ζΫιİδμΝ κδΝ κπκέİμΝ İέθαδΝ įİıηİυηΫθİμΝ εαδΝ įİθΝ İέθαδΝ İφδεĲσΝ θαΝ
ΰέθκυθΝξλάıβΝαυĲυθΝıαθΝηİĲαίζβĲΫμέ 

 

 

5)  ΣΤΠΟΙΝǻǼǻΟΜǼΝΧΝ 

 

 a)ΝintegersΝ(αεΫλαδκδ) 

Οδ αεΫλαδİμΝηİĲαίζβĲΫμΝξπλέακθĲαδΝαθΪζκΰαΝηİΝĲκΝηΫΰİγκμΝĲκυμΝέΝǹθαφκλδεΪΝΫξκυηİΝĲκυμΝ
İιάμΝμΝΝ 

1έΝsbyteΝηİΝηΫΰİγκμΝ1byteΝ 

βέΝbyteΝηİΝηΫΰİγκμΝ1byte 

γέΝshortΝΝηİΝηΫΰİγκμΝβbyte 

ζέΝunshortΝΝηİΝηΫΰİγκμΝβbyte 

ηέΝintΝΝηİΝηΫΰİγκμΝζbyte 

θέΝuintΝΝηİΝηΫΰİγκμΝζbyte 
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ιέΝlongΝΝηİΝηΫΰİγκμΝκbyte 

κέΝulongΝΝηİΝηΫΰİγκμΝκbyte 

 

1έΝΠαλΪįİδΰηαΝ(ψyte)μ 

static void Main() 

        { 

            byte mynumber1 = 254; 

            Console.WriteLine(mynumber1); //Ǽηφαθέαİδ 254 

            mynumber1++; 

             // ΢υθ 1 -> 255 

            Console.WriteLine(mynumber1); //Ǽηφαθέαİδ 255 

            mynumber1++;   

             // ΢υθ 1 -> 0 (σλδκ 255) 

            Console.WriteLine(mynumber1); //Ǽηφαθέαİδ 0 

            mynumber1++; 

            // ΢υθ 1 -> 1 

            Console.WriteLine(mynumber1); //Ǽηφαθέαİδ 1 

        } 

 

2. ΠαλΪįİδΰηα (int) 

Μİ Int  

 static void Main()   

  ήή΢İΝπİλέπĲπıβΝπκυΝǻβζυıκυηİΝβΝαεİλαέκυμΝIσT 

        { 
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            //ǻβζυθκυηİ 2 αεİλαέκυμ INT 

            int A = 10;                         

            int B = 3; 

            //įδαδλκτηİ 10/3  

            int apotelesma = A/B; 

            // Μαμ İηφαθέαİδ 3 εαδ Οξδ 3,333... 

            Console.WriteLine(apotelesma); 

        }  

 

b) ΜİĲαίζβĲΫμ float 

          τΝ ĲτπκμΝ αυĲσμΝ ηαμΝ İπδĲλΫπİδΝ ĲβθΝ αζζαΰάΝ ĲβμΝ ηİĲαίζβĲάμΝ εαĲΪΝ ĲβθΝ įδΪλεİδαΝ
İεĲΫζİıβμΝ ĲκυΝ ευįδεαΝ βΝ κπκέαΝ πλΫπİδΝ αλξδεΪΝ θαΝ įβζυθİĲαδΝ εαδΝ θαΝ ĲβμΝ įκγİέΝ ηδαΝ ĲδηάΝ εαδΝ θαΝ
απκγβεİυĲİέέ 

 

3. ΠαλΪįİδΰηα (Float) 

static void Main() 

  { 

    float apostasi; 

    float xronos; 

    float taxitita; 

    apostasi = 0.1f; // 100m İέθαδ 0.1 km 

    // ΰδα 9.87 įİυĲİλσζİπĲα İέθαδ 9.87/60*60 h 

    xronos = 9.87f / 3600; 

    taxitita = apostasi / xronos; 

    Console.WriteLine("Η ηΫıβ ĲαξτĲβĲα İέθαδ {0} km/h", taxitita);  } 
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c) STRINGS/CHARS 

 

ΣαΝ stringsΝ ΰθπıĲΪΝ εαδΝ πμΝ ıυηίκζκıİδλΫμΝ απκĲİζκτθΝηδαΝ ıİδλΪΝ απσΝ αζφαλδγηβĲδεκτμΝ
ξαλαεĲάλİμέΝ ΜİΝ ĲκθΝ κλσΝ ıİδλΪΝ αθαφİλσηαıĲİΝ ıĲβμΝ εαĲΪΝ ıİδλΪΝ γΫıİδμΝ ηθάηİμΝ πκυΝ
αθĲδηİĲππέακθĲαδΝπμΝΫθαΝıτθκζκΝįδαĲİĲαΰηΫθπθΝıĲκδξİδπįυθΝįİįκηΫθπθέ 

ΗΝıυηίκζκıİδλΪΝαυĲάΝξλβıδηκπκδİέ įİįκηΫθαΝĲτπκυΝcharΝέ 

        Πξ 

static void Main() 

  { 

   //Ĳκ ǹ = StudentGuru 

   string A = "StudentGuru"; 

   ήήψΝοΝηİΝĲκΝπλυĲκΝξαλαεĲάλαΝĲβμΝηİĲαίζβĲάμΝǹΝΪλαΝοΝΟSΟ 

   char B = A[0];   

   Console.WriteLine(B); // İεĲυπυθİδ ıĲβθ εκθıσζα. 

   Console.WriteLine(A); // İεĲυπυθİδ ıĲβθ εκθıσζα. 

   ήήΣυλαΝĲκΝψΝοΝηİΝĲκΝĲλέĲκΝξαλαεĲάλαΝĲβμΝηİĲαίζβĲάμΝǹΝΪλαΝοΟuΟ 

   B=A[2]; 

   Console.WriteLine(B); // İεĲυπυθİδ ıĲβθ εκθıσζα. 

  } 

 

d)  BOOL 

ΗΝεαĲβΰκλέα αυĲά παέλθİδ  ĲδηΫμ . 

1. True(αζβγΫμ) 

2. false(οİυįΫμ) 
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        πξ 

static void Main() 

   { 

     bool CheckNumber; 

     Console.WriteLine("Typose studentguru"); 

     string  num = Console.ReadLine(); 

      //İΪθ β ηİĲαίζβĲά = studentguru 

       if (num =="studentguru") 

       { 

         CheckNumber = true; //ĲσĲİ Ĳκ checkNumber = true 

       } 

       else 

       { 

         CheckNumber = false;//įδαφκλİĲδεΪ checkNumber = false 

       } 

     Console.WriteLine(CheckNumber); 

   }   

 

e)  NULL 

 

΢İΝ αθĲέγİıβΝ ηİΝ ĲβθΝ αΰΰζδεάΝ ΰζυııαΝ πκυΝ ıβηαέθİδΝ ηβįΫθΝ ıĲβθΝ πλκΰλαηηαĲδıĲδεάΝ
ıβηαέθİδΝξξαπλκıįδσλδıĲκρρέ 

ΟΝĲτπκμΝαυĲσμΝ İέθαδΝ δįδαέĲİλαΝıβηαθĲδεσμΝįδσĲδΝηαμΝįέθİδΝ ĲβθΝ įυθαĲσĲβĲαΝθαΝεΪθκυηİΝ
ξλάıβΝıİΝκπκδκįάπκĲİΝıβηİέκΝĲκυΝπλκΰλΪηηαĲκμΝηδαμΝηİĲαίζβĲάμΝπκυΝηπκλİέΝθαΝΫξİδΝαιέİμΝ 
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1έΝΠαλΪįİδΰηαΝıτθĲαιβμ 

 1. char? letter = 'a'; 

 2. int? i = null; 

 3. int? i = 10; 

 4. double? d1 = 3.14; 

 5. bool? flag = null; 

 6. int?[] arr = new int?[10]; 

 Σκ "var" įİθ İέθαδ ıυηίαĲσ ηİ αυĲσ Nullable Type: 

varςΝiΝοΝnullνΝήήΛΪγκμ 

ΗΝıπıĲάΝıτθĲαιβΝΰδαΝĲκΝΟvarΟΝΝİέθαδμ 

var i = 4; 

 

 

2. ΠαλΪįİδΰηα Nullable types 

static void Main(string[] args) 

   { 

      int? num = null; //Nullable Types ΢τθĲαιβ 

        ήήΈζİΰξκμΝİΪθΝβΝηİĲαίζβĲάΝnumΝΫξİδΝĲδηά 

        if (num.HasValue == true) 

           ήήαθΝθαδΝĲτππıİΝηαμΝĲβθΝĲδηά 

           System.Console.WriteLine(num.Value); 

        Else 

           //αθ σξδ Ĳτππıİ NULL 
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           System.Console.WriteLine("NULL");  

   }  

 

γέΝΆηİıβΝΜİĲαĲλκπά 

int? n = null; 

//int m1 = n;      // ΛΪγκμ 

int m2 = (int)n;    

int m3 = n.Value; 

ζέΝΈηηİıβΝηİĲαĲλκπά 

int? n1 = null; 

int? n2; 

nβΝοΝ1ίνΝΝήήΈηηİıβΝηİĲαĲλκπά 

ηέΝ“ςς”ΝΣİζİıĲΫμΝσullable 

int? c = null; 

ήήΝdΝοΝc,ΝεαδΝĲκΝcΝİέθαδΝnull,ΝĲκΝdΝοΝ-1. 

int d = c ?? -1; 

int? e = null; 

int? f = null; 

ήήΝgΝοΝeΝάΝεαδΝf,ΝİεĲσμΝİΪθΝĲκΝeΝεαδΝĲκΝfΝοΝnull,ΝπκυΝΰδαΝεΪγİΝπİλέπĲπıβΝgΝοΝ-1. 

int g = e ?? f ?? -1; 

bool? b = null; 

if (b) // ΛΪγκμ CS0266 

{ 

} 
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f)  ΣΤΠΟ΢ VAR 

ΗΝηİĲαίζβĲάΝαυĲάΝİέθαδΝαλεİĲΪΝİτξλβıĲβΝįδσĲδΝκυıδαıĲδεΪΝεαĲαζαηίΪθκυηİΝηδαΝγΫıβΝ
ηθάηβμΝ ĲβθΝ κπκέαΝ ηπκλκτηİΝ θαΝ ĲβθΝ ΰİηέıκυηİΝ ηİΝ įİįκηΫθαΝ κπκδκυįάπκĲİΝ ĲτπκυΝ εαδΝ κΝ
ηİĲαΰζπĲĲδıĲάμΝθαΝεαγκλέıİδΝĲκθΝĲτπκΝΰδαΝηαμΝέ 

 

ΠαλΪįİδΰηα Var Types 

Normal 0 false false false EL X-NONE X-NONE 

Normal 0 false false false EL X-NONE X-NONE 

ΠαλΪįİδΰηα:  

static void Main() 

{ 

  varΝleksiΝοΝ“studentύuru”νΝΝΝ 

  var Arithmos = 21; 

  var MegArithmo = 219283746253; 

  var dekadiko = 2,19283746253; 

} 

 

 

ΠαλσηκδαΝεαĲΪıĲαıβ,ΝαθΝΫξİĲİΝηδαΝαπζάΝεζΪıβΝηİΝĲκΝσθκηαΝPersonμ 

public class Person 

{ 

  public string Name { get; set; } 

  public int Age { get; set; } 

} 

static void Main() 
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{ 

  var person = new Person(); 

  person.Age = 21; 

  personέσameΝοΝ“Studentύuru”ν 

}  

 

6)   ΣİζİıĲΫμ 

 

ΟδΝ ĲİζİıĲΫμΝ İέθαδΝ įδΪφκλαΝ ıτηίκζαΝ ĲαΝ κπκέαΝ ηαμΝ İέθαδΝ ξλάıδηαΝ ΰδαΝ θαΝ İεĲİζΫıκυηİΝ
įδΪφκλİμΝįδİλΰαıέİμΝıĲκΝπλσΰλαηηαΝηαμΝηδαΝβΝπİλδııσĲİλİμΝφκλΫμέΝΜπκλκτθΝθαΝİέθαδΝıĲαγİλΫμΝΝ
,ηİĲαίζβĲΫμΝΝεζΪıİδμΝαεσηαΝεαδΝıυθαλĲάıİδμέΝ 

 

΢τηίκζαΝĲİζİıĲυθ 

 χrithmeticΝ(ǹλδγηβĲδεά) 

+  -  *  /   % 

δogicalΝ(Λκΰδεά) 

&   |   ^   !   ~   &&   || 

Increment,ΝdecrementΝ(ǹτιβıβ,Νηİέπıβ) 

-- ++ 

Shift (ǹζζαΰά) 

<<   >> 

Relational (΢ξİıδαεά) 

==   !=   <   >   <=   >= 

Assignment (İεξυλβıβ) 

=   +=   -=   *=   /=   %=   &=   |=   ^=   <<=   >>= 
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Conditional (υπσ σλκυμ) 

?: 

Boolean 

true   false 

 

7)  ǼΠǹΝǹΛǾΦǼΙ΢ 

 

ǼįυΝγαΝįκτηİΝππμΝηπκλκτηİΝθαΝİεĲİζΫıκυηİΝİθĲκζΫμΝαθΪζκΰαΝηİΝĲκΝαθΝδεαθκπκδκτθĲαδΝ
įδΪφκλİμΝıυθγάεİμΝπκυΝγΫĲκυηİέΝΤπΪλξκυθΝįδΪφκλİμΝηκλφΫμΝİπαθαζάοİπθ. 

 

ǹλξδεΪΝΫξκυηİμ 

1)If statement: 

If(condition) 

   Statement; 

 

ǼΪθΝ δεαθκπκδİέĲαδΝ Ν βΝ ıυθγάεβΝ πκυΝ ΫξκυηİΝ ıĲβθΝ παλΫθγİıβΝ ĲσĲİΝ İεĲİζİέĲαδΝ βΝ İθĲκζάΝ
αζζδυμΝĲκΝπλσΰλαηηαΝπλκξπλΪİδΝπαλαεΪĲπέΝΈθα απζσ παλΪįİδΰηα : 

int x = 10; 

if (x >= 10) 

Console.WriteLine("x is greater/equal 10"); 

ǹθΝĲκΝξΝİέθαδΝηİΰαζτĲİλκΝαπσΝ1ίΝΝĲσĲİΝİεĲİζİέĲαδΝβΝİθĲκζά 

2) if-else 

 

ΗΝζİδĲκυλΰέαΝ ĲκυΝ İέθαδΝ ıξİįσθΝ δįδΪΝηİΝαυĲάΝ ĲβμΝ ifΝ ηİΝ ĲβΝ įδαφκλΪΝσĲδΝ αθΝ įİθΝ δıξτİδΝ βΝ
ıυθγάεβΝĲσĲİΝİηİέμΝγαΝκλέıκυηİΝπκδαΝİθĲκζάΝγαΝİεĲİζİıĲİέέΝΓδα παλΪįİδΰηα: 
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int x = 42; 

if (x == 0 || x < 0) 

    Console.WriteLine("your number is negative or zero"); 

else 

Console.WriteLine("your number is positive"); 

 

3) Switch 

ΗΝİθĲκζάΝαυĲάΝζİδĲκυλΰİέΝαθΪζκΰαΝηİΝĲδμΝĲδηΫμΝηδαΝηİĲαίζβĲάμέΝ΢υθĲΪııİĲαδΝπμΝİιάμμ 

switch (variable) 

{ 

    case value_1: 

        statement_1a; 

        statement_1b; 

        break; 

    case value_2: 

        statement_2a; 

        statement_2b; 

        break; 

    case value_3: 

        ... 

        ... 

    case value_n: 

        statement_na; 

        statement_nb; 
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        break; 

    default: 

        statement_default; 

        break; 

} 

 

 

ΜİĲΪΝĲκΝswitchΝυπΪλξİδΝβΝηİĲαίζβĲάΝηİΝĲβθΝκθκηαıέαΝĲβμέΝ΢ĲκΝcaseΝεΪθκυηİΝįάζπıβΝĲβθΝ
ĲδηάΝπκυΝİζΫΰξκυηİέΝΈθα παλΪįİδΰηα: 

 

int x = 2;  

switch (x) 

{ 

    case 0: 

        Console.WriteLine("x equals 0 "); 

        break; 

    case 1: 

    case 2: 

        Console.WriteLine("x equals 1"); 

        Console.WriteLine("or x equals 2"); 

        break; 

    case 3: 

        Console.WriteLine("x equals 3"); 

        break; 

    default: 
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        Console.WriteLine("x is negative or greater than 3"); 

        break; 

} 

 

 

8)  ΚζΪıİδμ 

 

 

ΈθαμΝĲλσπκμΝπκυΝαθαπĲτııİĲαδΝΫθαμΝευįδεαμΝİέθαδΝκΝττPέΝΠλδθΝσηπμΝαπσΝαυĲσΝυπάλξİΝ
ΫθαμΝ ΪζζκμΝ ĲλσπκμΝ ΰθπıĲσμΝ εαδΝ πμΝ ıυθαλĲβıδαεσμΝ ηΫξλδμΝ σĲκυΝ İηφαθδıĲİέΝ κΝ İπσηİθκμΝ πκυΝ
ξλβıδηκπκδκτηİΝ 

ΜΫξλδΝεαδΝıάηİλαΝκΝκπκέκμΝΫξİδΝζτıİδΝαλεİĲΪΝπλκίζάηαĲαΝσππμΝΰδαΝπαλΪįİδΰηα σĲδΝκΝ
ευįδεαμΝ ΰλαφσĲαθΝ ıİΝ πκζζΫμΝ İθσĲβĲİμΝ κδΝ κπκέİμΝ αζζβζκİπβλİΪακθĲαθΝ εαδΝ ıİΝ πİλέπĲπıβΝ πκυΝ
ΫεαθİμΝζΪγκμΝĲκθΝευįδεαΝıİΝεΪπκδαΝΰλαηηάΝάĲαθΝπδγαθσΝθαΝĲκΝΰλΪοİδμΝσζκΝαπσΝĲβθΝαλξάΝεαδΝ
ıέΰκυλαΝ σζβΝ ĲβθΝ İθσĲβĲαέΝ ΟΝ ĲλσπκμΝ πλκΰλαηηαĲδıηκτΝ ΰδαΝ ĲκθΝ κπκέκΝ ηδζΪηİΝ İέθαδΝ κΝ
αθĲδεİδηİθκıĲλαφάμέΝΌππμΝαθαφΫλαηİΝεαδΝπαλαπΪθπΝκΝĲλσπκμΝαυĲσμΝıκυΝįέθİδΝĲβθΝİπδζκΰάΝθαΝ
αζζΪιİδμΝĲκθΝευįδεαΝıκυΝκπκδαįάπκĲİΝıĲδΰηάΝξπλέμΝθαΝξλİδΪαİĲαδΝθαΝαζζΪιİδμΝεΪĲδΝıĲκΝıτθκζκΝ
ĲκυΝπλκΰλΪηηαĲκμΝΰδαĲέΝζİδĲκυλΰİέΝηİΝεζΪıİδμέ 

 

9)  ΚζΪıİδμΝıĲβΝcΠ 

 

ΗΝ εζΪıβΝ İέθαδΝ ĲκΝ ίαıδεσΝ ıυıĲαĲδεσΝ ΰδαΝ θαΝ įβηδκυλΰβγİέΝ ΫθαΝ πλσΰλαηηα,Ν θαΝ ξĲδıĲİέΝ
įβζαįάΝαπσΝĲβθΝαλξάέΝΣδμΝξλβıδηκπκδκτηİΝΰδαΝθαΝİδıΪΰκυηİΝΝηΫıαΝıİΝαυĲΫμΝΫθαΝıĲκδξİέκΝηααέΝηİΝ
ĲδμΝ δįδσĲβĲİμΝ ĲκυέΝǼπέıβμΝπμΝπλσĲυπαΝΰδαΝĲβΝįβηδκυλΰέαΝαθĲδεİδηΫθπθέΝΓδαΝθαΝĲκΝεαĲαζΪίκυηİΝ
εαζυĲΫλαΝαεκζκυγİέΝπαλΪįİδΰηαΝεαδΝİιάΰβıβΝαυĲκτέ 

 

.class person 

    { 

        public string Νame; 
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        public int Age; 

} 

 

 

ΜİΝĲκΝπαλαπΪθπΝįβηδκυλΰκτηİΝĲκΝπλσĲυπκΝΰδαΝΫθαθΝΪθγλππκΝıĲκΝκπκέκΝεαĲαξπλκτηİΝ
ĲκΝσθκηαΝĲκυΝεαδΝ ĲβθΝβζδεέαΝĲκυέΝΓδαΝĲβΝįάζπıβΝζκδπσθ ĲβμΝεζΪıβμΝαυĲάμΝΰλΪφκυηİΝĲβΝζΫιβ-

εζİδįέΝclass 

ǹελδίυμΝįδπζΪΝĲβμΝĲκΝσθκηαΝĲβμΝεαδΝĲκΝπİλδİξσηİθκΝĲβμΝĲκΝαβĲΪηİΝηΫıαΝıİΝαΰετζİμέΝΠδκΝ
αθαζυĲδεΪμ 

static void Main(string[] args) 

        { 

            PersonΝεichaelΝοΝ newΝPerson()νΝ ήήįβηδκυλΰέαΝαθĲδεİδηΫθκυΝĲτπκυΝPersonΝηİΝĲκΝ
σθκηαΝεichael 

            PersonΝεaryΝοΝnewΝPerson()νΝήήαθĲέıĲκδξα 

            ήήΝΟλδıησμΝĲδηυθΝΰδαΝĲδμΝδįδσĲβĲİμΝĲκυΝεichael 

            Michael.Age = 20; 

            Michael.HairColor = "Brown"; 

            ήήΝΟλδıησμΝĲδηυθΝΰδαΝĲδμΝδįδσĲβĲİμΝĲβμΝεary 

            Mary.Age = 25; 

            Mary.HairColor = "Black"; 

            // İεĲτππıβ Ĳβμ βζδεέαμ Ĳκυμ 

            ωonsoleέWriteδine(Οεichael’sΝageΝοΝ{ί},ΝandΝεary’sΝageοΝ{1}Ο,Νεichaelέχge,Ν
Mary.Age); 

            Console.ReadLine(); 

        } 
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ǼįυΝαλξδεΪΝįβηδκυλΰκτηİΝβΝαθĲδεİέηİθαΝĲτπκυΝPersonέΝΈπİδĲαΝΰέθİĲαδΝαλξδεκπκέβıβΝĲπθΝ
αθĲδεİδηΫθπθΝmaryΝ εαδΝ brownέΝΌĲαθΝ ζκδπσθΝ ΰέθİĲαδΝ βΝ įβηδκυλΰέαΝ ĲκυΝ αθĲδεİδηΫθκυΝmichaelΝ κΝ
compilerΝ ελαĲΪİδΝ βΝ γΫıİδμΝ ηθάηβμΝ ΰδαΝ ĲδμΝ įυκΝ ηİĲαίζβĲΫμΝ έΝ ΚΪγİΝ αθĲδεİέηİθκΝ ηπκλİέΝ θαΝ ΫξİδΝ
įİįκηΫθαΝįδαφκλİĲδεΪέ 

 

10)  CONSTRUCTORS 

 

ΈθαμΝ εαĲαıεİυαıĲάμΝ İέθαδΝ ηδαΝ ηΫγκįκμΝ βΝ κπκέαΝ ΫξİδΝ ĲβθΝ δįδΪΝ κθκηαıέαΝ ηİΝ ĲβΝ εζΪıβΝ
,παέλθİδΝĲαΝįİįκηΫθαΝĲβμΝαζζΪΝįİθΝηπκλİέΝθαΝİπδıĲλΫοİδΝĲδηΫμέΝΚΪγİΝεζΪıβΝπλΫπİδΝθαΝΫξİδΝΫθαθΝ
εαĲαıεİυαıĲάΝκΝκπκέκμΝĲλΫξİδΝαπσΝηκθσμΝĲκυΝσĲαθΝĲβΝįβηδκυλΰκτηİέ 

ǹεκζκυγİέ παλΪįİδΰηα 

class Circle 

{ 

    public Circle()  // default constructor 

    { 

        radius = 0.0; 

    } 

    public double Area() 

    { 

        return Math.PI * Math.Sqrt(radius); 

    } 

    private double radius; 

} 

Circle c; 

c = new Circle(); 
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double areaOfCircle = c.Area(); 

 

 

ΣκΝ παλαπΪθπΝ παλΪįİδΰηαΝ įİέξθİδΝ ĲβΝ įβηδκυλΰέαΝ ηδαμΝ εζΪıβμΝ circleΝ εαγυμΝ εαδΝ ĲκθΝ
εαĲαıεİυαıĲάΝĲβμΝκΝκπκέκμΝκλέαİδΝĲβθΝαεĲέθαΝıİΝίέ 

΢ĲκΝıυΰεİελδηΫθκΝεκηηΪĲδΝευįδεαΝκΝεαĲαıεİυαıĲάμΝηαμΝİέθαδΝįβησıδκμΝπκυΝıβηαέθİδΝσĲδΝ
ηπκλİέΝθαΝξλβıδηκπκδβγİέΝεαδΝΫιπΝαπσΝĲβθΝεζΪıβΝıİΝαθĲέγİıβΝθαΝηβθΝηπκλİέΝαθΝĲκθΝİέξαηİΝεΪθİδΝ
private. 

 

βέβέβΝǾΝΰζυııαΝώTεδ 
 

ΗΝHTML İέθαδΝ ηδαΝ ΰζυııα πλκΰλαηηαĲδıηκτ αλεİĲΪ απζΪ φĲδαΰηΫθβ απκĲİζκτηİθβ  

απσΝıĲκδξİέα ĲαΝκπκέα ηπκλκτθ θαΝξλβıδηκπκδβγκτθ ıİΝεκηηΪĲδα İθσμΝεİδηΫθκυ  ΰδαΝθαΝįυıκυθ 
įδαφκλİĲδεσ θσβηα ıİΝΫθαΝαλξİέκέΝ΢ĲβθΝκυıέα İέθαδΝηδαΝΰζυııα βΝκπκέα ıυθĲΪııİĲαδ ıİΝΫθαΝtext 

αλξİέκ εαδΝηδαΝĲβμΝζİδĲκυλΰέα İέθαδΝβΝαθΪΰθπıβ εαδΝβΝαπİδεσθδıβ  ĲβμΝαπσΝΫθαθΝπζκβΰσ. ΟΝπζκβΰσμ 
įİθΝİηφαθέαİδ ĲδμΝİθĲκζΫμ πκυΝİέθαδΝΰλαηηΫθİμ ıĲκΝtext αζζΪ ĲδμΝξλβıδηκπκδİέ ΰδαΝθαΝεαγκλέıİδ ĲκΝΝ
ππμΝγαΝαπİδεκθδıĲİέ ĲκΝεİέηİθκέΝΓδαΝĲβθΝεαĲαθσβıβ αεκζκυγİέ ΫθαΝπαλΪįİδΰηα.  

ǹθκέΰκθĲαμ ΫθαΝtext αλξİέκ εαδΝπζβεĲλκζκΰυθĲαμ ĲαΝπαλαεΪĲπ: 

<!DOCTYPE html> 

<html> 

<head> 

<title>Page Title</title> 

</head> 

<body> 

 

<h1>My First Heading</h1> 

<p>My first paragraph.</p> 

 

</body> 

</html> 
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ΟΝπζκβΰσμ γαΝİηφαθέıİδ ĲκΝπαλαεΪĲπ: 

 

 

 

2.2.3 Γζυııα PHP 
 

H PHP İέθαδΝηδαΝπκζτΝΰθπıĲά ΰζυııα πλκΰλαηηαĲδıηκτΝβ κπκέα ηπκλİέ θαΝİδıξπλάıİδ 
ıİΝHTML. ΧλβıδηκπκδİέĲαδ ΰδαΝ πλκΰλαηηαĲδıησ įδαįδεĲυαευθ İφαληκΰυθ εαδΝ İδįδεΪ ΰδαΝ ĲβΝ
įβηδκυλΰέα δıĲκıİζέįπθ , dynamic δıĲκıİζέįπθ , įβζαįά ıİζέįπθ πκυΝηπκλκτθ θαΝİπİιİλΰΪακθĲαδ 
online απσΝĲκθΝįδαξİδλδıĲά αθΪζκΰα ηİΝĲαΝξαλαεĲβλδıĲδεΪ ĲκυΝξλάıĲβ σππμΝαθΝİέθαδΝWindows , 

Linux εέαέΝ,ΝĲβ φυıδεά įδİτγυθıβ ĲκυΝεζπέΝǼέθαδΝηδαΝΰζυııα βΝκπκέα įδαξİδλέαİĲαδ ζİδĲκυλΰέİμ εαδΝ
İλΰαıέİμ  ηδαμΝıİζέįαμ  σππμΝΰδαΝπαλΪįİδΰηα ΰδαΝĲβθΝįβηδκυλΰέα ζκΰαλδαıηκτ İθσμΝξλάıĲβ ĲκΝ
κπκέκ ĲκΝ πλαΰηαĲκπκδİέ ıİΝ ıυθİλΰαıέα ηİΝ ĲβθΝHTMLέΝ ΜδαΝ İπδπζΫκθ ζİδĲκυλΰέα ĲβμΝ İέθαδΝ βΝ
ıυθİλΰαıέα ηİΝMySQL ΰδαΝĲβΝİπİιİλΰαıέα įİįκηΫθπθ ηΫıα ıİΝίΪıİδμ σππμΝıĲκΝπαλΪįİδΰηα πκυΝ
αθαφΫλαηİ , ηİΝıεκπσ ĲβθΝαπκγάεİυıβ ĲπθΝusernames εαδΝĲπθΝpasswords. 

ǼΙΚΟΝǹΝ24 ΠǹΡǹǻǼΙΓΜǹ HTML 
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2.3 Arduino ide 
 

βέγέ1ΝǼδıαΰπΰάΝıĲκΝχrduinoΝIDE 
 

ΣκΝ πİλδίΪζζκθΝ ĲκυΝ Arduino πİλδζαηίΪθİδΝ ΫθαθΝ İπİιİλΰαıĲάΝ εİδηΫθκυΝ ıĲκθΝ κπκέκΝ
ΰλΪφκυηİΝĲκθΝευįδεαΝ,ΝıĲβθΝıυΰεİελδηΫθβΝπİλέπĲπıβΝıİΝΰζυııαΝCΠΝ,ΝηδαΝπİλδκξάΝηİΝηβθτηαĲαΝ
,ΝηδαΝΰλαηηάΝİλΰαζİέπθΝηİΝηδαΝıİδλΪΝζİδĲκυλΰδυθΝεαδΝηİθκτέΝ΢υθįΫİĲαδΝηİΝĲβΝπζαεΫĲαΝArduino ηİΝ
ıεκπσΝĲκΝαθΫίαıηαΝĲκυΝευįδεαΝεαδΝĲβθΝİπδεκδθπθέαΝηİĲαιτΝĲκυμέΝΣκΝπλσΰλαηηαΝΰλΪφİĲαδΝıĲκθΝ
İπİιİλΰαıĲάΝεİδηΫθκυΝεαδΝΰέθİĲαδΝupload ıĲβθΝπζαεΫĲαΝπκυΝξλβıδηκπκδκτηİέΝΓδαΝθαΝΰέθİδΝıπıĲσΝ
ĲκΝ αθΫίαıηαΝ πλΫπİδΝ θαΝ İπδζΫικυηİΝ ĲβθΝ com ıĲβθΝκπκέαΝ ΫξκυηİΝ ıυθįΫıİδΝ ĲβθΝ πζαεΫĲαΝ ηİΝ ĲκθΝ
υπκζκΰδıĲάΝυıĲİΝθαΝυπΪλιİδΝβΝİπδεκδθπθέαΝηİĲαιτΝĲκυμΝεαδΝθαΝαθİίİέΝκΝευįδεαμΝσππμΝİπέıβμΝεαδΝ
ĲβθΝπζαεΫĲαΝπκυΝξλβıδηκπκδκτηİέΝǼεĲσμΝαπσΝĲκΝαθΫίαıηαΝĲκυΝευįδεαΝαπαδĲİέĲαδΝİπέıβμ,ΝΰδαΝĲβθΝ
ıπıĲάΝİπδεκδθπθέα,ΝΝβΝξλάıβΝίδίζδκγβευθέΝΟδΝίδίζδκγάεİμΝπαλΫξκυθΝİπδπζΫκθΝζİδĲκυλΰέİμΝπκυΝ
ηπκλκτηİΝθαΝξλİδαıĲκτηİέΝΗΝİδıαΰπΰάΝαυĲυθΝΰέθİĲαδΝαπσΝĲκΝηİθκτΝέΝSketchΝρΝImportΝδibraryέΝ
ΌĲαθΝζκδπσθΝπλαΰηαĲκπκδβγİέΝĲκΝαθΫίαıηαΝĲκυΝευįδεαΝΝηπκλκτηİΝθαΝįκτηİΝĲκΝαπκĲΫζİıηαΝĲκυΝ
ıĲκΝSerial Monitor ıĲκΝκπκέκΝİδεκθέακθĲαδΝıυλδαεΪΝĲαΝįİįκηΫθαΝĲαΝκπκέαΝΫξκυθΝıĲαζİέΝαπσΝĲβθΝ
πζαεΫĲαέΝΣΫζκμΝηπκλκτηİΝθαΝıĲİέζκυηİΝįİįκηΫθαΝηΫıπΝĲκυΝserial monitor ıĲβθΝπζαεΫĲαΝαλεİδΝθαΝ
πζβεĲλκζκΰάıκυηİΝĲκΝηάθυηαΝΝıĲκΝcommand line εαδΝθαΝπαĲάıκυηİΝSend 

 

 

ǼΙΚΟΝǹΝ25 ΠǼΡΙǺǹΛΛΟΝΝχRDUIστΝIDE 
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2.4 Bluetooth Terminal HC-05 
 

΢ĲβθΝ παλΪΰλαφκ αυĲάΝ γαΝ παλκυıδαıĲİέ ĲκΝ πλσΰλαηηα πκυΝ ξλβıδηκπκδάγβεİ ΰδαΝ θαΝ
πλαΰηαĲκπκδβγİέ κΝΫζİΰξκμ ĲκυΝbluetooth απσΝĲκΝεδθβĲσ.  

ΣκΝπλσΰλαηηα αυĲσΝκθκηΪαİĲαδ Bluetooth Terminal HC-05  εαδΝįδαĲέγİĲαδ įπλİΪθ ıĲκΝ
Google Play Store. ΓδαΝ θαΝ İπδĲτξκυηİ ıτθįİıβ αθκέΰκυηİ ĲβθΝ İφαληκΰά  βΝκπκέα İθİλΰκπκδİέ 
αυĲσηαĲα ĲκΝ bluetooth ĲκυΝ εδθβĲκτ ηαμέΝ ΠλυĲβΝ İθΫλΰİδαΝ İέθαδΝ βΝ ıΪλπıβΝ ΰδαΝ θΫİμΝ ıυıεİυΫμ 
bluetoothέΝ ΌĲαθΝ ίλİγİέΝ βΝ ıυıεİυάΝ ηαμΝ παĲΪηİΝ connect εαδΝ ĲβΝ πλυĲβ φκλΪ ηαμΝ αβĲΪ θαΝ
πζβεĲλκζκΰάıκυηİ ĲκθΝεπįδεσ πκυΝκλέακυηİ ΰδαΝθαΝηπκλΫıκυηİΝθαΝĲκΝΝįδαξİδλδıĲκτηİΝΝαθαζσΰπμέΝ
ΜİΝİπδĲυξάΝıτθįİıβΝ,ΝΰδαΝθαΝαθκέικυηİΝĲβΝπσλĲαΝ(ıĲβΝπİλέπĲπıβΝηαμΝθαΝİθİλΰκπκδάıκυηİΝĲκΝled 

ǼΙΚΟΝǹ 26 SERIAL MONITOR ARDUINO IDE 
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ζαηπΪεδέ)Ν ,ΝπαĲΪηİΝĲκΝεκυηπέΝΝĲκΝκπκέκΝĲκΝΫξκυηİΝκθκηΪıİδΝopenέΝΣαΝπαλαπΪθπΝπλκςπκγΫĲκυθΝ
εαδΝĲβΝıυΰΰλαφάΝεαĲΪζζβζκυΝευįδεαΝκΝκπκέκμΝγαΝπαλκυıδαıĲİέΝπαλαεΪĲπέ 

 

 

 

 

ǼΙΚΟΝǹΝΝ2 ΢ǹΡΧ΢ǾΝΓΙǹΝΝǼǼ΢Ν΢Τ΢ΚǼΤǼ΢ΝψδUETττTώ 
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ǼΙΚΟΝǹΝΝ3 ΚΟΤΜΠΙΝǹΝΟΙΓΜǹΣΟ΢ΝΠΟΡΣǹ΢ 
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            ΚǼΦǹΛǹΙΟ 3 

ǺΪıβΝįİįκηΫθπθΝεαδΝπλκΰλαηηαĲδıησμ 

 

3.1 Λκΰδıηδεσ ηΫλκμ ıυıĲάηαĲκμ 
 

΢ĲκΝ εİφΪζαδκ αυĲσΝ γαΝ įδαĲυπυıκυηİ αελδίυμ ĲβΝ ζİδĲκυλΰέα ĲκυΝ ıυıĲάηαĲκμέΝ γαΝ
αθαζτıκυηİ įβζαįά ĲκθΝ αελδίά Ĳλσπκ İπδεκδθπθέαμ ĲκυΝArduino ηİΝ ĲβΝ ίΪıβ įİįκηΫθπθ,Ν ĲβθΝ
απİδεσθδıβ ĲπθΝηİĲλάıİπθ ıİΝδıĲσξπλκ αζζΪ εαδΝıĲβΝίΪıβ įİįκηΫθπθ.  

 

3.1.1 Παλκυıέαıβ πέθαεα δıπλκĲσξπλκυΝ 
 

ΟΝδıĲσξπλκμ απκĲİζİέĲαδ απσΝĲβΝηδαΝεαδΝαλξδεά ĲκυΝıİζέįα βΝκπκέα ĲλαίΪİδ ĲαΝįİįκηΫθα 

,ΝĲδμΝηİĲλάıİδμ įβζαįά ĲκυΝαδıγβĲάλα εαδΝĲδμΝαπİδεκθέαİδ ıİΝΫθαθΝπέθαεα ηİΝηİλδεΪ αεσηα ıĲκδξİέα 

ĲαΝ κπκέα İέθαδΝ Ϋθαμ ατιπθ αλδγησμ  πκυΝ απκĲİζİέ ĲκθΝ αλδγησ ĲπθΝ ηİĲλάıİπθ ,Ν ĲβθΝ
βηİλκηβθέα εαδΝυλα πκυΝαθΫίβεİ βΝıυΰεİελδηΫθβ ηΫĲλβıβ,ΝĲκΝshop id ĲκΝκπκέκ 

ηαμΝξλβıδηİτİδ αθΝΫξκυηİ πİλδııσĲİλα απσΝΫθαΝηαΰααδΪ ıĲβθΝδįδΪ ίΪıβ εαδΝĲΫζκμ ĲκθΝαλδγησ ĲβμΝ
ηΫĲλβıβμ ĲκυΝ αδıγβĲάλα. To link ĲκΝ κπκέκ ξĲυπΪηİ İέθαδΝ βΝ Ĳκπκγİıέα ıĲβθΝ κπκέα Ϋξκυηİ 
απκγβεİτıİδ ĲκΝαλξİέκ review_data.php   ıĲκθΝĲκπδεσ įδαεκηδıĲά. 

 

 

 

ǼΙΚΟΝǹΝ27 ǼΜΦǹΝΙ΢ǾΝΣΟΤΝǹΡΥǼΙΟΤ REVIEW_DATA ΢ΣΟΝΝǻΙǹΚΟΜΙ΢ΣǾΝΜǹ΢ 
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΢ĲβθΝıυθΫξİδα παλκυıδΪαİĲαδ κΝευįδεαμ  ĲβμΝΝαλξδεάμ ıİζέįαμ πκυΝİέθαδ  απκγβεİυηΫθκμ 
ıĲκθΝĲκπδεσ server 

 

<html> 

<head> 

    <title>Arduino People Counter</title> 

    <style type="text/css"> 

        .table_titles, .table_cells_odd, .table_cells_even { 

                padding-right: 20px; 

                padding-left: 20px; 

                color: #000; 

        } 

        .table_titles { 

            color: #FFF; 

            background-color: #666; 

        } 

        .table_cells_odd { 

            background-color: #CCC; 

        } 

        .table_cells_even { 

            background-color: #FAFAFA; 

        } 

        table { 

            border: 2px solid #333; 

        } 

        body { font-family: "Trebuchet MS", Arial; } 
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    </style> 

</head> 

 

    <body> 

        <h1>Arduino People Counter</h1> 

    <table border="0" cellspacing="0" cellpadding="4"> 

      <tr> 

            <td class="table_titles">ID</td> 

            <td class="table_titles">Date and Time</td> 

            <td class="table_titles">Shop Id</td> 

            <td class="table_titles">Measured Peoples</td> 

          </tr> 

 

 

ΣκΝαλξİέκ review_data.php İεĲσμ απσΝĲκΝhtml πκυΝξλβıδηκπκδάıαηİ  ΰδαΝĲβθΝπαλκυıέα 

ıĲκυΝπέθαεα πİλδΫξİδ εαδ ευįδεα κΝκπκέκμ İέθαδΝίκβγβĲδεσμΝεαδΝıυθİλΰΪαİĲαδΝηİΝεΪγİΝΫθαΝαλξİέκΝ
δıĲκıİζέįαμΝηİΝįδΪΰλαηηαέΝΟδΝδıĲκıİζέįİμΝαυĲκτΝĲκυΝİέįκυμΝεαζκτθΝαυĲσΝĲκΝαλξİέκΝĲκΝκπκέκΝİέθαδΝ
υπİτγυθκΝ ΰδαΝ ĲβθΝ απκıĲκζάΝ ĲπθΝ εαĲαΰİΰλαηηΫθπθΝ ηİĲλάıİπθΝ απσΝ ĲβθΝ ίΪıβΝ įİįκηΫθπθΝ ıĲδμΝ
ıİζέįİμΝαπİδεσθδıβμΝįδαΰλαηηΪĲπθέΝΎıĲİλα αυĲΫμΝηİĲαĲλΫπκυθΝĲαΝįİįκηΫθαΝπκυΝĲκυμΝπαλΫξİδΝĲκΝ
αλξİέκΝreview_data.php ıİΝįδαΰλΪηηαĲαέ 

 

<?php  

    // Start MySQL Connection 

    include('dbconnect.php');  

?> 

// Retrieve all records and display them 

    $result = mysql_query("SELECT * FROM peoplecounter ORDER BY id ASC"); 
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    // Used for row color toggle 

    $oddrow = true; 

    // process every record 

    while( $row = mysql_fetch_array($result) ) 

    { 

        if ($oddrow)  

        {  

            $css_class=' class="table_cells_odd"';  

        } 

        else 

        {  

            $css_class=' class="table_cells_even"';  

        } 

        $oddrow = !$oddrow; 

        echo '<tr>'; 

        echo '   <td'.$css_class.'>'.$row["id"].'</td>'; 

        echo '   <td'.$css_class.'>'.$row["log_time"].'</td>'; 

        echo '   <td'.$css_class.'>'.$row["shop_id"].'</td>'; 

        echo '   <td'.$css_class.'>'.$row["atoma"].'</td>'; 

        echo '</tr>'; 

    } 

?> 

    </table> 

    </body> 

</html> 
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3.2 ǺΪıβ įİįκηΫθπθ 
 

ΗΝ ίΪıβ įİįκηΫθπθ πκυΝ πλαΰηαĲκπκδάγβεİ, Ϋξİδ ĲκΝ σθκηα peoplecounter εαδΝ πİλδΫξİδ 
ΫθαθΝ πέθαεα πκυΝ κθκηΪαİĲαδ peopleέΝ ΟΝ πέθαεαμ αυĲσμ απαλĲέαİĲαδ απσΝ ζΝ ıĲάζİμ πκυΝ
ξλβıδηκπκδκτθĲαδ ΰδαΝĲβθΝεαĲαΰλαφά įİįκηΫθπθ , įβζαįά ĲπθΝηİĲλάıİπθ ĲκυΝαδıγβĲάλα. ΓδαΝθαΝ
φĲδΪικυηİ ĲβΝίΪıβ αθκέΰκυηİ ĲβθΝıİζέįα phpmyadmin , įβηδκυλΰκτηİ ηδαΝθΫα ίΪıβ įİįκηΫθπθ 
ηİΝĲκΝσθκηα πκυΝγΫζκυηİ  εαδΝĲλΫξκυηİ ĲκΝπαλαεΪĲπ αλξİέκ ΰδαΝθαΝįβηδκυλΰβγİέ κΝπέθαεαμ πκυΝ
γΫζκυηİ.  

 

 

 

 

 

 

ǼΙΚΟΝǹΝ28 Ǻǹ΢ǾΝǻǼǻΟΜǼΝΧΝΝ΢ΣΟΝ ǻΙǹΚΟΜΙ΢ΣǾΝΜǹ΢ 

ǼΙΚΟΝǹΝ29 ΚΧǻΙΚǹ΢ ΓΙǹΝΣǾΝΝǻǾΜΙΟΤΡΓΙǹ ΣΟΤΝΠΙΝǹΚǹ Μǹ΢Ν΢ΣǾΝΝǺǹ΢Ǿ ǻǼǻΟΜǼΝΧΝ 
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ΟΝπαλαεΪĲπΝπέθαεαμΝξλβıδηκπκδİέĲαδΝΰδαΝĲβθΝεαĲαξυλδıβΝĲπθΝηİĲλάıİπθΝĲκυΝαδıγβĲάλαΝ
εαδΝĲβθΝεαĲαΰλαφάΝĲβμΝυλαμΝεαĲΪΝĲβθΝκπκέαΝΫΰδθİΝİΰΰλαφάέΝǹεκζκυγİέΝαθαζυĲδεάΝπİλδΰλαφάΝĲπθΝ
πİįέπθΝĲκυμ 

 

 

ΌȞοȝα 

 

ȉύπος 
 

ȈύȞșεσȘ 

 
Πλκİπδζκΰά 

 
Time 

 
timestamp 

 

  
CURRENT_TIMESTAMP 

 
            Shop_id 

 
varchar(30) 

 

 
latin1_swedish_ci 

 
None 

 
atoma 

 
varchar(10) 

 

 
latin1_swedish_ci 

 
None 

 

 

 

• Time: ǼįυΝ ΰέθİĲαδ βΝεαĲαΰλαφά ĲβμΝ βηİλκηβθέαμ εαδΝ ĲβμΝυλαμ πκυΝαθΫίβεİΝβ 

ηΫĲλβıβ  

 

• Shop_id: ǹπκĲİζİέ αθαΰθπλδıĲδεσ ĲκυΝεαĲαıĲάηαĲκμ ıİΝπİλέπĲπıβ πκυΝυπΪλξκυθ 
πΪθπ απσΝΫθα 

 

 

• Atoma: ĲαΝ atoma İέθαδΝ βΝ ηΫĲλβıβ ĲκυΝ αδıγβĲάλα πκυΝ απκγβεİτİĲαδ ıĲβΝ ίΪıβ 

įİįκηΫθπθ 

 

 

ΠΙΝǹΚǹ΢Ν3 ΠΙΝǹΚǹ΢ΝΚǹΣǹΥΧΡǾ΢ǼΧΝΝΜǼΣΡǾ΢ǼΧΝΝ΢ΣǾΝΝǺǹ΢Ǿ 
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γέγΝǼπδεκδθπθέα ίΪıβμ įİįκηΫθπθ 
 

H İπδεκδθπθέα ηİĲαιτ ĲκυΝ ηδελκİζİΰεĲά Arduino εαδΝ ĲβμΝ ίΪıβμ įİįκηΫθπθ 
πλαΰηαĲκπκδİέĲαδ ηİΝαλξİέαέΝphp ΰδαΝθαΝζαηίΪθİδ εαδΝθαΝαπκĲυπυθİδ ĲαΝįİįκηΫθαέΝΝΣαΝαλξİέα αυĲΪΝ
ίλέıεκθĲαδ ηΫıα ıĲκθΝĲκπδεσ įδαεκηδıĲά. ǹεκζκυγİέ βΝαθΪζυıβ ĲπθΝαλξİέπθ αυĲυθ, 

ǼΙΚΟΝǹΝ30 ǼΜΦǹΝΙ΢ǾΝΣΧΝΝΚǹΣǹΥΧΡǾΜǼΝΧΝΝΜǼΣΡǾ΢ǼΧΝΝ΢ΣǾΝΝPώPεYχDεIσ 
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• dbconnect.php. 

 ΣκΝαλξİέκ αυĲσΝİέθαδΝįβηδκυλΰάγβεİ ΰδαΝθαΝιİεδθάıİδ βΝıτθįİıβ ηİΝĲβΝίΪıβ įİįκηΫθπθ 
peoplecounter. 

 

<?php 

$MyUsername = "root";  // σθκηα ξλάıĲβ ΰδαΝĲβΝMySQL 

$MyPassword = "";  // επįδεσμ ΰδαΝĲβθΝΝMySQL 

$MyHostname = "localhostΟνΝΝήήΝĲκΝσθκηα ĲκυΝĲκπδεκτ įδαεκηδıĲά 

$dbh = mysql_pconnect ($MyHostname, $MyUsername, $MyPassword); // ΢τθįİıβ  

$selected = mysql_select_db ("peoplecounter»,Νdbh)νς> 

 

• add_data.php. 

ΣκΝαλξİέκ αυĲσΝİπδεκδθπθİέ ηİΝĲκΝdB connect.php ΰδαΝθαΝİπΫζγİδ βΝıταİυιβ ηİΝĲβΝίΪıβ 

įİįκηΫθπθ . ΢ĲβΝıυθΫξİδα παέλθİδ ĲαΝįİįκηΫθα ĲκυΝαδıγβĲάλα εαδΝĲαΝηİĲαφΫλİδ ıĲβΝίΪıβ ηαμέ 

ǹεκζκυγİέ κΝευįδεαμ 

 

<?php 

    // ΢τθįİıβ ηİΝĲβΝίΪıβ įİįκηΫθπθ ίαıδασηİθκδ ıĲκΝdbconnect.php file 

    include("dbconnect.php"); 

    // ΚαĲαΰλαφά įİįκηΫθπθ ıĲβΝίΪıβ ηİĲλΪ απσΝĲβθΝζάοβ. 

    $SQL = "INSERT INTO peoplecounter. peoplec (shop_id, atoma) VALUES 

('".$_GET["shop_id"]."', 

 '".$_GET["atoma"]."')";      
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    ήήΝǼįυΝĲλΫξİδ βΝįάζπıβ SQL  

    mysql_query($SQL); 

    // Go to the review_data.php (optional) 

    header("Location: review_data.php"); 

?> 

 

3.4 ΠλκΰλαηηαĲδıησμ Arduino  
 

ΟδΝ ίδίζδκγάεİμ ĲκυΝ Arduino ηαμΝ παλΫξκυθ İέĲİ drivers ΰδαΝ εΪπκδα ıυıεİυά πκυΝ
ıυθįΫıκυηİ πΪθπ ıĲκθΝηδελκİζİΰεĲά, İέĲİ İέθαδΝευįδεαμ κΝκπκέκμ πİλδΫξİδ εΪπκδα functions ĲαΝ
κπκέα ξλβıδηκπκδκτθĲαδ πκζτΝıυξθΪ. ΤπΪλξκυθ įυκΝİδįυθ ίδίζδκγάεİμ. ΟδΝπλυĲİμ İέθαδΝαυĲΫμΝπκυΝ
ίλέıεκθĲαδ ηΫıα ıĲκΝArduino απσΝηκθΫμ Ĳκυμ,Νįβζαįά įİθΝĲδμΝεΪθκυηİ İηİέμ install. , παλΫξκθĲαδ 
ηΫıα ıĲκΝIDE εαδΝκδΝπδκΝίαıδεΫμ παλΫξκυθ ĲβθΝįυθαĲσĲβĲα  İπδεκδθπθέαμ ηİΝįδαφκλΪ εκηηΪĲδα 

hardware σππμΝ İέθαδΝ κδΝ ıİλίκεδθβĲβλİμέΝ ǼεĲσμ απσΝ αυĲΫμΝ Ϋξκυηİ εαδΝ ĲδμΝ ίδίζδκγάεİμ πκυΝ
İΰεαγδıĲκτηİ İηİέμ κδΝ ξλάıĲİμ ΰδαΝ İδįδεά İπδεκδθπθέα ηİĲαιτ ĲβμΝ πζαεΫĲαμ εαδΝ İθσμ αζζκτ  

ıĲκδξİέκυ   

 

3.5 ǺαıδεΫμ ίδίζδκγάεİμ  
 

3.5.1 Ǻδίζδκγάεβ adafruit_cc3000.h 

 

ΗΝίδίζδκγάεβ αυĲάΝİέθαδΝυπİτγυθβ ΰδαΝĲβθΝİπδεκδθπθέα ĲκυΝArduino mega ηİΝĲβΝπζαεΫĲα 

ĲβμΝAdafruit ccγίίίέΝΗΝπζαεΫĲα αυĲάΝξλβıδηκπκδİέĲαδ ΰδαΝĲβΝıτθįİıβ ĲκυΝArduino ıĲκΝįέεĲυκ. 

ΠαλΫξİδ ĲβΝ ζİδĲκυλΰέα ĲβμΝ πζαεΫĲαμ πμΝ įδαεκηδıĲά βΝ πμΝ πİζΪĲβ. ǹεκζκυγİέ αθΪζυıβ ĲπθΝ
ıυθαλĲάıİπθ πκυΝξλβıδηκπκδάγβεαθ: 

 

➢ wifiinit (): ΗΝ ıυθΪλĲβıβ αυĲάΝ ηαμ παλκυıδΪαİδ ĲβΝ įδαįδεαıέα ıτθįİıβμ ĲβμΝ
πζαεΫĲαμ ıĲκΝįδαįέεĲυκ ηΫıπ ηδαμΝıİδλΪμ İθĲκζυθέ ΜİΝĲβΝįάζπıβ ĲβμΝmac address 

ĲβμΝπζαεΫĲαμ πλκıπαγİέ θαΝıυθįİγİέ εαδΝıİΝπİλέπĲπıβ ıτθįİıβμ αβĲΪİδ DHCP  
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➢ connectServer() μΝΝΗΝıυΰεİελδηΫθβ  ıυθΪλĲβıβ İπδξİδλİέ ĲβθΝİπδεκδθπθέα ηİΝĲκθΝ
server. Χλβıδηκπκδİέ ĲβΝįάζπıβ δıĲκıİζέįαμ εαδΝĲβθΝimp ΰδαΝθαΝıυθįİγİέ εαδΝθαΝ
ηİĲαφΫλİδ ĲδμΝηİĲλάıİδμ ĲκυΝαδıγβĲάλα.  

 

➢ Connect (): ΢υθįΫİĲαδ ηİΝ ĲβθΝ IP εαδΝ ĲβθΝ πσλĲα πκυΝ Ϋξκυηİ İπδζΫιİδΝ εαĲΪ ĲβΝ
įβηδκυλΰέαέ ǹθΝıυθįİγİέ εαδΝ İέθαδΝ true ĲσĲİ İηφαθέαİδ ηάθυηα İπδĲυξέαμ αζζδυμ 
απκĲυξέαμ. 
 

➢ miscInit(): Ǽθİλΰκπκδİέ ĲβΝπζαεΫĲα ΰδαΝθαΝιİεδθάıİδ βΝζİδĲκυλΰέα Ĳβμέ 
 

 

➢ timeCheck() : ΜΫıπ ĲκυΝWi-Fi ĲβμΝ πζαεΫĲαμ adafruit  ΰέθİĲαδ βΝαθααάĲβıβ ĲβμΝ
υλαμ βΝκπκέα υπκζκΰέαİĲαδ απσΝĲκΝ1λιίέ 

 

 

 

3.5.2 ǺδίζδκγάεβΝSPIέh 
 

ΗΝίδίζδκγάεβ αυĲάΝηαμΝįέθİδ ĲβθΝİπδζκΰά ıτθįİıβμ ηİ ΪζζİμΝSPI ıυıεİυΫμ ηİΝĲκΝArduino 

πμΝευλδΪ ıυıεİυάέΝΧμΝSPI ( ıİδλδαεά πİλδφİλδεά įδİπαφά ) κλέακυηİ  ΫθαΝπλπĲσεκζζκ įİįκηΫθπθ  
πκυΝ ĲκΝ ζİδĲκυλΰκτθ κδΝ ηδελκİπİιİλΰαıĲΫμ  ΰδαΝ θαΝ Ϋξκυθ ĲβΝ įİδθσĲβĲα İπδεκδθπθέαμ ηİΝ ΪζζİμΝ
ıυıεİυΫμ βΝηİΝΪζζκθ ηδελκİζİΰεĲά. 

 

 

3.5.3 ǺδίζδκγάεβΝDHΣ 

 

Η ίδίζδκγάεβΝ αυĲάΝ ξλβıδηκπκδİέĲαδΝ ΰδαΝ ĲβθΝ ηİĲΪφλαıβΝ ĲκυΝ αθαζκΰδεκτΝ ıάηαĲκμΝ ĲκυΝ
αδıγβĲάλαΝ ıİΝπλαΰηαĲδεά Ĳδηά. 

 

3.5.4 Ǻδίζδκγάεβ SD.h 
 

ΗΝ ίδίζδκγάεβ αυĲάΝ İπδĲλΫπİδ ĲβΝ εαĲαΰλαφά ıĲβθ εΪλĲα αζζΪ εαδΝ ĲβθΝ αθΪΰθπıβ  

įİįκηΫθπθ απσΝαυĲά. ΤπκıĲβλέαİδ Ĳτπκυμ αλξİέπθ FAT1θΝεαδΝFAT32. ǼπδĲλΫπİδ ĲβθΝεαĲαΰλαφά 

πκζζυθ αλξİέπθ ηΫıα ıİΝ ΫθαθΝ φΪεİζκ ξπλέακθĲαμ ĲαΝ ηİΝ Ν Ν Ν Ν ξΝ Ν ήΝ Ν ρέΝ ΓδαΝ παλΪįİδΰηα 
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“directory/filename.txt”έΝΝǹθΪζκΰα ηİΝĲβθΝΫεįκıβ ĲβμΝίδίζδκγάεβμ υπκıĲβλέαİδ ĲκΝΪθκδΰηα πκζζυθ 
αλξİέπθέΝ ΗΝ İπδεκδθπθέα ηİĲαιτ ĲκυΝ ηδελκİζİΰεĲά εαδΝ ĲβμΝ εΪλĲαμ ΰέθİĲαδ ηİΝ ξλάıβ SPI εαδΝ
ζαηίΪθİδ ξπλΪ ıĲαΝοβφδαεΪ pin 11,12,13 βΝıĲαΝηί,η1,ηβέΝ 

 

 

3.6 ΠλκΰλαηηαĲδıησμ αδıγβĲάλα υπİλάξπθ 
 

΢ĲκΝ πλυĲκ εİφΪζαδκ παλκυıδΪıĲβεİ κΝ αδıγβĲάλαμ κ κπκέκμ ξλβıδηκπκδάγβεİ ıĲβθΝ
İλΰαıέα αυĲάέΝΝΟΝαδıγβĲάλαμ αυĲσμ İέθαδΝυπΫλβξπθ. ǹπκĲİζİέĲαδ απσΝΫθαθΝπκηπσ εαδΝΫθαθΝįİεĲά. 

ǼεπΫηπİδ įβζαįά υπΫλβξκυμ εαδΝαθΪζκΰα ηİΝĲκθΝξλσθκ πκυΝγαΝεΪθİδ  κΝįΫεĲβμ θαΝĲκυμΝαθĲδζβφγİέ 
σĲαθΝίλİδΝİηπσįδκ εαδΝαλξέıİδ βΝİπδıĲλκφά Ĳκυμ,Νυπκζκΰέαİδ ĲβθΝαπσıĲαıβ ıĲβθΝκπκέα ίλΫγβεİ ĲκΝ
αθĲδεİέηİθκ. ΜİĲαĲλΫπİδ įβζαįά οβφδαεά İέıκįκ ıİΝαπσıĲαıβέΝΓδαΝĲβθΝζİδĲκυλΰέα ĲκυΝαδıγβĲάλα 

ξλİδΪαİĲαδ θαΝεαζΫıκυηİ ĲβΝıυθΪλĲβıβ readSensor()  

ǹεκζκυγİέ κΝευįδεαμ: 

 

void readSensor () { 

  long duration, distance; 

  digitalWrite(trigPin, LOW);   

  delayMicroseconds(2);  

  digitalWrite(trigPin, HIGH); 

  delayMicroseconds(10);  

  digitalWrite(trigPin, LOW); 

  duration = pulseIn(echoPin, HIGH); 

  distance = (duration/2) / 29.1; 

  if (distance < 100) {   

    Serial.println(distance); 

    atoma=atoma+1;  

    writeFile(); 

  } 
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  if (distance >= 200 || distance <= 0){ 

    Serial.println("Out of range"); 

  } 

  else { 

    Serial.println(distance); 

    Serial.println(" cm"); 

  } 

  delay(800); 

} 

 

3.7 ΠλκΰλαηηαĲδıησμ  πζαεΫĲαμ Bluetooth  
 

ΗΝ ıυıεİυά Bluetooth ıεκπσ Ϋξİδ ĲκθΝ απκηαελυıηΫθκ  Ϋζİΰξκ İθσμΝ ıĲκδξİέκυ,Ν ıĲβθΝ
παλκτıα φΪıβ İθσμ led . ǹθαζτκθĲαμ ĲκΝ,ΝıυθįΫκυηİ ĲκΝεδθβĲσ ηαμΝηİΝĲβθΝıυΰεİελδηΫθβ πζαεΫĲα 

ηΫıπ İθσμΝπλκΰλΪηηαĲκμέΝΌĲαθΝβΝıτθįİıβ ΰέθİδ İπδĲυξάμ ĲσĲİ ηπκλκτηİ θαΝįδαξİδλδıĲκτηİ ĲκΝled. 

΢İΝ ΪζζβΝ πİλέπĲπıβ γαΝ ηπκλκτıİ θαΝ αθκέιİδ ηδαΝ πσλĲα ΰδαΝ θαΝ İδıΫζγκυηİ ıİΝ ΫθαΝ εαĲΪıĲβηα. 

ǹεκζκυγİέ βΝπαλκυıέαıβ ĲκυΝπλκΰλΪηηαĲκμ πκυΝξλβıδηκπκδάγβεİ ,ίάηα ίάηα βΝıτθįİıβ ĲκυΝ
εδθβĲκτ ηİΝĲκΝBluetooth σππμΝεαδΝκΝευįδεαμ ĲβμΝπζαεΫĲαμ. 

 

ΦπĲκΰλαφέİμ εαδΝ πİλδΰλαφά ĲκυΝ πλκΰλΪηηαĲκμ ΰδαΝ ĲκΝBluetooth ππμΝ ıυθįΫİĲαδ ππμΝ
İζΫΰξπ ĲκΝled εζπέ  

 

Κυįδεαμ: 

 

void bluetooth()  
{ 
    // listen for communication from the BT module and then write it 

to the serial monitor 
    if ( Serial1.available() )    
    {   
         c = Serial1.read(); 
         Serial.write( c );  
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         digitalWrite(led, HIGH); 
         ssd(); 
         digitalWrite(led, LOW); 
    } 
  
  
    // listen for user input and send it to the HC-05 
   if ( Serial.available() )    
   {  
         c = Serial.read(); 
         Serial1.write( c );  
                 digitalWrite(led, LOW); 
 
   } 
  
} 
 
 
 
 
 

3.7.1 ǹπκıĲκζά ηİĲλάıİπθ ıĲβΝίΪıβ įİįκηΫθπθ 

 

ΗΝπζαεΫĲα ηαμΝ(Arduino mega ) Ϋξİδ πλκΰλαηηαĲδıĲİέ ΰδαΝθαΝ ıυθįΫİĲαδ εαδΝθαΝαθİίΪαİδ 
ηİıπΝ wifi ĲδμΝ ηİĲλάıİδμ ĲκυΝ αδıγβĲάλα αθΪ ĲαεĲΪ ξλκθδεΪ įδαıĲάηαĲα ıĲβΝ ίΪıβέΝ ΓδαΝ θαΝ
πλαΰηαĲκπκδβγİέ αυĲσΝΰέθİĲαδ ξλάıβ ĲβμΝıυθΪλĲβıβμ connectServerέΝΝΗΝıυΰεİελδηΫθβ ıυθΪλĲβıβ 

İεĲİζİέĲαδ αθΪ ξλκθδεσ įδΪıĲβηα ĲκΝκπκέκ ĲκΝΫξκυηİ κλέıİδ İηİέμέΝΓδαΝĲκθΝυπκζκΰδıησ ĲκυΝξλσθκυ 

απσΝĲβΝπζαεΫĲα ηαμΝξλβıδηκπκδκτηİ ηİĲλβĲά έΣκΝArduino  įδαξİδλέαİĲαδ   ĲβθΝυλα βΝκπκέα Ϋξİδ 
υπκζκΰδıĲİέ ηΫıπ ĲκυΝįδαįδεĲτκυ ΰδαΝĲκΝİıπĲİλδεσ ĲκυΝλκζσδ  εαδΝκΝαθĲέıĲλκφκμ αυĲσμ ηİĲλβĲάμ 
σĲαθΝηβįİθέαİδ ιİεδθΪİδ ĲβΝıτθįİıβ ηİΝĲβΝίΪıβ. ǹεκζκυγİέ κ ευįδεαμ. 

Κυįδεαμ  connectServer() 

 

void connectServer () { 
 
  uint32_t ip; 
  
  Serial.print(WEBSITE); Serial.print(F(" -> "));  
  while (ip == 0) { 
    if (! cc3000.getHostByName(WEBSITE, &ip)) { 
      Serial.println(F("Couldn't resolve!")); 
    } 
    delay(500); 
  } 
 
  cc3000.printIPdotsRev(ip); 
  Serial.println(""); 
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  ip=cc3000.IP2U32(192, 168, 1, 7); 
 
  Adafruit_CC3000_Client www = cc3000.connectTCP(ip, 80); 
  if (www.connected()==1) { 
    char temp[30]; 
    char temp1[30];     
    sprintf(temp, "%d", atoma); 
    sprintf(temp1, "%d", shop_id); 
 
    Serial.println(F("Connected to server"));     
    Serial.println(F("Connected !")); 
    www.fastrprint(F("GET ")); 
    www.fastrprint(WEBPAGE); 
    www.fastrprint(temp); 
    www.fastrprint("&&shop_id="); 
    www.fastrprint(temp1); 
    www.fastrprint(F(" HTTP/1.1\r\n")); 
    www.fastrprint(F("Host: "));  
    www.fastrprint(WEBSITE);  
    www.fastrprint(F("\r\n")); 
    www.fastrprint(F("Connection: close\r\n\r\n")); 
  }  
  else { 
    Serial.println(F("Connection failed"));     
    return; 
  } 
 
  Serial.println(F("-------------------------------------")); 
 
} 
 

 

3.8 ΚαĲαΰλαφά įİįκηΫθπθ ıİΝεΪλĲα ηθάηβμ SD 
 

ΜδαΝ αεσηα ζİδĲκυλΰέα πκυΝ Ϋξκυηİ πλκıγΫıİδ İέθαδΝ βΝ εαĲαΰλαφά ĲπθΝ ηİĲλάıİπθ ĲκυΝ
αδıγβĲάλα ıİΝ ηδαΝ εΪλĲα ηθάηβμέΝ ΠδκΝ αθαζυĲδεΪ, Ϋξκυηİ ĲκπκγİĲάıİδ ıĲβθΝ İδįδεά İıκξά ĲβμΝ
πζαεΫĲαμ adafruit ccγίίίΝηδαΝεΪλĲα ηθάηβμ SD.ΜΫıα ıİΝαυĲάΝįβηδκυλΰκτηİ ΫθαΝαλξİέκ ηκλφάμ 
text (.txt)Ν ΝıĲκΝκπκέκ εαδΝεαĲαΰλΪφκθĲαδ κδΝηİĲλάıİδμέΝ ΝΟΝευįδεαμ πκυΝįβηδκυλΰάıαηİ İέθαδΝκΝ
παλαεΪĲπ: 

 

void writeFile () { 
   myFile = SD.open("example.txt", FILE_WRITE); 
   
  // εάȞ αȞȠίȟεȚ Ƞ φάțεȜȠȢ ĲόĲε γȡάφε ıε αυĲό 
  if (myFile) { 
    Serial.println("Writing to example.txt..."); 
    myFile.println("there are  "); 
    myFile.println(atoma); 
    myFile.println("people  "); 
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    Serial.write(myFile.println(atoma)); 
    // close the folder 
    myFile.close(); 
  }  
} 
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              ΚǼΦǹΛǹΙΟ 4 

ΚυįδεαμΝω# 

 

 

4.1 Κυįδεαμ  
 

 

ΟΝευįδεαμ γαΝπαλκυıδαıĲİέ ηİΝıİδλΪ İεĲΫζİıβμ.  

ήήκδΝ παλαεΪĲπ ΰλαηηΫμ ευįδεα εαζκτθ ĲδμΝ ίδίζδκγάεİμ πκυΝ ξλİδαασηαıĲİέΝ ΚΪγİΝ
ίδίζδκγάεβ ξλβıδηκπκδİέĲαδ ΰδαΝιİξπλδıĲά įκυζİδΪ βΝκπκέα πλαΰηαĲκπκδİέĲαδ ηΫıα ıĲκθΝευįδεα. 

Χπλέμ αυĲΫμ,ΝκδΝζİδĲκυλΰέİμ ĲκυΝευįδεα įİΝγαΝάĲαθ İφδεĲΫμ. 

 

 

ΗΝ İδεσθα αυĲάΝ ηαμΝ παλΫξİδ ξλάıδηİμ πζβλκφκλέİμ , ηİλδεΫμ απσΝ ĲδμΝ κπκέİμ γαΝ
ξλİδαıĲκτηİ.  

 

 ǼΙΚΟΝǹΝ31 CMD ΓΙǹ Νǹ ǺΡΟΤΜǼ ΣǾΝ IP ΣΟΤ ǻΙǹΚΟΜΙ΢ΣǾ Μǹ΢ 
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ΟΝευįδεαμΝγαΝπαλκυıδαıĲİέ ηİΝıİδλΪ İεĲΫζİıβμΝ 
 
 
ήήΟδΝπαλαεΪĲπ ΰλαηηΫμ ευįδεα εαζκτθ ĲδμΝίδίζδκγάεİμ πκυΝξλİδαασηαıĲİ. 
//ΚΪγİ Ǻδίζδκγάεβ ξλβıδηκπκδİέĲαδ ΰδαΝιİξπλδıĲά įκυζİδΪ πκυΝπλαΰηαĲκπκδİέĲαδ ηΫıα  
ıĲκθΝευįδεα. 
//Χπλέμ αυĲΫμ,ΝκδΝζİδĲκυλΰέİμ ĲκυΝευįδεα įİΝγαΝάĲαθ İφδεĲΫμ. 
 
 
#include <Adafruit_CC3000.h>  //ίδίζδκγάεβ πζαεΫĲαμ adafruit cc3000 
#include <Adafruit_CC3000_Server.h>  //ίδίζδκγάεβ πζαεΫĲαμ adafruit cc3000 
#include <ccspi.h>  //ίδίζδκγάεβ πζαεΫĲαμ adafruit cc3000 
#include <SPI.h>  //ίδίζδκγάεβ πζαεΫĲαμ arduino 
#include <string.h>  //ίδίζδκγάεβ πζαεΫĲαμ arduino 
#include "utility/debug.h" //ίδίζδκγάεβ πζαεΫĲαμ arduino 
#include <stdio.h>  //ίδίζδκγάεβ πζαεΫĲαμ arduino 
#include <URL.h>  //ίδίζδκγάεβ πζαεΫĲαμ adafruit cc3000 
#include <Bridge.h>  //ίδίζδκγάεβ πζαεΫĲαμ adafruit cc3000 
#include <HttpClient.h>  //ίδίζδκγάεβ πζαεΫĲαμ adafruit cc3000 
#include <DHT.h>  ήήίδίζδκγάεβΝĲκυΝαδıγβĲάλαΝυπİλάξπθ 
#include <Ethernet.h>  //ίδίζδκγάεβ πζαεΫĲαμ adafruit cc3000 
#include <EthernetClient.h>  //ίδίζδκγάεβ πζαεΫĲαμ adafruit cc3000 
#include <SD.h>  //ίδίζδκγάεβ εΪλĲαμ ηθάηβμ 
 
 
΢ĲβθΝıυθΫξİδα ĲκυΝευįδεα : 
 
#define WLAN_SSID       "COSMOTE-C6C3CE" // İįυ ίΪακυηİ ĲκΝσθκηα ĲκυΝwifiΝΝΝΝΝΝ 
#define WLAN_PASS      "ZNxGFTa7fQxjrDkv" // İįυ ĲκθΝεπįδεσ ĲκυΝwifi 
#define WEBSITE      "localhost" // κλέακυηİ ĲκθΝĲκπδεσ įδαεκηδıĲά 
#define WEBPAGE      "/add_data.php?atoma="  // įβζυθκυηİ ĲκΝurlΝπκυΝγαΝξĲυπάıİδ  
ıĲκθΝServer 
ήήΝΰδαΝθαΝΰέθİδ πλκıγάεβ ηΫĲλβıβμ ıĲβΝηİĲαίζβĲά ΟatomaΟΝΝıĲκθΝπέθαεα 
#define WEBPAGE1      "/add_data.php?shop_id=" // url πκυ γα ξĲυπάıİδ ıĲκθ server  
ήήΰδαΝθαΝΰέθİδ πλκıγάεβ ĲκυΝαλδγηκτ εαĲαıĲάηαĲκμ  ıĲβθΝηİĲαίζβĲά Οshop_idΟΝıĲκθΝ 
πέθαεα  
#define WLAN_SECURITY   WLAN_SEC_WPA2 // κλέακυηİ Ĳτπκ αıφΪζİδαμ ĲβμΝ 
αıτληαĲβμ ıτθįİıβμ 
#define FIVEMIN (1000UL * 60 * 5)  // εΪγİ πκĲΫ γαΝΰέθİδ βΝıτθįİıβ ηİΝĲκθΝįδαεκηδıĲά.  
ĲκΝΟηΟΝıĲκΝĲΫζκμ  
//ıβηαέθİδ αθΪ  5 ζİπĲΪ.  
#define LEAP_YEAR(Y) ( ((1970+Y)>0) && !((1970+Y)%4) && ( ((1970+Y)%100) ||  
!((1970+Y)%400) ) )  
//İįυ υπκζκΰέαİĲαδ κΝξλσθκμ απσ ĲκΝ1λιίέΝΈĲıδ ĲκΝυπκζκΰέαİδ ĲκΝǹrduino. 
#define DAYTOSEC  86400 //ηİĲαĲλκπά ĲβμΝβηΫλαμ ıİΝįİυĲİλσζİπĲα  
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#define ADAFRUIT_CC3000_IRQ   3   
#define ADAFRUIT_CC3000_VBAT  5 
#define ADAFRUIT_CC3000_CS    10 
Adafruit_CC3000 cc3000 = Adafruit_CC3000(ADAFRUIT_CC3000_CS,  
ADAFRUIT_CC3000_IRQ, ADAFRUIT_CC3000_VBAT, 
                         SPI_CLOCK_DIVIDER);  
Adafruit_CC3000_Client client; 
ήήĲαΝπαλαπΪθπ pin ξλβıδηκπκδκτθĲαδ ΰδαΝĲβθΝİπδεκδθπθέα ĲκυΝccγίίίΝηİΝĲκΝǹrduino  
 
#define trigPin 9  
#define echoPin 8 
ήΩĲαΝβΝαυĲΪ pinΝΰδαΝĲκθΝαδıγβĲάλα απσıĲαıβμ ĲκΝtrigPin πκυΝĲκΝΫξκυηİ ıυθįİįİηΫθκ ıĲκΝ 
pinΝλΝĲκυΝǹrduino 
ηαμΝİέθαδ κΝπκηπσμ εαδΝĲκΝechoPin ĲκΝκπκέκ ĲκΝΫξκυηİ ıυθįΫıİδ ıĲκΝκΝİέθαδ κΝįΫεĲβμ ηαμ 
 */ 
 int led=44; ήήĲκΝpinΝıĲκΝκπκέκ İέθαδ ıυθįİįİηΫθκ ĲκΝledΝ 
 const int buzzer1 = 30;  // įβζυθκυηİ ĲκΝPin ĲκυΝbuzzer  
  
ǻΗΛΧΜǼΝǼ΢ΝΜǼΣǹǺΛΗΣǼ΢: 
 
 
unsigned long rolltime = millis() + FIVEMIN; //İįυ įβζυθκυηİ ηİ σθκηα rolltime Ĳβθ  
ηİĲαίζβĲά πκυΝ 
// ξλβıδηκπκδİέĲαδ ΰδαΝθαΝηαμΝίκβγάıİδ υıĲİ θαΝεαĲαζΪίκυηİ πκĲΫ πΫλαıİ κΝξλσθκμ πκυΝ 
εαγκλέακυηİ  
ήήΰδαΝθαΝıυθįİγİέ ĲκΝǹrduino ηİΝĲβθΝίΪıβ įİįκηΫθπθ ηαμΝξλβıδηκπκδυθĲαμ ĲκΝİıπĲİλδεσ  
λκζσδ ĲκυΝ 
// ǹrduinoέΝκδΝηİĲαίζβĲΫμ αυĲΫμ Ĳτπκυ unsigned long ξλβıδηκπκδκτθĲαδ ΰδαΝĲβθΝ 
απκγάεİυıβ θκτηİλπθ  
// ηİΰΪζκυ ηİΰΫγκυμ Ϋπμ ζΝbytesΝέΝįİθΝαπκγβεİτκυθ αλθβĲδεκτμ αλδγηκτμ ΫξκθĲαμ İτλκμ  
απσ 0 Ϋπμ   
//4,294,967,295  
 
int atoma = 0; //ηİĲαίζβĲά ĲκυΝαδıγβĲάλα απσıĲαıβμ ΰδαΝθαΝηİĲλΪİδ ĲαΝΪĲκηα 
int shop_id=100; //ηİĲαίζβĲά  αλδγηκτ εαĲαıĲάηαĲκμέΝΣκΝκλέαİδ κΝξλάıĲβμ 
 
boolean tag = false; //İįυ įβζυθκυηİ ĲβθΝηİĲαίζβĲά tagΝπμΝboolean 
ήήΝκδΝηİĲαίζβĲΫμ boolean ζαηίΪθκυθ ĲδηΫμ trueΝάΝfalse 
int atomaentry=0; //ηİĲαίζβĲά ĲκυΝαδıγβĲάλα απσıĲαıβμ πκυΝηİĲλΪİδ ĲαΝΪĲκηα πκυΝ 
Ϊθκδιαθ ĲβΝπσλĲα ηİΝbluetooth 
File myFile; ήήĲκΝαλξİέκ πκυΝįβηδκυλΰİέĲαδ ΰδαΝĲβθΝεαĲαΰλαφά ηİĲλάıİπθ ıĲβθΝεΪλĲα  
ηθάηβμ 
 
static const uint8_t monthDays[]={31,28,31,30,31,30,31,31,30,31,30,31}; // İįυ  
įβζυθκυηİ ĲβΝηİĲαίζβĲά 
ήήΝmonthϊaysΝεαδΝεαγκλέακυηİ ĲδμΝηΫλİμ πκυΝΫξİδ κΝεΪγİ ηάθαμ ĲκυΝξλσθκυ ΫĲıδ υıĲİ  
σĲαθ įβηδκυλΰİέĲαδ κΝ 
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//φΪεİζκμ ıĲβΝεΪλĲα ηθάηβμ sdΝ,ΝθαΝεκδĲΪİδ ĲβθΝβηİλκηβθέα εαδΝθαΝįβηδκυλΰİέ ĲκΝαλξİέκ  
ıĲκθΝαθĲέıĲκδξκ ηβθΪ εαδΝ 
ήήΰδαΝĲδμΝαθĲέıĲκδξİμ ηΫλİμ πκυΝΫξİδ κΝεΪγİ ηάθαμ. 
int tm_second, tm_minute, tm_hour, tm_wday, tm_day, tm_month, tm_year; // įάζπıβ  
Ĳκυ ξλσθκυ 
 
 
int serverConnect_h = 0, serverConnect_m = 5, serverConnect_s = 15;   
 
   
unsigned long 
  lastPolledTime  = 0L, // β ĲİζİυĲαέα Ĳδηά πκυ πβλΫ απσ Ĳκθ server 
  sketchTime             = 0L, // CPU milliseconds apo Ĳβθ ĲİζİυĲαέα "İλυĲβıβ" ıĲκθ server 
  
   
 byte seven_seg_digits[10][7] = { { 1,1,1,1,1,1,0 },  // = 0 
                                                           { 0,1,1,0,0,0,0 },  // = 1 
                                                           { 1,1,0,1,1,0,1 },  // = 2 
                                                           { 1,1,1,1,0,0,1 },  // = 3 
                                                           { 0,1,1,0,0,1,1 },  // = 4 
                                                           { 1,0,1,1,0,1,1 },  // = 5 
                                                           { 1,0,1,1,1,1,1 },  // = 6 
                                                           { 1,1,1,0,0,0,0 },  // = 7 
                                                           { 1,1,1,1,1,1,1 },  // = 8 
                                                           { 1,1,1,0,0,1,1 }   // = 9 
                                                           }; 
// ǻάζπıβ ΰδα Ĳκ SevenSegmentDisplay. ǹθΪζκΰα ηİΝĲκΝπκδκΝθκτηİλκ γΫζκυηİ θαΝ 
απİδεκθέıİδ İθİλΰκπκδκτθĲαδ 
ήήεαδΝĲαΝαθĲέıĲκδξα segments. 
 void setup() {   ήήΝβΝıυθΪλĲβıβ αυĲά ξλβıδηκπκδİέĲαδ ΰδαΝαλξδεκπκέβıβ παλαηΫĲλπθ.  
ΠαλκυıδΪαİĲαδ αθαζυĲδεΪ 
 //παλαεΪĲπ: 
 Serial.begin(115200);  // Ρυγησμ ηİĲΪįκıβμ πζβλκφκλέαμ ıυλδαεάμ κγσθβμ 
  Serial1.begin(9600);  //  Ρυγησμ ηİĲΪįκıβμ πζβλκφκλέαμ įİτĲİλβμ ıυλδαεάμ κγσθβμ 
  pinMode(32, OUTPUT);    
  pinMode(33, OUTPUT); 
  pinMode(34, OUTPUT); 
  pinMode(35, OUTPUT); 
  pinMode(36, OUTPUT); 
  pinMode(37, OUTPUT); 
  pinMode(38, OUTPUT); 
  pinMode(39, OUTPUT);  
  ήήΝΣαΝπαλαπΪθπ pins πλκİĲκδηΪακθĲαδ ΰδαΝθαΝΰέθκυθ İισįδκ ĲκυΝssd 
  pinMode(led, OUTPUT); // ΠλκİĲκδηαıέα İισįκυ ĲκυΝled 
  pinMode(buzzer1, OUTPUT); //ΠλκİĲκδηαıέα İισįκυ  ĲκυΝbuzzerέ 
  miscInit(); //εζάıβ ĲβμΝıυθΪλĲβıβμ miscInit 
  wifiInit(); // εζάıβ ĲβμΝıυθΪλĲβıβμ wifiInitnit 
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  Serial.println(""); 
  Serial.println("wifi initializing done!"); // İεĲτππıβ ηβθτηαĲκμ 
  Serial.println("");  
  timeCheck();  //εζάıβ ıυθΪλĲβıβμ timeCheck 
  sdInit(); // εζάıβ ıυθΪλĲβıβμ sdInit 
} 
void miscInit(){ 
   
  Serial.println("initializing  wifi shield"); 
  pinMode(trigPin, OUTPUT); 
  pinMode(echoPin, INPUT); 
  ήήΝıĲβΝıυθΪλĲβıβ εαγκλέακυηİ σĲδ ĲκΝtrigPinΝγαΝİέθαδ Ϋικįκμ ıάηαĲκμ ĲκυΝαδıγβĲάλα  
απσıĲαıβμ 
//įβζαįά πκηπσμ εαδΝĲκΝechoPinΝγαΝİέθαδ  İέıκįκμ ĲκυΝıάηαĲκμ įβζαįά įΫεĲβμ  
} 
void wifiInit(){  
 ήήΝΗΝıυθΪλĲβıβ αυĲά ξλβıδηκπκδİέĲαδ ΰδαΝθαΝİπδĲİυξγİέ βΝıτθįİıβ ĲβμΝπζαεΫĲαμ  
adafruit, αıτληαĲα ıĲκθΝįέεĲυκ. 
 // ΓέθİĲαδ Ϋθαλιβ ζİδĲκυλΰέαμ  ĲβμΝπζαεΫĲαμ  , αθααάĲβıβ įδαγΫıδηπθ įδεĲυυθ,  
αθαΰθυλδıβ κλδıηΫθκυ įδεĲτκυ 
 ήήΝεαδΝΫθαλιβ , πλαΰηαĲκπκέβıβ ıταİυιβμέΝΠδκΝαθαζυĲδεΪ: 
  
  Serial.print("Free RAM: ");  //İηφΪθδıβ įδαγΫıδηβμ ηθάηβμ ram 
  Serial.println(getFreeRam(), DEC);  
   
  // ǹλξά ζİδĲκυλΰέαμ ĲβμΝπζαεΫĲαμ cc3000 
  if (!cc3000.begin())   
  { 
    Serial.println(F("Couldn't begin()! Check your wiring?"));  //Ϋζİΰξκμ ıπıĲάμ ıτθįİıβμ  
ĲβμΝπζαεΫĲαμ  
    while(1); 
  } 
   uint8_t macAddress[6] = { 0x84, 0xA4, 0x66, 0xF8, 0x3F, 0x5E }; // įάζπıβ ĲβμΝ 
macAddress Ĳβμ πζαεΫĲαμ  
   if (!cc3000.setMacAddress(macAddress)) //Ϋζİΰξκμ Ĳβμ MacAddress 
   { 
     Serial.println(F("Failed trying to update the MAC address")); // İεĲτππıβ ηβθτηαĲκμ  
ıİ πİλέπĲπıβ  
//ıφΪζηαĲκμ ĲαυĲκπκέβıβμ   
     while(1); 
   } 
   void displayDriverMode(void) /ήΝıυθΪλĲβıβ İıπĲİλδευθ λυγηέıİπθ πζαεΫĲαμ 
{  
  #ifdef CC3000_TINY_DRIVER 
    Serial.println(F("CC3000 is configure in 'Tiny' mode"));  
  #else 
    Serial.print(F("RX Buffer : ")); 
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    Serial.print(CC3000_RX_BUFFER_SIZE); 
    Serial.println(F(" bytes")); 
    Serial.print(F("TX Buffer : ")); 
    Serial.print(CC3000_TX_BUFFER_SIZE); 
    Serial.println(F(" bytes")); 
  #endif 
} 
 
uint16_t checkFirmwareVersion(void) //ıυθΪλĲβıβ İζΫΰξκυ Ϋεįκıβμ ζκΰδıηδεκτ 
{ 
  uint8_t major, minor; 
  uint16_t version; 
   
#ifndef CC3000_TINY_DRIVER   // ǼηφΪθδıβ Ϋεįκıβμ ζκΰδıηδεκτ βΝİηφΪθδıβ  
ıφΪζηαĲκμ ıİΝπİλέπĲπıβ  
ήήπκυΝįİθΝηπκλİέ θαΝΰέθİδ ζάοβ ĲβμΝıπıĲάμ Ϋεįκıβμ  
  if(!cc3000.getFirmwareVersion(&major, &minor)) 
  { 
    Serial.println(F("Unable to retrieve the firmware version!\r\n")); 
    version = 0; 
  } 
  else 
  { 
    Serial.print(F("Firmware V. : ")); 
    Serial.print(major); Serial.print(F(".")); Serial.println(minor); 
    version = major; version <<= 8; version |= minor; 
  } 
#endif 
  return version; 
} 
displayMACAddress(); //εζάıβ ıυθΪλĲβıβμ 
void displayMACAddress(void) //ıυθΪλĲβıβ displayMACAddress. ǹθΪεĲβıβ  
macAddress βΝİηφΪθδıβ ζΪγκυμ ıİΝπİλέπĲπıβ 
// αįτθαĲβμ  αθΪεĲβıβμ  
{ 
  uint8_t macAddress[6];    
   
  if(!cc3000.getMacAddress(macAddress)) 
  { 
    Serial.println(F("Unable to retrieve MAC Address!\r\n"));  //İεĲτππıβ ηβθτηαĲκμ ıİ  
πİλέπĲπıβ αįτθαĲβμ αθΪεĲβıβμ 
  } 
  else 
  { 
    Serial.print(F("MAC Address: "));   //İεĲτππıβ Ĳβμ macAddress 
    cc3000.printHex((byte*)&macAddress, 6); 
  } 
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} 
   Serial.println(F("\nDeleting old connection profiles"));   
  if (!cc3000.deleteProfiles()) { 
    Serial.println(F("Failed!")); 
    while(1); 
  } 
  listSSIDResults(); 
  void listSSIDResults(void) // β ıυθΪλĲβıβ αυĲά εΪθİδ αθααάĲβıβ εαδ İηφΪθδıβ  
įδαγΫıδηπθ αıυληΪĲπθ ıυθįΫıİπθ 
{ 
  uint8_t valid, rssi, sec, index; 
  char ssidname[33];  //ηΫΰİγκμ κθσηαĲκμ įδεĲτκυ ηΫξλδ 33 ξαλαεĲάλİμ 
 
  Serial.print(F("Networks found: "));    //İεĲτππıβ įδαγΫıδηπθ įδεĲυυθ 
  Serial.println(index);  
   
Serial.println(F("================================================")); 
 
  while (index) { 
    index--; // ηİĲλβĲάμ įδεĲυυθ 
 
    valid = cc3000.getNextSSID(&rssi, &sec, ssidname); // αθααάĲβıβ İπκηΫθκυ įδεĲτκυ 
     
    Serial.print(F("SSID Name    : "));  
 Serial.print(ssidname); 
    Serial.println(); 
    Serial.print(F("RSSI         : ")); 
    Serial.println(rssi); 
    Serial.print(F("Security Mode: ")); 
    Serial.println(sec); 
    Serial.println(); 
  } 
   
   
Serial.println(F("================================================")); 
 
  cc3000.stopSSIDscan(); //įδαεκπά αθααάĲβıβμ  
} 
  Serial.print(F("\nAttempting to connect to "));  //İεĲτππıβ πλκıπαγİέμ ıτθįİıβμ ıĲκ  
įέεĲυκ ηαμ  
   
  Serial.println(WLAN_SSID);  //İηφΪθδıβ κθσηαĲκμ įδεĲτκυ 
   
  if (!cc3000.connectToAP(WLAN_SSID, WLAN_PASS, WLAN_SECURITY)) {   //αθ  
ıυθįİγİέ ıĲκ įέεĲυκ İηφαθέαİδ Ĳκ παλαεΪĲπ ηάθυηα 
    Serial.println(F("Failed!")); 
    while(1); 
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  } 
    
  Serial.println(F("Connected!"));  
    Serial.println(F("")); 
     
   
Serial.println(F("================================================")); 
   
  Serial.println(F("Request DHCP"));  // İηφΪθδıβ ηβθτηαĲκμ  ΰδα αέĲβηα Ĳκυ   
ηβξαθδıηκτ įδαξİέλδıβμΝπλπĲκεσζζπθ 
  while (!cc3000.checkDHCP()) //εζάıβ ıυθΪλĲβıβμ checkDHCP 
  { 
    delay(100);  
  }   
 
  // εζάıβ ıυθΪλĲβıβμ displayConnectionDetails        
  while (! displayConnectionDetails()) { 
    delay(1000); 
  } 
bool displayConnectionDetails(void) //β ıυθΪλĲβıβ αυĲά įβηδκυλΰάγβεİ ΰδα θα  
İηφαθέαİδ Ĳα  παλαεΪĲπ πλπĲσεκζζα 
{ 
  uint32_t ipAddress, netmask, gateway, dhcpserv, dnsserv; //įάζπıβ ηİĲαίζβĲυθ Ĳτπκυ  
unit32_t 
   
  if(!cc3000.getIPAddress(&ipAddress, &netmask, &gateway, &dhcpserv, &dnsserv))  //  
αθΝİπδıĲλΫοκυθ ηβįİθδεΫμ ĲδηΫμ  ĲσĲİ İηφαθέακυηİ ĲκΝεαĲΪζζβζκ 
  //ηάθυηα 
  { 
    Serial.println(F("Unable to retrieve the IP Address!\r\n")); 
    return false;   
  } 
  else  // αζζδυμ İηφαθέακυηİ ĲαΝπαλαεΪĲπ ıĲκδξİέα. 
  { 
    Serial.print(F("\nIP Addr: "));  
 cc3000.printIPdotsRev(ipAddress); 
    Serial.print(F("\nNetmask: ")); 
 cc3000.printIPdotsRev(netmask); 
    Serial.print(F("\nGateway: "));  
 cc3000.printIPdotsRev(gateway); 
    Serial.print(F("\nDHCPsrv: ")); 
 cc3000.printIPdotsRev(dhcpserv); 
    Serial.print(F("\nDNSserv: ")); 
 cc3000.printIPdotsRev(dnsserv); 
    Serial.println(); 
 //İηφΪθδıβ  
    return true; 
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  } 
    
} 
} 
 
 
 
void timeCheck()  //ıυθΪλĲβıβ αθΪεĲβıβμ υλαμ απσ ĲκΝįδαįέεĲυκ 
{ 
  Serial.println(""); 
  Serial.println("initializing  arduino time");   // İηφΪθδıβ ηβθτηαĲκμ Ϋθαλιβμ įδαįδεαıέαμ  
αθΪεĲβıβμ υλαμ 
  Serial.println(""); 
  if(countdownFlag == 1) {            ήήΝβΝηİĲαίζβĲά ησζδμ ΰέθİδ Ϊııκμ ĲσĲİ ΰέθİĲαδ βΝεζάıβ  
ĲβμΝπαλαεΪĲπ ıυθΪλĲβıβμ  
    unsigned long t  = getTime(); // ǼλυĲβıβ ıĲκθΝServer ΰδαΝĲβθΝαθΪεĲβıβ ĲβμΝυλαμ  
     
    if(t) {                       ήήΝΝαθΝΫξκυηİ İπδĲυξέα εαδΝİπδıĲλαφİέ βΝυλα  
      lastPolledTime = t;         // απκγάεİυıβ ĲβμΝĲδηάμ ĲβμΝ(t) 
      sketchTime     = millis();  // απκγάεİυıβ Ĳδηάμ υλαμ İıπĲİλδεκτ λκζκΰδκτ ıĲβΝ 
ηİĲαίζβĲά sketchTime 
      countdownFlag      = 0;   // ηβįİθδıησμ ηİĲαίζβĲάμ ΰδαΝθαΝηβθΝπαέλθİδ ıυθΫξİδα ĲβθΝ 
υλα 
      ntpConnectedFlag = 1; ήήΝθαΝΰέθİδ Ϊııκμ βΝηİĲαίζβĲά αυĲά  
    } 
  } 
 
  if(ntpConnectedFlag) {  ήήαθΝβΝηİĲαίζβĲά İέθαδ Ϊııκμ  
     
    unsigned long currentTime = lastPolledTime + (millis() - sketchTime) / 1000; //  
υπκζκΰδıησμ ĲβμΝĲπλδθάμ υλαμ ξλβıδηκπκδυθĲαμ ĲβΝĲδηά ĲβμΝ 
 //ηİĲαίζβĲάμ sketchTimeΝΝπκυΝİέξİ σĲαθ ζΪίαηİ ΰδαΝπλυĲβ φκλΪ ĲβθΝυλα απσ ĲκΝ 
įδαįέεĲυκ ıυθΝĲβΝįδαφκλΪ υλα πκυΝΫξİδ įβηδκυλΰβγİέ απσ ĲβΝĲπλδθά  
//ξλβıδηκπκδυθĲαμ ĲβΝıυθΪλĲβıβ millisΝπκυΝΝİέθαδ ĲκΝİıπĲİλδεσ λκζσδ ĲκυΝarduinoέ  
    Serial.println(DAYTOSEC - (currentTime - lastPolledTime) );  // İεĲτππıβ εαδ  
ηİĲαĲλκπά υλαμ ıİΝįİυĲİλσζİπĲα  
     
    if( (currentTime - lastPolledTime) > DAYTOSEC ) {  //αθ   υπΪλξİδ įδαφκλΪ  
      countdownFlag      = 1;   // εΪθİ ĲβΝηİĲαίζβĲά αυĲά Ϊııκ εαδΝαθΪεĲβıİ ĲβθΝυλα ιαθΪ  
απσ ĲκΝδθĲİλθΫĲ 
    }    
     
    Serial.print(F("Current UNIX time: "));  //İηφΪθδıβ Ĳδηάμ υλαμ 
    Serial.print(currentTime);  
    Serial.println(F(" (seconds since 1/1/1970 UTC)")); //İηφΪθδıβ σĲδ υπκζκΰέαİĲαδ απσ  
Ĳκ 1970 
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    secTotimestamp(currentTime); // εζάıβ ıυθΪλĲβıβμ ηİΝĲδΝĲδηά ĲβμΝηİĲαίζβĲάμ  
currentTimeΝεαδΝİπδıĲλΫφİδ ĲβθΝυλα ĲαΝįİυĲİλσζİπĲα εαδΝĲαΝζİπĲΪ 
     
    Serial.print("Time in d/m/y h:m.s "); 
    Serial.print(tm_day); 
    Serial.print("/"); 
    Serial.print(tm_month); 
    Serial.print("/"); 
    Serial.print(tm_year); 
    Serial.print(" "); 
    Serial.print(tm_hour); 
    Serial.print(":"); 
    Serial.print(tm_minute); 
    Serial.print("."); 
    Serial.print(tm_second); 
    Serial.println(""); 
 
   // İηφαθέıİδμ ηΫλαμ , ηβθΪ , ΫĲκυμ , υλαμ ,ζİπĲυθ ,įİυĲİλκζΫπĲπθ  
  } 
 Serial.println(""); 
  Serial.println("initializing  arduino time done");  //İηφΪθδıβ ηβθτηαĲκμ κζκεζάλπıβμ  
υπκζκΰδıηκτ υλαμ 
  Serial.println(""); 
} 
 
 
void secTotimestamp(unsigned long timeInput){  ήήΝβΝıυθΪλĲβıβ αυĲά εΪθİδ ĲδμΝπλΪιİδμ  
ΰδαΝθαΝίλİγκτθ ξλκθκζκΰέα, ηάθαμ, ηΫλα, υλα ,ζİπĲΪ 
ήήεαδΝįİυĲİλσζİπĲα ξλβıδηκπκδυθĲαμ ĲβΝĲδηά ĲβμΝcurrentTimeέΝΗΝυλα ιİεδθΪİδ απσ ĲκΝ 
1970 
 
  uint8_t year; 
  uint8_t month, monthLength; 
  uint32_t time; 
  unsigned long days; 
  //įβζυıİδμ ηİĲαίζβĲυθ  
   
  time = (uint32_t)timeInput; 
  tm_second = time % 60; 
  time /= 60; // πλΪιβ ΰδα Ĳα įİυĲİλσζİπĲα 
  tm_minute = time % 60; 
  time /= 60; // πλΪιβ ΰδα Ĳδμ ζİπĲΪ 
  tm_hour = time % 24; 
  time /= 24; // πλΪιβ ΰδα Ĳβθ υλα 
  tm_wday = ((time + 4) % 7) + 1; ήήΝεαδΝΰδαΝĲβΝηΫλα. Κυλδαεά İέθαδ βΝπλυĲβ ηΫλα 
  year = 0; 
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  days = 0; 
   
  while((unsigned)(days += (LEAP_YEAR(year) ? 366 : 365)) <= time) { //İįυ  
υπκζκΰέαİĲαδ βΝξλκθκζκΰέα 
    year++; 
  } 
  tm_year = year + 1970;  
 // İįυ υπκζκΰέακθĲαδ κδΝηάθİμ εαδΝκδΝηΫλİμ ĲκυΝεΪγİ ηβθΪ  
  days -= LEAP_YEAR(year) ? 366 : 365; 
  time -= days;  
  days=0; 
  month=0; 
  monthLength=0; 
  for (month=0; month<12; month++) { //κ πλυĲκμ ηάθαμ İέθαδ κ ΙαθκυΪλδκμ εαδ İέθαδ κ  
0 
    if (month==1) { ήήΝαθΝβΝηİĲαίζβĲά month İέθαδ 1 ĲσĲİ İέθαδ κΝηάθαμ ΦİίλκυΪλδκμ εαδΝ 
Ϋξİδ 28 β 29 βηΫλİμ 
       
      if (LEAP_YEAR(year)) { 
        monthLength=29; 
      }  
      else { 
        monthLength=28; 
      } 
    }  
    else { 
      monthLength = monthDays[month]; 
    } 
       
    if (time >= monthLength) { 
      time -= monthLength; 
    }  
    else { 
      break; 
    } 
  } 
  tm_month = month + 1; // İδıαΰπΰά ıĲβΝηİĲαίζβĲά tm_month ĲβΝΝĲδηά πκυΝΫξİδ κΝηάθαμ  
  tm_day = time + 1; // İδıαΰπΰά ıĲβΝηİĲαίζβĲά tm_dayΝĲβΝĲδηά πκυΝΫξİδ βΝβηΫλα 
} 
 
 
unsigned long getTime(void) { ήήΝβΝıυθΪλĲβıβ αυĲά ξλβıδηκπκδİέĲαδ ΰδαΝθαΝİπδĲİυξγİέ βΝ 
ıτθįİıβ ηİΝĲκΝįδαεκηδıĲά  
ήήĲβμΝυλαμ εαδΝθαΝİπδıĲλΫοİδ ĲβθΝΝυλα  
 
  uint8_t       buf[48]; 
  unsigned long ip, startTime, t = 0L; 
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  Serial.print(F("Locating time server..."));  
 
  if(cc3000.getHostByName("pool.ntp.org", &ip)) { // β ıυθΪλĲβıβ αυĲά İπδıĲλΫφİδ Ĳβθ  
Ip Ĳβμ įδİτγυθıβμ pool.ntp.org 
    static const char PROGMEM 
      timeReqA[] = { 227,  0,  6, 236 }, 
      timeReqB[] = {  49, 78, 49,  52 }; 
 
    Serial.println(F("\r\nAttempting connection...")); 
    startTime = millis(); 
    do { 
      client = cc3000.connectUDP(ip, 123); // İįπ κλέακυηİ Ĳκθ  client ΰδα İπδεκδθπθάıİδ  
ηİΝĲκθΝįδαεκηδıĲά κΝκπκέκμ  
   //ίλέıεİĲαδ ıĲβθΝipΝπκυΝίλάεαηİ πλκβΰκυηΫθπμ εαδ ξλβıδηκπκδυθĲαμ ĲβθΝπσλĲα  
123 
    } while((!client.connected()) && 
            ((millis() - startTime) < connectTimeout)); // σıκ ίλέıεİĲαδ ıυθįİįİηΫθκμ κ client   
ηİΝĲκθΝįδαεκηδıĲά εαδΝ 
   ήήκΝξλσθκμ πκυΝİέθαδ ıυθįİįİηΫθκμ İέθαδ ηδελσĲİλκμ απσ ĲκθΝξλσθκ  
įδαεκπάμ πκυΝΫξκυηİ κλέıİδ ĲσĲİ ηβθΝįδαεσοİδμ  
   ήήĲβθΝıτθįİıβ αζζδυμ įδΫεκοİ Ĳβθ 
 
    if(client.connected()) { ήήǹθΝıυθįİγİέ κΝπİζΪĲβμ ηİΝĲκθΝįδαεκηδıĲά  
      Serial.print(F("connected!\r\nIssuing request..."));  // İηφΪθδıİ σĲδ ıυθįΫγβεİ 
  
      memset(buf, 0, sizeof(buf)); 
      memcpy_P( buf    , timeReqA, sizeof(timeReqA)); 
      memcpy_P(&buf[12], timeReqB, sizeof(timeReqB)); 
      client.write(buf, sizeof(buf)); 
 
      Serial.print(F("\r\nAwaiting response...")); //  
      memset(buf, 0, sizeof(buf)); 
      startTime = millis(); 
      while((!client.available()) && 
            ((millis() - startTime) < responseTimeout)); // σıκ ίλέıεİĲαδ ıυθįİįİηΫθκμ κ  
client  ηİ Ĳκθ įδαεκηδıĲά εαδ  
   ήήκΝξλσθκμ πκυΝİέθαδ ıυθįİįİηΫθκμ İέθαδ ηδελσĲİλκμ απσ ĲκθΝξλσθκ  
įδαεκπάμ πκυΝΫξκυηİ κλέıİδ  
      if(client.available()) { ήήΝεαδΝαθΝκΝπİζΪĲβμ İέθαδ įδαγΫıδηκμ 
        client.read(buf, sizeof(buf)); // įδΪίαıİ ĲκΝηΫΰİγκμ ĲκυΝbuffer 
        t = (((unsigned long)buf[40] << 24) | 
             ((unsigned long)buf[41] << 16) | 
             ((unsigned long)buf[42] <<  8) | 
              (unsigned long)buf[43]) - 2208988800UL; 
        Serial.print(F("OK\r\n")); //εαδ İηφΪθδıİ κε 
      } 
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      client.close(); //αζζδυμ εζİέıİ ıτθįİıβ  
    } 
  } 
  if(!t) Serial.println(F("error")); //αθ ıκυ İπδıĲλΫοİδ ζΪγκμ 
  return t; //İπΫıĲλİοİ ĲβθΝυλα 
} 

 

 

 

 
 
 
//-------------------------------------------------------------- 

ǼΙΚΟΝǹ 32 SERIAL MONITOR ΢ΤΝǻǼ΢Ǿ΢ ΣΟΤ CC3000 ΢ΣΟ WIFI 

ǼΙΚΟΝǹΝ33 SERIAL MONITOR ΛǾΦǾ΢ ΧΡǹ΢ ǹΠΟ ΣΟΝǻΙǹǻΙΚΣΤΟ 
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void sdInit(){  //ıυθΪλĲβıβ ΰδαΝĲβθΝαλξδεκπκέβıβ ĲβμΝεΪλĲαμ ηθάηβμ 
 
  Serial.println("Initializing SD card..."); // İηφΪθδıİ σĲδ Ϋξİδ ιİεδθάıİδ αλξδεκπκέβıβ  
   
  pinMode(10, OUTPUT); // γΫĲκυηİ ĲκΝpinΝ1ίΝıİΝİĲκδησĲβĲα 
    
  if (!SD.begin(4)) {  ήήΝαθΝįİθΝιİεδθάıİδ βΝįδαįδεαıέα ıİΝΫπμ 4 įİυĲİλσζİπĲα 
    Serial.println("initialization failed!");  //İπΫıĲλİοİ ζΪγκμ 
    return; 
  } 
 
   
  if (SD.exists("example.txt")) {  //Ϋζİΰξκμ αθ υπΪλξİδ αλξİέκ example.txt 
    Serial.println("example.txt exists.");  //αθ υπΪλξİδ İηφΪθδıİ Ĳκ ηάθυηα αυĲσ 
  } 
  else { 
    Serial.println("example.txt doesn't exist."); // αζζδυμ İηφΪθδıİ σĲδ įİθ υπΪλξİδ 
  } 
 
   
  myFile = SD.open("example.txt", FILE_WRITE); // Ϊθκδιİ εαδθκτλδκ φΪεİζκ,  
įβηδκτλΰβıİ ĲκΝexample.txt ηΫıα ıİΝαυĲσθ  
  myFile.close();  //εζİέıİ Ĳκ φΪεİζκ  
   
  myFile = SD.open("example.txt", FILE_WRITE); 
  //Ϊθκδιİ Ĳκθ φΪεİζκ  εαδΝΰλΪοİ ηΫıα ıĲκΝαλξİέκ  
 
  if (myFile) { //αθ υπΪλξİδ Ĳκ example.text  
    Serial.print("Writing to example.txt..."); //İηφΪθδıİ σĲδ ιİεδθΪİδ θα ΰλαφİέ 
    myFile.println("have passed "); //σĲδ πΫλαıαθ ξ ΪĲκηα 
    myFile.println(atoma); //İεĲτππıİ ΪĲκηα 
    myFile.close(); //εζİέıİ φΪεİζκ  
    Serial.println("done."); 
  }  
  else { 
    ήήαθΝυπΪλιİδ εΪπκδκ πλσίζβηα İηφΪθδıİ ĲκΝπαλαεΪĲπ 
    Serial.println("error opening example.txt"); 
  } 
   
  // Ϊθκδιİ πΪζδ Ĳκ αλξİέκ   
  myFile = SD.open("example.txt"); 
  if (myFile) {  //σĲαθ ĲκΝαθκέιİδ ĲκΝαλξİέκ  
    
     
    //ĲσĲİ įδΪίαıİ σĲδ İέθαδ εαĲαΰİΰλαηηΫθκ ıĲκΝαλξİέκ ηİλέ ĲκΝĲΫζκμ 
    while (myFile.available()) {   
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     Serial.write(myFile.read()); 
    } 
    // εζİέıİ ĲκθΝφΪεİζκ 
    myFile.close(); 
  }  
  else { 
    ήήΝαθΝįİθΝαθκέιİδ ĲκθΝφΪεİζκ İηφΪθδıİ ĲκΝπαλαεΪĲπ  
    Serial.println("error opening example.txt"); 
  } 
 
} 

 

 

 
 
 
 
void loop() {  // ετλδα  ıυθΪλĲβıβ   
   
  long duration, distance;   //įάζπıβ ηİĲαίζβĲυθ,ΝπκυΝξλβıδηκπκδκτηİ ΰδαΝĲκθΝαδıγβĲάλα 

πκυΝπαέλθİδ ĲδμΝηİĲλάıİδμ 
  digitalWrite(trigPin, LOW);  ήήĲκΝtrigPinΝĲκΝεΪθκυηİ ηβįΫθ 
  delayMicroseconds(2);  ήήηδαΝ αθαΰεαέα εαγυıĲΫλβıβ πκυΝ ξλİδΪαİĲαδ κΝ αδıγβĲάλαμ 

υπİλάξπθ 
  digitalWrite(trigPin, HIGH); // παλκξά ĲΪıβμ ıĲκ trigPin 
  delayMicroseconds(10);  ήήΝ ηδαΝ αθαΰεαέα εαγυıĲΫλβıβ πκυΝ ξλİδΪαİĲαδ κΝαδıγβĲάλαμ 

υπİλάξπθ 
  digitalWrite(trigPin, LOW);ήήĲκΝtrigPinΝĲκΝεΪθκυηİ ηβįΫθ 
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   duration = pulseIn(echoPin, HIGH); // παλΫξκυηİ παζησ ıĲκΝ echoPinΝ εαδΝ ĲκΝ
απκγβεİτκυηİ ıĲβΝηİĲαίζβĲά 

  distance = (duration/2) / 29.1; ήήΝβΝαπσıĲαıβ İέθαδ βΝįδΪλεİδα πκυΝεΪθİδ ĲκΝıάηα απσ ĲβΝ
ıĲδΰηά πκυΝıĲΫζθİĲαδ ηααέ ηİΝĲβθΝαθĲαθΪεζαıβ ĲκυΝ 

  ήήıĲκΝĲυξσθΝİηπσįδκΟΝεαδΝİπδıĲλΫφİĲαδ ıĲκθΝįİεĲά įδαΝįυκέΝ(ΝĲκΝβλέ1ΝıξİĲέαİĲαδ ηİΝĲβθΝ
ĲαξτĲβĲα ĲκυΝıάηαĲκμ. ǻέθİĲαδ įİįκηΫθκ ΰδαΝĲκθΝ 

  //ıυΰεİελδηΫθκ αδıγβĲάλα 
  if (distance < 100) {  
 
 

 

 
 
 
 
 ήήΝαθΝβΝαπσıĲαıβ İέθαδ ηδελσĲİλβ απσ 100 İεαĲκıĲΪ 
     
    atoma=atoma+1; //ατιβıİ ĲαΝΪĲκηα εαĲΪ Ϋθα 
         delay(800);ήήΝηδαΝηδελά εαγυıĲΫλβıβ πκυΝξλİδΪαİĲαδ ΫĲıδ υıĲİ θαΝηβθΝΟπδΪθİδ"  
πκζζΫμ φκλΫμ ĲκΝέįδκ ΪĲκηκ. 
         tag==false; // İįυ ηİĲαĲλΫπκυηİ ĲβΝηİĲαίζβĲά  tagΝΝıİΝfalseΝΝαπσ trueΝΰδαΝθαΝηβθΝ 
αθΪίİδ ıυθΫξİδα Ĳκ seven segments display 
 
    writeFile(); // İįυ εαζκτηİ ĲβθΝıυθΪλĲβıβ writeFile  
 void writeFile(){ ήήβΝıυθΪλĲβıβ αυĲά απκγβεİτİδ ĲβθΝηΫĲλβıβ ıĲβΝεΪλĲα ηθάηβμ 
   myFile = SD.open("example.txt", FILE_WRITE); // ησζδμ αθκέιİδ ĲκΝαλξİέκ  ĲσĲİ ΰλΪοİ  
ĲβΝηΫĲλβıβ ıĲκΝαλξİέκ example.txt 
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  if (myFile) { //İįυ İεĲυπυθκυηİ εΪπκδα ηβθτηαĲα ηİΝĲβθΝεαĲαΰİΰλαηηΫθβ Ĳδηά ıĲβθΝ 
εΪλĲα ηθάηβμ εαδΝĲαΝΪĲκηα πκυΝΫξκυθ πİλΪıİδ  
  // πμ İεİέθβ Ĳβθ ıĲδΰηά  
    Serial.println("Writing to example.txt..."); 
    myFile.println("there are  "); 
    myFile.println(atoma); 
    myFile.println("people  "); 
    Serial.write(myFile.println(atoma)); 
    myFile.close(); // ησζδμ  ΰέθİδ βΝεαĲαΰλαφά ĲπθΝαĲσηπθ ıĲβθΝεΪλĲα ηθάηβμ ĲσĲİ  
εζİέθκυηİ Ĳκ αλξİέκ  
  }  
} 
     Serial.print("distance is   "); 
     Serial.print(distance); // İεĲτππıβ ĲβμΝαπσıĲαıβμ ηİΝĲκΝεαĲΪζζβζκ ηάθυηα 
           Serial.print(" cm "); 
           Serial.println(F("")); 
           Serial.print("have passed  ");// İεĲτππıβ ĲπθΝαĲσηπθ πκυΝΫξκυθ πİλΪıİδ ηİΝĲκΝ 
εαĲΪζζβζκ ηάθυηα 
     Serial.print(atoma); 
           Serial.print(" people "); 
           Serial.println(F("")); 
           

Serial.println(F("================================================")); 
           } 
           
    // İįυ ιİεδθΪηİ θαΝİζΫΰξκυηİ αθΝεΪπκδα ıυıεİυά bluetooth Ϋξİδ ıυθįİγİέ ηİΝĲκΝmoduleΝΝ 
ηαμΝ 
    else if ( Serial1.available() )   { //ησζδμ υπΪλιİδ βΝıτθįİıβ ĲσĲİ ĲκΝπλσΰλαηηα ηαμΝ 
πλκξπλΪİδ ηΫıα ıĲβθΝifΝ 
     
    while (tag==false){ ήήΝΰδαΝθαΝΰέθİδ βΝİεĲΫζİıβ ĲκυΝπαλαεΪĲπ πλκΰλΪηηαĲκμ απαδĲİέĲαδ  
βΝηİĲαίζβĲά tagΝθαΝİέθαδ false  
    {   
         c = Serial1.read(); // İįυ įδαίΪακυηİ İΪθ Ϋξİδ ıĲαζγİέ εΪĲδ απσ ĲκΝSerial monitor   
εαδΝĲβθΝİφαληκΰά ıĲβθΝandroidΝ 
   //ıυıεİυά ηαμΝεαδΝĲβθΝαπκγβεİτκυηİ ıĲβθΝηİĲαίζβĲά c  
         Serial.write( c ); // İηφΪθδıβ ĲβμΝηİĲαίζβĲάμ c 
         digitalWrite(led, HIGH);// ησζδμ υπΪλιİδ βΝΟİθĲκζά' απσ ĲβθΝandroidΝıυıεİυά ηαμΝ 
ĲσĲİ αθΪίκυηİ ĲκΝζαηπΪεδ αυĲσ  
   ήήΝĲκΝκπκέκ ξλβıδηκπκδκτηİ αθĲέ ΰδαΝĲβθΝπσλĲα İδıσįκυ ĲκυΝεαĲαıĲάηαĲκμ  
 
         ssd(); // İįυ εΪθκυηİ εζάıβ ĲβμΝıυθΪλĲβıβμ ssd 
   void sevenSegWrite(byte digit) { ήήΝβΝıυθΪλĲβıβ αυĲά ξλβıδηκπκδİέĲαδ ΰδαΝ 
θαΝεΪθİδ ĲβΝαθĲδıĲλκφά ηΫĲλβıβ ĲκυΝsevenΝsegments display 
  byte pin = 32; 
  for (byte recount = 0; segCount < 7; ++segCount) { 
    digitalWrite(pin, seven_seg_digits[digit][segCount]); 
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    ++pin; 
  } 
} 
 
void ssd() { ήήΝβΝıυθΪλĲβıβ αυĲά ξλβıδηκπκδİέĲαδ ευλέπμ ΰδαΝθαΝİθİλΰκπκδβγİέ ĲκΝssdΝΝεαδΝ 
θαΝαλξέαİδ βΝηΫĲλβıβ ĲπθΝαĲσηπθ πκυΝ 
// İδıάξγβıαθΝαπσ ĲβθΝıĲδΰηά πκυΝΪθκδιİ βΝπσλĲα ηΫξλδ ĲκΝπΫλαμ ĲπθΝλΝįİυĲİλκζΫπĲπθ  
εαδΝıİΝπİλέπĲπıβ πκυΝπİλΪıκυθ πΪθπ απσ 1 ΪĲκηκ 
//ĲσĲİ θαΝξĲυπάıİδ κΝıυθαΰİλησμ (įβζαįά ĲκΝbuzzerΝπκυΝΫξκυηİ ıυθįΫıİδ) 
       Serial.println(""); 
       Serial.println("door is oppenned via bluetooth   "); 
    for (byte count = 10; count > 0; --count) { 
           Serial.println(""); 
           Serial.print("remaining :   "); 
           Serial.print(count); 
           Serial.print("  seconds   "); 
           Serial.println(""); 
 
 
 
   delay(800); 
    
   long duration, distance; 
  digitalWrite(trigPin, LOW);   
  delayMicroseconds(2);  
  digitalWrite(trigPin, HIGH); 
  delayMicroseconds(10);  
  digitalWrite(trigPin, LOW); 
  duration = pulseIn(echoPin, HIGH); 
  distance = (duration/2) / 29.1; 
  if (distance < 100) {   
    atomaentry=atomaentry+1; //β ηİĲαίζβĲά αυĲά İέθαδ įδαφκλİĲδεά απσ Ĳβθ ηİĲαίζβĲά  
ΪĲκηα εαδΝξλβıδηκπκδİέĲαδ ησθκ ΰδαΝθαΝ 
 //ηİĲλΪηİ  ĲαΝΪĲκηα πκυΝπİλθΪθİ ηΫıα απσ ĲκΝbluetoothΝ 
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     Serial.print("distance is   "); 
     Serial.print(distance); 
           Serial.print(" cm "); 
     if (atomaentry>=2){ ήήΝαθΝĲαΝΪĲκηα İέθαδ πΪθπ απσ 1 ĲσĲİ άξβıİ ĲκΝbuzzer 
        tone(buzzer1, 10); //ıĲİέζİ ıάηα 10hz . 
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        Serial.println(""); 
        Serial.println("buzzer is on"); 
        Serial.println(""); 
        delay(500);        //εαγυıĲΫλβıβ 0.5 įİυĲİλσζİπĲα 
       tag = true; //  ηİĲαĲλΫπκυηİ ĲβΝηİĲαίζβĲά tag   ıİΝtrue  ΫĲıδ υıĲİ θαΝίΰİδΝαπσ ĲβθΝ 
while  
     } 
  }          
       sevenSegWrite(count - 1); // ηİέπıβ εαĲΪ 1ΝĲκυΝθκτηİλκ ıĲκΝssd  
if (count ==1){ 
   tag =true;} // İΪθ Ϋξİδ πİλΪıİδ κΝξλσθκμ εαδΝΫξİδ φĲΪıİδ βΝηİĲαίζβĲά countΝıİΝ1Νξπλέμ  
θαΝΫξİδ ηİĲλάıİδ παθ απσ 1 ΪĲκηκ ĲσĲİ  
   //εΪθİ ĲβΝηİĲαίζβĲά tagΝıİΝtrueΝΰδαΝθαΝίΰİδΝΫιπ απσ ĲβθΝwhile 
   
Serial.print("got in "); // εαĲαζζβζΪ ηβθτηαĲα ΰδαΝθαΝηαμΝπζβλκφκλάıκυθ ΰδαΝĲαΝΪĲκηα  
πκυΝπΫλαıαθ απσ ĲβθΝıĲδΰηά πκυΝΪθκδιİ βΝπσλĲα  
        Serial.print(atomaentry); 
     Serial.print(" people with door open "); 
       Serial.println(F("")); 
       
Serial.println(F("================================================")); 
       sevenSegWrite(count - 1); 
if (count ==1){ // İΪθ φĲΪıİδ βΝηİĲαίζβĲά count  ıĲκΝθκτηİλκ 1ΝΝεαδΝΫξİδ ξĲυπάıİδ ĲκΝ 
buzzer  ĲσĲİ  ıĲαηΪĲβıİ ĲκθΝάξκ ĲκυΝbuzzer 
   noTone(buzzer1); 
   tag =true;} ήήεαδΝεΪθİ ĲκΝtag πΪζδ ıİΝtrue 
    
} 
// αυĲΪ İέθαδ ĲαΝpinΝĲκυΝssdΝĲαΝκπκέα ĲαΝıίάθκυηİ ησζδμ Ĳİζİδυıİδ βΝηΫĲλβıβ 
 pinMode(32, LOW);    
  pinMode(33, LOW); 
  pinMode(34, LOW); 
  pinMode(35, LOW); 
  pinMode(36, LOW); 
  pinMode(37, LOW); 
  pinMode(38, LOW); 
  pinMode(39, LOW); 
  digitalWrite(led, LOW); // İįυ ıίάθκυηİ εαδΝĲκΝled ĲκΝκπκέκ ıβηαέθİδ σĲδ εζİέθκυηİ ĲβθΝ 
πσλĲα  
  atomaentry=0; ήήΝεαδΝηβįİθέακυηİ ĲβθΝηİĲαίζβĲά atomaentryΝΰδαΝθαΝηİĲλάıİδ εαδΝĲβθΝ 
Ϊζζβ φκλΪ απσ ĲκΝηβįΫθ İΪθ  
  // υπΪλιİδ πΪζδ ıτθįİıβ ηİΝεΪπκδα bluetooth  ıυıεİυά 
  tag ==true; // İιαıφαζέακυηİ σĲδ ίΰαέθκυηİ απσ ĲβθΝwhile 
} 
 
         digitalWrite(led, LOW); 
          writeDot(0);  // İįυ ιİεδθΪηİ ηİΝĲκΝssdΝθαΝİέθαδ ıίβıηΫθκ 
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    void writeDot(byte dot) { 
          digitalWrite(39, dot); 
} 
    } 
    } 
  } 
    if ( Serial.available() )  {  // įδαίΪαİδ αθ υπΪλξİδ εΪπκδα απΪθĲβıβ απσ Ĳκ serial monitor  
πλκμΝĲβθΝİφαληκΰά ĲβμΝandroid ıυıεİυάμ  
 //ΫĲıδ υıĲİ θαΝεζİέıİδ εαδΝηİΝαυĲσθ ĲκθΝĲλσπκ ĲκΝζαηπΪεδ 
     c = Serial.read(); 
         Serial1.write( c );  
                 digitalWrite(led, LOW); //εζİέθİδ Ĳκ ζαηπΪεδ 
  delay(100); 
   }    
 
 if((long)(millis() - rolltime) >= 0) {  // İįυ İζΫΰξκυηİ αθΝΫξİδ πİλΪıİδ βΝεαγκλδıηΫθβ υλα  
ΰδαΝθαΝπλαΰηαĲκπκδβγİέ βΝıτθįİıβ ηİΝĲκθΝįδαεκηδıĲά  
 ήήΝεαδΝθαΝΰέθİδ βΝαπκıĲκζά ĲβμΝηİĲαίζβĲάμ atomaΝıĲβΝίΪıβ įİįκηΫθπθ 
 
    Serial.println("time to connect to server "); 
    connectServer(); //εζάıβ ıυθΪλĲβıβμ ΰδαΝıτθįİıβ ηİΝįδαεκηδıĲά 
 void connectServer() {   //ıυθΪλĲβıβ ıτθįİıβμ ηİΝįδαεκηδıĲά 
  uint32_t ip;  
  //πλκıπΪγİδα İτλİıβμ ĲβμΝipΝĲκυΝServer 
  Serial.print(WEBSITE);  // İηφΪθδıİ Ĳκ WEBSITE  
  Serial.print(F(" -> "));   
  while (ip == 0) {  ήήαθΝįİθΝΫξİδ ίλİγİέ βΝipΝΝθαΝηβθΝπλκξπλάıİδ 
    if (! cc3000.getHostByName(WEBSITE, &ip)) {   ήήαθΝįİθΝĲαΝίλİδΝĲσĲİ İηφΪθδıİ ĲκΝ 
παλαεΪĲπ ηάθυηα 
      Serial.println(F("Couldn't resolve!")); 
    } 
    delay(500); 
  } 
 
  cc3000.printIPdotsRev(ip); /// İεĲτππıβ ip 
  Serial.println(""); 
 
  ip=cc3000.IP2U32(192, 168, 1, 7);  // įβ įάζπıβ Ĳβμ ip Ĳκυ server ηαμ 
 
  Adafruit_CC3000_Client www = cc3000.connectTCP(ip, 80); //İπδεκδθπθέα πİζΪĲβ –  
įδαεκηδıĲά ıĲβθΝπσλĲα 80 
  if (www.connected()==1) { //ησζδμ ıυθįİγİέ 
    char temp[30]; // φĲδΪιİ πέθαεα 30 γΫıİπθ 
    char temp1[30];     // φĲδΪιİ Ϊζζκθ Ϋθα πέθαεα 30 γΫıİπθ 
    sprintf(temp, "%d", atoma); // // πλκıγάεβ ηİĲαίζβĲάμ ıİΝπλκıπλδθσ πέθαεα εαδΝ 
ηİĲαĲλκπά αυĲάμ ıİΝstrings απσ integers  
    sprintf(temp1, "%d", shop_id); //πλκıγάεβ ηİĲαίζβĲάμ ıİΝπλκıπλδθσ πέθαεα εαδΝ 
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ηİĲαĲλκπά αυĲάμ ıİΝstrings απσ integers 
 
 //ηβθτηαĲα İεĲτππıβμ İπδĲυξκτμ ıτθįİıβμ 
    Serial.println(F("Connected to server"));     
    Serial.println(F("Connected !")); 
 ήήΝΰδαΝθαΝİπδĲτξκυηİ ĲκΝαθΫίαıηα ĲπθΝĲδηυθ ıĲβΝίΪıβ įİįκηΫθπθ ξλβıδηκπκδκτηİ  
ĲβΝηΫγκįκ "GET" .  
 ήήβΝηΫγκįκμ αυĲά ξλβıδηκπκδİέ Ϋθα urlΝıĲκΝκπκέκ πλκıγΫĲκυηİ ıĲκΝĲΫζκμ ĲβμΝ 
ηİĲαίζβĲάμ ĲκΝΟοΟΝεαδΝηİĲΪ 
 ήήĲκΝθκτηİλκ ĲκΝκπκέκ γΫζκυηİ θαΝαθİίΪıκυηİ 
    www.fastrprint(F("GET ")); 
    www.fastrprint(WEBPAGE); 
    www.fastrprint(temp); 
    www.fastrprint("&&shop_id="); 
    www.fastrprint(temp1); 
    www.fastrprint(F(" HTTP/1.1\r\n")); 
    www.fastrprint(F("Host: "));  
    www.fastrprint(WEBSITE);  
    www.fastrprint(F("\r\n")); 
    www.fastrprint(F("Connection: close\r\n\r\n"));  //εζİέıδηκ ıτθįİıβμ 
  }  
 

 

 
 
 
 else { // αζζδυμ αθΝįİθΝπλαΰηαĲκπκδβγİέ βΝıτθįİıβ πİζΪĲβ įδαεκηδıĲά  
    Serial.println(F("Connection failed"));    //İηφΪθδıİ Ĳκ ηάθυηα αυĲσ 
    return; 
  } 

ǼΙΚΟΝǹΝ38 SERIχδΝετσITτRΝΝǼΜΦǹΝΙ΢Ǿ΢ΝΜǾΝΤΜǹΣΟ΢ΝΟΣǹΝΝǹΝǼǺǹǽǼΙΝ
ΜǼΣΡǾ΢ǾΝ΢ΣΟΝΝ΢ǼΡǺǼΡΝΜǹ΢ 



ǹΠΟ΢ΣΟΛΗ ΜǼΣΡΗ΢ǼΧΝΝ΢ǼΝǺǹ΢ΗΝǻǼǻΟΜǼΝΧΝΝΜǼΝΧΡΗ΢ΗΝΝΝΜΙΚΡΟǼΛǼΓΚΣΗΝ
ARDUINO 

 

97 
 

 
  Serial.println(F("-------------------------------------")); 
 
} 
 
     rolltime += FIVEMIN;  // αθΫίαıİ εΪγİ πΫθĲİ ζİπĲΪ 
  } 
    
  else {   // İįυ İηφαθέαİδ ĲαΝΪĲκηα  
    delay(800); 
     Serial.print("have passed  "); 
           Serial.print(atoma); 
           Serial.print(" people "); 
           Serial.println(F("")); 
            
Serial.println(F("================================================")); 
             delay(800); 
 
         } 
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